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1. Wstep:
PRZEDMIOT ZAMOWIENIA:

OPIS OGOLNY

1.1. LOKALIZACJA OBIEKTU - ul. Lutza, Gmina L.omianki,

1.2. FORMA I FUNKCJA OBIEKTU — drogi ma charakter liniowy i spetniaja funkcje
komunikacyjna. Wszelkie roboty oraz zastosowane materiaty musza spelnia¢ wymagania
bezpieczenstwa i dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym.

2. Ogolna specyfikacja techniczna wykonania 1 odbioru rob6t budowlanych

1. Wstep

1.1.1. Przedmiot ogolnej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (ost) s3 wymagania ogdlne dotyczace
wykonania i odbioru robdot remontowych ul. Lutza w Lomiankach.

1.1.2.Podstawa opracowania specyfikacji
- Zalozenia od inwestora

- Ogledziny na miejscu

- Pomiary stanu istniejacego

- Analiza sposobu wykonania napraw

1.1.3.Zakres stosowania ost
Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe szczegdtowych specyfikacji technicznych (sst)
stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu robot.

2. Zakres robot objetych ost

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogélne, wspdlne dla robot objetych
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi, opracowanymi dla poszczegdlnych asortymentow robot
budowlanych.

3. Zakres i rodzaj robot przy remoncie nawierzchni z destruktu asfaltowego.

1) Zabezpieczenie terenu robot

2) Oczyszczenie podbudowy lub nawierzchni z zanieczyszczen recznie lub mechanicznie szczotkami
3) Dowodz destruktu z miejsca sktadowania przez Wykonawce

4) Rozlozenie destruktu z nadaniem wiasciwego profilu poprzecznego
5) Oczyszczenie roztozonego materiatu z bryt nadnormatywnych

6) Zaggszczenie utozonej nawierzchni

7) Dowo6z kruszywa i emuls;ji asfaltowej do miejsca wbudowania
8) Mechaniczne skropienie nawierzchni emulsja asfaltowa

9) Regczne lub mechaniczne réwnomierne rozsypanie kruszywa
10) Zawalowanie rozscielonej warstwy kruszywa

11) Pielegnacja nawierzchni z usuwaniem kruszywa niezwigzanego

4. Zakres i rodzaj robot przy oczyszczaniu skrajni drogowej z galezi.

1) Zabezpieczenie terenu robot

2) Oznaczenie galezi ograniczajacych skrajni¢ drogowa

3) Ustawienie podno$nika, drabiny lub rusztowania

4) Wycigcie gatezi

5) Zabezpieczenie migjsca cigcia pastami bakteriobdjczymi

6) Zatadowanie reczne ze stosOw galgzi na przyczepy

7) Przewiezienie na sktadowisko 1 wytadowanie.

8) Przeniesienie utozenie galezi - w stosy na wskazanych miejscach.



5. Zakres i rodzaj robot przy wykaszaniu poboczy.

1) Zabezpieczenie terenu robot

2) Koszenie chwastow i jednorocznych samosiewOw kosa spalinowa , r¢czna lub doczepiana do
ciagnika — bijakowa

3) Woygrabianie i zebranie w stosy

4) Odwiezienie pozostatosci do kompostowania

5) Przeniesienie utozenie na wskazanych miejscach

1.1.4.0Kkreslenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastgpujaco:

Inspektor nadzoru inwestorskiego - dalej zwany "inzynier" Osoba prawna lub fizyczna, w tym réwniez
pracownik inwestora, wyznaczona przez inwestora do reprezentowania jego interesOw przez sprawowanie
kontroli zgodnosci realizacji robot budowlanych z opisem, specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow umowy (w rozumieniu prawa budowlanego - inzynierem
okresla si¢ inspektora nadzoru, koordynatora, przedstawiciela zamawiajacego).

Kierownik Budowy: osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy: Wyceniony kosztorys zlozony w ofercie wykonawcy .

Przedmiar ofertowy: Wykaz robot z podaniem ich ilo$ci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Laboratorium: Laboratorium badawcze, zaakceptowane przez inwestora, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatléw oraz robot.

Materialy: Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z opisem 1 specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez inzyniera.

Odpowiednia zgodno$é: Zgodno$¢ wykonanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jezeli przedziat
tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robot budowlanych.

Polecenie inzyniera: Wszelkie polecenia przekazane wykonawcy przez inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

a. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest zobowiazany do spelienia wszystkich czynno$ci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych, pomocniczych sktadajacych si¢ na kompletno$¢ robot wynikajacych z norm, przepisow
technicznych, warunkéw technicznych niniejszej specyfikacji technicznej i zasad sztuki budowlane;.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Normami Europejskimi,
Polskimi Normami, sztuka budowlana, przepisami BHP i p.poz oraz poleceniami inZyniera.

b. Podstawowe czynnosci i wymagania organizacji placu budowy

1.1.5. Dokumenty prac budowlanych

Do pozostatych dokumentéw remontu zalicza si¢ rowniez:

- Specyfikacja techniczna, kosztorys.

- Protokoty przekazania placu budowy przez inwestora do wykonawcy

- Protokoty odbioru robét czeSciowe 1 koncowe

- Rysunki i opisy uzupelniajace stuzace realizacji obiektu

- Ksiazki obmiarow

- Atesty materialowe od producentdéw i dostawcow materiatow

- Protokoty z narad i ustalen

- Wszystkie inne dokumenty niezbedne do odbioru ostatecznego obiektu i przekazania w uzytkowanie

- o$wiadczenie kierownika robot remontowych o przyjeciu placu budowy i przyjecie obowiazku wykonania
obiektu zgodnie z opisem, ,,specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robét", normami technicznymi,
przepisami i sztuka budowlana.

1.1.6.Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.




Zaginigcie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostgpne dla inzyniera i przedstawione do wgladu na Zyczenie
zamawiajacego.

1.1.7.Przekazanie terenu remontu
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.

1.1.8.Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia i utrzymania trenu prac w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Zabezpieczenie odbywa si¢ przez:
- Oznakowanie terenu budowy,
- Zabezpieczenia istniejacych urzadzen przed uszkodzeniem,
- Wykonanie innych niezbgdnych zabezpieczen wynikajacych z prawa budowlanego i zatwierdzonego przez
inwestora projektu organizacji robot.
- Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

1.1.9.0chrona Srodowiska w czasie wykonywania robaét

Wykonawca ma obowiazek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania kontraktu i wykanczania robdt wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwosci dla osoéb Iub wiasnosci spotecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

1.1.10.Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie calego placu budowy.
Materialy tatwopalne beda skltadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem 0so6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

1.1.11.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych promieniowanie o st¢zeniu wigkszym od dopuszczalnego
okreslonego odpowiednimi przepisami.

1.1.12.0chrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i za urzadzenia takie jak rurociagi, kable itp.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia istnicjacych instalacji i urzadzen na terenie budowy wykonawca
bezzwlocznie powiadomi inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji 1 urzadzen wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez inwestora.

1.1.13.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegolnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz do zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.1.14.0Ochrona i utrzymanie robo6t



Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty ich rozpoczecia do daty zakonczenia.
Wykonawca bedzie utrzymywac ochrong robdt do czasu odbioru ostatecznego.

c. Materialy

Wykonawca jest zobowiazany do uzgodnienia kazdorazowo wyboru materialow z inzynierem- inspektorem
nadzoru inwestorskiego

Wykonawca zobowiazany jest do dostarczenia atestow i certyfikatow materialowych od producenta wyrobu.
Wszystkie materialy i wyroby dostarczone na budoweg beda posiadaty fabryczne opakowanie z oznaczeniami
producenta, rodzaju materiatu, ilosci oraz instrukcje wykonawcze.

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe beda przechowywane (magazynowane) zgodnie z zaleceniami
producenta lub dostawcy wyrobu

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty

uzyskane z dopuszczonego zrodlta w sposob ciagly spelniaja wymagania sst - nie zmienia si¢ gatunkowo,
wymiarowo, ilo§ciowo, opakowanie w czasie postepu robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan iloSciowych 1 jakoSciowych materialow 2z
jakiegokolwiek zrodia.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materialow do robot.

d. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzgodnienia kazdorazowo wyboru sprz¢tu z inzynierem - inspektorem
nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot oraz nie zagrozi Srodowisku naturalnemu oraz
sasiadujacym z budowa obiektom. Sprze¢t uzywany do robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy
1 powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w sst lub projekcie
organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzet powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez inzyniera.

Liczba i wydajno$¢ sprzgtu beda gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w
opisie, sst 1 wskazaniach inZyniera w terminie przewidzianym umowsa.

Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymany w dobrym stanie
technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentow potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli opis lub sst przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprze¢tu przy wykonywanych robotach,
wykonawca powiadomi inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem
sprzetu.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostana
przez inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

e. Transport
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot 1 whasciwosci przewozonych materiatow.
Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszczeniem i sktadowane na budowie wg
zalecen producenta.
Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ pltynne prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
opisie, sst 1 wskazaniami inZyniera w terminie przewidzianym umowsa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetlnia¢ wymagania dotyczacych przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.
Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia oraz zniszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren budowy. Stan drog dojazdowych
do budowy zostanie udokumentowany protokolarnie z dokumentacja fotograficzna w czasie wprowadzenia na
budoweg. W czasie trwania budowy wykonawca ma obowiazek zapewnic taki stan, dostgpnos$¢ i jakos$¢ drog, aby
mogli z nich swobodnie korzysta¢ dotychczasowi uzytkownicy. Jesli bedzie to niemozliwe wykonawca
opracuje czasowa organizacj¢ ruchu ktora zapewni bezpieczenstwo robdt i1 uzytkownikoéw. Ewentualne
zamknigcia dojazdow, czesci ulic lub ograniczenia ruchu zostana poprzedzone uprzedzeniem ich uzytkownikow



ze stosownym wyprzedzeniem 1 zapewnieniem wiasciwych objazdoéw. Po zakonczeniu robdt wykonawca ma
obowiazek doprowadzi¢ wszelkie drogi dojazdowe do stanu nie gorszego niz ten jaki byl przed przystapieniem
do robot.

f. Wykonanie robét
Wykonawca jest zobowiazany do spelnienia wszystkich czynno$ci wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych, pomocniczych sktadajacych si¢ na kompletno$¢ robot wynikajacych z norm, przepisow
technicznych, warunkéw technicznych niniejszej specyfikacji technicznej i zasad sztuki budowlane;.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos¢ zastosowanych
materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z opisem, wymaganiami sst oraz projektu organizacji robot,
oraz poleceniami inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami okreslonymi w opisie lub przekazanymi na pismie przez inzyniera.
Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jesli wymagaé bedzie tego inzynier, poprawione przez wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia przez inzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, opisie i w sst, a takze w normach i1 wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji inzynier uwzgledni wyniki badan materiatdéw i robot, rozrzuty normalnie wystegpujace
przy produkcji i przy badaniach materiatdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu
przez wykonawce, pod grozba zatrzymania robot z winy wykonawey. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
wykonawca.

g. Kontrola jakoSci robot
1.1.15.Zasady kontroli jakoS$ci robot
Celem kontroli robdt powinno by¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé¢ zalozona
jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatdw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, organizujac: personel, laboratorium, sprzet,
Zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek i badania materialow oraz robot.
Wykonawca dostarczy inzynierowi §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy posiadaja
wazna legalizacje i odpowiadaja wymogom norm okreslajacym procedury badan.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi wykonawca.

1.1.16.Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Inzynier bedzie mial mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na zlecenie
inzyniera wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe tych materiatlow, ktore budza watpliwosci, co do
jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez wykonawce usunigte lub ulepszone z wihasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

1.1.17.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w sst, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inzyniera.

1.1.18.Raporty z badan

Wykonawca bedzie starannie przekazywal inzynierowi atesty i raporty z badan materialdw. Badania
prowadzone przez inzyniera

Dla celéow kontroli jakosci i zatwierdzenia, inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materialdw u zrodel ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony wykonawcy i producenta materiatéw. Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢
badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki badan wykaza, ze raporty wykonawcy sa
niewiarygodne, to inzynier poleci wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci
materiatdéw i robot z opisem i sst. w takim przypadku koszt dodatkowych lub powtérnych badan i pobierania
probek poniesione zostang przez wykonawce.

1.1.19.Certyfikaty i deklaracje
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:



- Certyfikat lub deklaracje na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow i
dokumentéw technicznych.

- Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez
wykonawce inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy niespelniajace tych wymagan beda odrzucone. Faktury lub listy przewozowe od

dostawcy nie s uznawane jako atesty lub certyfikaty.

h. Odbior roboét
Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- Odbiorowi cze$ciowemu
- Odbiorowi ostatecznemu
- Odbiorowi pogwarancyjnemu

1.1.20.0dbior cze¢$ciowy

Odbidr czeSciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych cze$ci robot. Odbioru czesciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robdt dokonuje inzynier. Odbiorowi
czgSciowemu podlegaja bezwzglednie wszelkie roboty zanikowe i zakrywane pod rygorem nieodebrania catosci
wykonywanych robot.

1.1.21.0dbiér ostateczny robodt

Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ilosci, jakosci i
warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do ostatecznego odbioru bedzie stwierdzona przez
wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie inzyniera.
Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
inzyniera zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w odpowiednim punkcie umowy.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnosci inzyniera i
wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedlozonych
dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z opisem i sst.

Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru robét jest protokdt ostatecznego odbioru robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:

- Protokoty odbioru cze¢§ciowych i zapiséw technicznych w trakcie robot

- Dokumentacj¢ powykonawcza,

- Dziennik budowy

- Atesty materiatowe, deklaracje zgodnoSci oraz certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow

- Wyniki badan i oznaczen laboratoryjnych.

Zamawiajacy ma prawo odstapi¢ od koniecznosci dostarczenia wybranych dokumentéw odbiorowych.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupehiajacych wyznaczy
komisja odbioru.

1.1.22.0dbidér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie "odbior ostateczny robot"
oraz ze sprawdzeniem funkcjonowania wszystkich urzadzen i elementow obiektu.



3. Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) w zakresie poszczegolnych rodzajow
robot

3.1. Wstgp

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej - sst sa wymagania dotyczace kompleksowego
wykonania robdt - przygotowawczych, podstawowych, i pomocniczych. SST jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot.

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza wszystkich czynnosci wykonawczych zwiazanych z
robotami budowlanymi dla remontu nawierzchni drog gminnych.

Wykonawca jest zobowiazany do spelnienia wszystkich czynno$ci wykonawczych przygotowawczych i
pomocniczych sktadajacych sig na kompletno$¢ i fachowosé.

Zakres robot objetych SST:
Roboty budowlane
CPV 45233220-7

3.2. Wykonanie remoncie nawierzchni z destruktu asfaltowego

1) Zabezpieczenie terenu robot
Roboty nalezy zabezpieczyé przed ingerencja osOb trzecich oraz przygotowaé zgodnie z przepisami BHP i
p.poz. Nalezy wykonaé projekt organizacji ruchu na czas robot oraz ustawi¢ zaprojektowane oznakowanie i
zabezpieczenie.

2)  Oczyszczenie podbudowy lub nawierzchni z zanieczyszczen recznie lub mechanicznie szczotkami
Podtoze nalezy oczysci¢ z resztek organicznych oraz $mieci. Pozostalo$ci starej nawierzchni oraz podbudowy
mozna wykorzysta¢ je§li czg$ci te sa wolne od zanieczyszczen i daj¢ si¢ rozdrobni¢ ponizej frakcji 32mm
mozna je uzy¢ ponownie. Pozostale nalezy potraktowac te jako odpad do wywiezienia.

3) Dowoz destruktu z miejsca sktadowania.

Nalezy zatadowaé destrukt z miejsca skladowania przez Wykonawce, nastgpnie przewiez¢ go do miejsca
wbudowania na przygotowane podloze. W zakres zatadunku wchodzi rowniez utrzymanie w czystos$ci drog
dojazdowych, po ktorych porusza¢ si¢ beda pojazdy transportujace destrukt. Nalezy rowniez w czystosci i
porzadku utrzyma¢ miejsce pobierania materiatu. Resztki materialu nalezy nagarnia¢ na stos i w czystosci i
porzadku utrzymywacé plac sktadowy.

4) Rozlozenie destruktu z nadaniem wiasciwego profilu poprzecznego
Nalezy rozscielic 1 wyréwna¢ kruszywa dla poszczegdlnych warstw, wyréwna¢ warstwy i przygotowaé do
watowania. W przypadku gruboziarnistosci destruktu nalezy uzupeliana nawierzchni¢ zaklinowaé drobnym
kruszywem tamanym. Nalezy utrzymac¢ 3-4% -owy spadek poprzeczny nawierzchni daszkowy, jednostronny
lub kopulowy w zaleznosci od warunkow lokalnych wykonywania robot oraz od warunkéw zagospodarowania
przyleglego terenu. Na skrzyzowaniach oraz na zjazdach bramowych nalezy roztozy¢ destrukt, aby powstala
rampa najazdowa o spadku podtuznym mniejszym niz 10% .

5) Oczyszczenie roztozonego materialu z bryt nadnormatywnych.

Nalezy podczas rozktadania materialu nawierzchniowego na biezaco wybiera¢ bryly nadnormatywne (powyzej
& 63mm) 1 odrzucac je poza pas robot z przeznaczeniem do wywiezienia.

6) Zaggszczenie utozonej nawierzchni
Wykona¢ nalezy min. dwukrotnie. W przypadku obfitych opadow deszczu nalezy wstrzymac¢ wykonywanie
prac do czasu osuszenia si¢ podtoza do wilgotnoséci pozwalajacej na prawidtowe zageszczenie nawierzchni z
destruktu. W okresie bezposrednio po wykonaniu robét nalezy wykonywaé czynnosci pielggnacyjne polegajace
na dosypywaniu, plantowaniu, wyrownywaniu i dowatowywaniu wykonanej nawierzchni.

3.4. Zakres i rodzaj robot przy powierzchniowym utrwalaniu nawierzchni
zamykajacym .

1) Wyznaczenie pasa robot
Nalezy wyznaczy¢ odcinki robdt oceniajac stan nawierzchni kwalifikujacej si¢ do powierzchniowego
utrwalenia. Wybrane do naprawy odcinki nawierzchni musi zatwierdzi¢ Zamawiajacy.
2) Napehienie skrapiarki samochodowej, przejazd na miejsce wbudowania oraz ogrzanie bitumu do
wymaganej temperatury.
Skrapiarka musi spelnia¢ wymogi urzadzeni przeznaczonego do transportu i rozktadania emulsji asfaltowe;.
Temperatura robocza emulsji i sposob jej uktadania musi odpowiadaé instrukcji producenta. Ze wzgledu na
rodzaj materialu jakim jest emulsja nalezy zabezpieczy¢ miejsce pracy operatora lancy i zachowac ostroznos¢ ze



wzgledu na mozliwo$¢ wystapienia opryskéw emulsja podczas skrapiania. Operator musi posiadaé $rodki
ochrony osobistej, a strefa pracy maszyny musi zabezpieczona przed zblizaniem si¢ osob postronnych i
pojazdow.

3) Zatadunek mechaniczny kruszywa na samochody samowytadowcze i przejazd na miejsce wbudowania
Zatadowywane kruszywo musi by¢ wolne od zanieczyszczen i dopuszczone do stosowania w budownictwie.
Wskazane jest zastosowanie grysow bazaltowych o frakcji 2/8 Iub innych dopuszczonych Polskimi Normami.

4) Przygotowanie podtoza do skropienia.

Przed przystapieniem do skrapiania nalezy sprawdzi¢ stan podtoza. Musi by¢ ono rowne, wolne od
zanieczyszczen organicznych, zawalowane i suche. W razie koniecznosci nalezy dokonaé stosownych napraw i
uzupehien.

5) Skropienie nawierzchni lepiszczem bitumicznym skrapiarka samochodowa lub reczna.

Skropienie nawierzchni musi si¢ odbywaé w ilosci zapewniajacej zatopienie kruszywa do 2/3 jego Srednicy.

6) Polaczenie samochodu samowyladowczego z rozsypywaczem i rOwnomierne rozsypanie kruszywa.
Czynno$ci te nalezy wykonaé¢ zgodnie z instrukcja uzytkowania tego kompletu maszyn. W czasie pracy
rozsypywarki nalezy prowadzi¢ stala kontrolg ilo$ci 1 sposobu rozktadania kruszywa. W przypadku wystapienia
niejednorodno$ci nalezy wlasciwie wyregulowaé urzadzenia dozujace i recznie uzupeli¢ braki. Ewentualne
nadmiary kruszywa nalezy usunac na etapie pielegnacji nawierzchni.

7) Reczne wyrownanie rozsypanego kruszywa i uzupetnienie brakow.

8) Zawatowanie rozscielonej warstwy kruszywa.

Zawalowanie nie moze odbywaé si¢ walcami cigzkimi, aby nie dopusci¢ do miazdzenia ziaren kruszywa.
Nalezy uzywaé walcow lekkich lub srednich zapewniajacych weisnigcie kruszywa w warstwe emulsji.

9) Pielggnacja nawierzchni z usuwaniem kruszywa niezwigzanego.

W okresie stabilizacji emulsji, ktorej czas podaje producent, dla kazdego rodzaju wyrobu nalezy oznakowaé
wykonana dziatkg robocza i1 dopilnowac spowolnienia ruchu pojazdow. W tym czasie nalezy uzupelnia¢ braki
kruszywa wyniesionego na kotach pojazdow i usuwa¢ ewentualne nadmiary gryséw. Przed usunigciem
oznakowania cale kruszywo znajdujace si¢ na jezdni musi by¢ zwiazane emulsja lub uprzatnigte. Nie wolno
zmiata¢ nadmiaru kruszywa na pobocze i tam go pozostawiac.

3.5. Zakres i rodzaj robot przy oczyszczaniu skrajni drogowej z galezi.

1) Zabezpieczenie terenu robot
Roboty nalezy zabezpieczy¢é z uwzglednieniem calosci oddzialywan jakie moga wystapic w czasie
przeprowadzania cig¢. Nalezy ograniczy¢ ruch pojazdéw i pieszych w chwili cigcia. W razie koniecznosci
nalezy czasowo zamkna¢ ruch wyznaczajac objazdy. Nalezy dopilnowaé, aby byly przestrzegane przepisy
zwiazane z praca podnosnika, a samo urzadzenie posiadato dopuszczenie do pracy. W przypadku wystgpowania
w poblizu prac linii energetycznych lub teletechnicznych nalezy zapewni¢ nadzor konserwatora sieci, a w
szczegodlnie trudnych przypadkach nalezy dokonaé¢ wylaczenie zasilania. Wszelkie koszty wlaczen, wyltaczen i
nadzordéw oraz naprawy ewentualnych zniszczen ponosi wykonawca robot.

2) Oznaczenie galezi ograniczajacych skrajni¢ drogowa
Oznaczenie polega na dokonaniu pomiaréw i zaznaczeniu, ktore galezie znajduja si¢ w skrajni drogowej. Przy
oznaczaniu nalezy wzia¢ pod uwagg roczny przyrost drzewa.

3) Ustawienie podno$nika, drabiny lub rusztowania
Przy ustawieniu podnosnika nalezy wzia¢ pod uwage wymagania odnosnie bezpieczenstwa uzytkownikow
drogi i strefy pracy podno$nika, bezpieczenstwa operatora i pilarzy. Ustawianiem i obstuga podno$nika musi
zajmowac si¢ osoba z odpowiednimi uprawnieniami, a urzadzenie musi posiada¢ dopuszczenia do pracy.

4) Wycigcie gatezi
Galezie nalezy wycina¢ w catosci lub fragmentami dajacymi si¢ bezpiecznie opusci¢ na ziemig. W razie
potrzeby fragment galezi nalezy podwiazywaé na linach. Cigcie musi prowadzi¢ osoba posiadajaca odpowiednie
uprawnienia do obshugi pily oraz przeszkolona w zakresie prac pielggnacyjnych i wycinki drzew. Nalezy
pamigtac, ze nie nalezy jednorazowo odcina¢ wigcej niz 20% korony drzewa chyba, Ze pozostawione konary
zagrazalyby bezpieczenstwo ruchu.

5) Zabezpieczenie migjsca cigcia pastami bakteriobdjczymi
Po odcigciu galezi na drzewie pozostang §lady cigcia, ktore nalezy zabezpieczy¢ pastami ogrodniczymi. Takie
samo zabezpieczenie nalezy wykonaé, gdy wystapia przypadkowe uszkodzenia drzewa podczas zabiegow
pielegnacyjnych. Sposob postepowania ze $rodkiem zabezpieczajacym podaje producent $rodka.

6) Zatadowanie reczne ze stosOw galgzi na przyczepy
Nalezy zebrac Scigte galgzie, oraz uprzatna¢ wszelkie resztki z cigcia. Zatadowanie musi si¢ odbywac
zgodnie z przepisami BHP. Galgzie na skrzyni transportowej nie moga wystawac poza obrys pojazdu
ponad dopuszczalne prawem wielko$ci. Zaladowany towar nalezy zabezpieczy¢ pasami i siatkami
przed zgubieniem podczas transportu.

7) Przewiezienie na sktadowisko 1 wytadowanie.



Jesli nastapi zwiazany z niedostatecznym zabezpieczeniem transportowanego materiatu drzewnego, wszelkie
konsekwencje tego faktu ponosi wykonawca robot.

8) Przeniesienie utozenie galezi - w stosy na wskazanych miejscach.
Miejsce sktadowania 1 sposob utylizacji odpadow wykonawca robot zapewnia we wlasnym zakresie i
na wilasny koszt. Utylizacja ma si¢ odbywac¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami o ochronie
srodowiska.

3.6. Zakres i rodzaj robot przy wykaszaniu poboczy.

1) Zabezpieczenie terenu robot
Roboty nalezy zabezpieczy¢ z uwzglednieniem calosci oddzialywan jakie moga wystapic w czasie
przeprowadzania koszenia. Nalezy ograniczy¢ ruch pojazdow i pieszych w chwili cigcia. W razie koniecznosci
nalezy czasowo zamkna¢ ruch wyznaczajac objazdy. Nalezy dopilnowaé, aby byly przestrzegane przepisy
zwiazane z praca kosiarki, a samo urzadzenie posiadato dopuszczenie do pracy.

2) Koszenie chwastow i jednorocznych samosiewow kosa spalinowa , r¢czna lub doczepiana do

ciagnika — np. bijakowa

Koszenie musi poprzedzi¢ sprawdzenie terenu pod katem elementéw niewidocznych w trawie, a mogacych
spowodowaé wypadek. Moga to by¢ hydranty, pnie drzew, wlazy studni urzadzen podziemnych, resztki
shupkow i shupow itp. Tego typu przeszkody nalezy usunaé przed koszeniem lub oznaczy¢ i koszenie w
zblizeniu do nich wykonaé podkaszarkami rgcznymi.

3) Woygrabianie i zebranie w stosy
Nalezy zebra¢ skoszone chwasty i trawy, oraz uprzatna¢ wszelkie resztki z koszenia w stogi
przygotowane do odwiezienia. Zatadowanie musi si¢ odbywac zgodnie z przepisami BHP. Gal¢zie na
skrzyni transportowej nie moga wystawac poza obrys pojazdu ponad dopuszczalne prawem wielkosci.
Zatadowany towar nalezy zabezpieczy¢ pasami i siatkami przed zgubieniem podczas transportu.

4) Odwiezienie pozostatosci do kompostowania
Zatadowanie musi si¢ odbywac zgodnie z przepisami BHP. Materiat skoszony na skrzyni
transportowej nie moze wystawac poza obrys pojazdu ponad dopuszczalne prawem wielkosci.
Zatadowany towar nalezy zabezpieczy¢ pasami i siatkami przed zgubieniem podczas transportu. Jesli
nastapi zwiazany z niedostatecznym zabezpieczeniem transportowanego materiatu drzewnego, wszelkie
konsekwencje tego faktu ponosi wykonawca robot.

5) Przeniesienie utozenie na wskazanych miejscach
Miejsce sktadowania 1 sposob utylizacji odpadow wykonawca robot zapewnia we wlasnym zakresie i
na wilasny koszt. Utylizacja ma si¢ odbywa¢ zgodnie z obowiazujacymi przepisami o ochronie
srodowiska.



