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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej X SIwymagania dotycce wykonania i
odbioru robot zwgzanych z wykonaniem naprawy drég nieutwardzonych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @rgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji obepgmugadania wymienione w opisie
przedmiotu zamdwienia i obejmyij
a) rownanie drég gruntowych i ttuczniowych begeia kruszywa kamiennego,
b) watowanie drogi

1.4. Ogodlne wymagania dotycgee robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&kavykonanych robot oraz ich zgoditoze
specyfikacy techniczm i poleceniami Inspektora d/s. drog Referatu Inygsti Gospodarki
Komunalnej Urzdu Miejskiego w tomiankach.

2. SPRZET

W zaleznosci od potrzeb Wykonawca powinien zapeévnizycie odpowiedniego spgiu takiego
jak:

a) rowniarka samobiga,

b) walec drogowy statyczny lub wibracyjny @zarze min 8 ton.

3. WYKONANIE ROBOT

a) ROWNANIE DROG GRUNTOWYCH | TLUCZNIOWYCH BEZ BYCIA KRUSZYWA
KAMIENNEGO

Réwnanie drogi na ktorej znajdujecswicksza liczba wybojéw, kolein itp. ma za zadanie
poprawienie poprzecznego przekroju drogi i wyrowaagej nierbwndci w celu poprawy
warunkow ruchu i lepszego odwodnienia drogi.

Réwnanie drogi zalecagsiwykona rowniarkami, lecz dopuszczag gz uzycie innego sprgu np.
spycharek i wiokow

Réwnanie drég zalecagsivykonywa po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, cowikat
zarOwnoscinanie gruntu na wyréwnaniach, jak i jego ggzenie. Liczba przejazddéw réwniarek
do uzyskania naigtego profilu jest réna i zalena od stopnia zniszczenia nawierzchni, rodzaju
podtaza i sposobu rownania

W czasie rownania réwniarka powinna:

- wyrownywa& wyboje materiatem otrzymanym przédecie wygorowa, powstatych z materiatu
wyniesionego z wybojéw z materialu wyniesionego ybwjow przez kota pojazdow w czasie
suchej pogody oraz z nierbwnomiernegoegagzenia jezdni

- odtworzy¢ profil pierwotny przezscigcie poboczy i przesugtie otrzymanego materiatu ku
srodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein

Zakres nie obejmuje watowania



b) WALOWANIE DROG

Watowanie ma na celu zeggczenia uprzednio wyprofilowanych nawierzchni gowych,
zwirowych lub ttuczniowych walcem gtadkim statycznyub wibracyjnym o cizarze min. 8 ton.
Obejmuje kilkakrotny przejazd walcem og¢zarze min 8 ton w celu uzyskania étavego
zag:szczenia nawierzchni. Za wtawe zagszczenie rozumie @iuzyskanie wskanika 0,95.
Zamawiajcy wymaga bedzie watowania z polewaniem w@wv zaleznosci od wilgotngci).

4. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Przed rozpocagiem robot naley:

- okresli¢ zakres uszkodze

- uzgodni@é z inspektorem ds. drog sposob realizacji zadania,

W trakcie wykonywania robot natg kontrolowa:

- przygotowanie naprawianych powierzchni,

- rownas¢ naprawianych fragmentow

- pochylenie poprzeczne (spadek) po¢gagzeniu powinien kiyzgodny ze spadkiem istriepj
nawierzchni lub wczaiejszymi ustaleniami Zamawiggego o ile zostanokreslone w zleceniach
szczegoOtowych.

5. OBMIAR ROBOT
Jednostk obmiarowy dla zadania a) i zadania c) jest (metr kwadratowy).

6. ODBIOR ROBOT

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wypitimiarow i bada z biezacej kontroli
robot.
Odbioru dokonuje Inspektor ds. drog na podstawigaba pomiarow oraz oghzin zleconych
zada.
W przypadku stwierdzenia wad ustali zakres wykoaamibét poprawkowych. Inspektor e
uzn& wack za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne dragtalic wielkosé¢
potracen za obniong jakosc.

7. PODSTAWA PtATNOSCI

Cena jednostki obmiarowej obejmuje: wadttarobocizny, warté¢ dodatkowych materiatdw z
kosztami zakupu i transportu ( bez kruszywa), wérfwacy sprztu z jego dowozem na budew
odwozem, koszty oznakowania robot, kosztyrednie, zysk kalkulacyjny i obligatoryjne podatki.
Ptatng¢ za wykonane roboty nalg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgrjakaosci robot na
podstawie wynikow pomiaréw i badla

8. PRZEPISY ZWIAZANE

D - 05.01.00a naprawa nawierzchni gruntowych
D — 05.02.01 remont ggtkowy nawierzchni ttuczniowej
D — 05.01.03 Nawierzchniavirowa




