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WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej STWIORB sg wymagania ogolne dotyczgce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z inwestycjg pn. ,Projekt boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni
utwardzonej dla 10 miejsc parkingowych”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIORB jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenia zamdwienia i zawarcia
umowy na wykonanie robot zawartych w dokumentacji projektowej wspomnianej wyzej
inwestyciji.

Inwestor :  Gmina tomianki z siedzibg w tomiankach
ul. Warszawska 115
05-092 tomianki

1.3. Zakres rob6t obj etych STWIORB

Spis dziatow STWIORB wraz z klasyfikacjg wg Wspolnego Stownika Zamowien (CPV).
Wymagania ogolne zawarte w STWIORB dotyczg wszystkich robét budowlanych (zaréwno
rozbiorkowych oraz remontowych) i nalezy je stosowaé w powigzaniu z nizej
wymienionymi szczegotowymi specyfikacjami technicznymi :

KOD CPV : 45000000-7 Roboty budowlane
45300000-0 Roboty w zakresie instalacji

Numer ]
Opis
dziatu

452. ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM KONSTRUKCJI OBIEKTU

452-1 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZANIEM
452-2 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE
452-3 BETONOWE OBRZEZA

453. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH

453-1 ‘ ROBOTY ELEKTRYCZNE ZEWNETRZNE
454. ROBOTY WYKONCZENIOWE

454-1 NAWIERZCHNIE SYNTETYCZNE BOISK

454-2 NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ
454-3 OGRODZENIE
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1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej STWIORB sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

Uzyte w STWIORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

Budowa — wykonanie obiektu budowlanego w okreslonym miejscu, a takze
odbudowe, rozbudowe, nadbudowe obiektu budowlanego,

Budowla - kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem matej
architektury, jak: drogi, sieci techniczne, konstrukcje oporowe, nadziemne i
podziemne przejscia dla pieszych, sieci uzbrojenia terenu oraz fundamenty, jako
odrebne pod wzgledem technicznym czesci przedmiotow sktadajgcych sie na
catosc uzytkowa.

Data Rozpoczecia — oznacza date rozpoczecia Robo6t i date przekazania
Wykonawcy placu budowy.

Dokumentacja projektowa — oznacza dokumentacje, zawierajgcg réwniez Rysunki,
stanowigcg zatgcznik do Specyfikaciji.

Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona
do ruchu pojazdéw obstugujgcych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usuniecia po jego zakonczeniu.

Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajgcego, wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu Robdét budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i
okolicznosci  zachodzgcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i Projektantem..

Inspektor nadzoru — oznacza osobe posiadajgcg uprawnienia do petnienia
samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie wedlug prawa kraju,
wyznaczong przez Inzyniera do dziatania jako inspektor nadzoru i wymieniong w
Akcie Umowy.

Inzynier - osoba prawna lub fizyczna, w tym rowniez pracownik Zamawiajgcego
(wyznaczona przez Zamawiajgcego, o ktérej wyznaczeniu jest poinformowany
Wykonawca), odpowiedzialna za sprawowanie kontroli zgodnosci realizowanych
robét budowlanych z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB, przepisami, zasadami
wiedzy technicznej oraz postanowieniami Warunkéw Kontraktowych (Umowy)..
Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania Robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizaciji
Kontraktu.

Ksigzka Obmiaréw / Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z
ponumerowanymi stronami stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych Robdét w formie wyliczen, szkicéw i ew. dodatkowych zatgcznikéw.
Wpisy w Ksigzce Obmiarow podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Laboratorium uprawnione - drogowe Ilub inne laboratorium badawcze,
zaakceptowane przez Zamawiajgcego, niezbedne do przeprowadzenia wszelkich
badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatéw oraz robot.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robot, zgodne z
Dokumentacjg Projektowg i mi Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.
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Obiekt budowlany — s3 to state i tymczasowe budynki lub budowle stanowigce baze
techniczno-uzytkowg wyposazong w instalacje i urzgdzenia niezbedne do
spetnienia przeznaczonych funkgcji

Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi
tolerancjami, a jesli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju Roboét budowlanych.
Oferta — oznacza dokument zatytutowany oferta, ktéry zostat wypetniony przez
Wykonawce i zawiera podpisang oferte na Roboty, skierowang do Zamawiajgcego.
Plac budowy — - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
Roboét oraz inne miejsca wymienione w Kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu
budowy.

Podwykonawca — oznacza kazdg osobe wymieniong w Umowie jako
podwykonawca, lub jakgkolwiek osobe wyznaczong jako podwykonawca, dla czesci
Robat; oraz prawnych nastepcow kazdej z tych osob.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wyko-nawcy przez Inzyniera
/ Kierownika Projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji Roboét lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej.

Protokdt odbioru ostatecznego — oznacza Swiadectwo Wykonania Rob6t po ich
catkowitym zakonczeniu.

Przedmiar Robo6t — oznacza dokumenty o takiej nazwie (je$li sg) objete Wykazami
wigczone do Dokumentacji projektowej, stanowigcy zatgcznik do Specyfikacji
istotnych Warunkéw Zamdéwienia.

Przedstawiciel Wykonawcy — oznacza osobe, wymieniong przez Wykonawce w
Umowie lub wyznaczong w razie potrzeby przez Wykonawce, ktora dziata w imieniu
Wykonawcy.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja.

Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzadkowanie i przy-wré-cenie
pierwotnych funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.
Roboty - oznaczajg Roboty State i Roboty Tymczasowe lub jedne z nich, zaleznie
co jest odpowiednie.

Roboty Stale — oznaczajg roboty stale, ktére mogg by¢ zrealizowane przez
Wykonawce wediug Umowy.

Roboty Tymczasowe — oznaczajg wszystkie tymczasowe roboty wszelkiego rodzaju
(inne niz Sprzet Wykonawcy) potrzebne na Placu Budowy do realizacji i ukohczenia
Robot Statych oraz usuniecia wszelkich wad.

Rysunki — cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robot.

Specyfikacja — oznacza dokument zatytutowany Specyfikacja Istotnych Warunkow
ZamoOwienia w postepowaniu przetargowym, w ramach ktdrego zawarta zostata
Umowa pomiedzy Wykonawcg a Zamawiajgcym.

STWIORB (Specyfikacja techniczna, ST, OST, SST) - oznacza dokument
zatytutowany Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot.

Sprzet Wykonawcy — oznacza wszystkie aparaty, maszyny, pojazdy i inne rzeczy,
potrzebne do realizacji i ukonczenia Robot oraz usuniecia wszelkich wad. Jednakze
Sprzet Wykonawcy nie obejmuje Robdt Tymczasowych, Sprzetu Zamawiajgcego
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(jezeli wystepuje), Urzadzen, Materiatow, lub innych rzeczy, majgcych stanowié lub
stanowigcych czes$¢ Robot Statych.

— Sprzet Zamawiajgcego - oznacza aparaty, maszyny, pojazdy (jesli sg) udostepnione
przez Zamawiajgcego do uzytku Wykonawcy przy realizacji Robot jak podano w
Specyfikacji; ale nie obejmuje Urzadzen, jeszcze nie przyjetych przez
Zamawiajgcego.

— Strona - oznacza Zamawiajgcego lub Wykonawce, w zaleznoéci jak tego wymaga
kontekst.

- Umowa - oznacza Akt Umowny, Warunki Szczego6lne Umowy, Warunki Ogdlne
Umowy, Oferte Wykonawcy wraz z zatgcznikami, specyfikacje techniczne
wykonania i odbioru robot, dokumentacje projektowg, Rysunki, Wykazy, i inne
dokumenty (jesli sg) wskazane w Akcie Umowy.

— Urzadzenia — oznaczajg aparaty, maszyny i pojazdy majgce stanowi¢ Ilub
stanowigce czesc¢ Robot Statych.

- Wykazy — oznaczajg dokumenty tak zatytutowane, wypetnione przez Wykonawce i
dostarczone wraz z Ofertg i wigczone do Umowy. Dokumenty te mogg zawierac
Przedmiar Robét, dane, spisy oraz wykazy stawek i/lub cen.

- Wykonawca — oznacza osobe(y) wymieniong(e) jako wykonawca w Akcie Umowy
oraz prawnych nastepcow tej osoby(db).

— Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych
z budowg, modernizacjg/przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowe]
lub jej elementu.

— Zalgcznik do oferty — oznacza wypetnione strony zatytutowane zatgcznik do oferty,
ktore sg zalgczone do Oferty i stanowig jej czes¢.

— Zamawiajgcy — oznacza osobe, wymieniong jako Zamawiajgcy w Akcie Umowy
oraz prawnych nastepcow tej osoby.

— Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji
techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych
z budowag, modernizacjg/przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogdélne wymagania dotycz gce robat.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowg, specyfikacjg techniczng (STWIORB), oraz przepisami prawa
budowlanego i sztukg budowlang.

Zakres robot

Wykonawca powinien zapewni¢ calo$¢ robocizny, materialdw, sprzetu, narzedzi,
transportu i dostaw, niezbednych do wykonania robo6t objetych umowa, zgodnie z jej
warunkami, PB, STWIORB i ewentualnymi wskazoéwkami inspektora nadzoru
inwestorskiego. Przed ostatecznym odbiorem robét Wykonawca uporzgdkuje plac budowy
i przylegty teren, dokona rozliczenia wykonanych robot, dostaw inwestorskich, materiatéw
z demontazu i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca wykona do dnia odbioru
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i przedstawi inwestorowi komplet dokumentéw budowy, wymagany przepisami prawa
budowlanego. Dokona rozliczenia z inwestorem za zuzyte media i wynajmowane
pomieszczenia.

Ochrona i utrzymanie robét

Podczas realizacji robot (od przyjecia do przekazania placu budowy) Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrone robo6t oraz mienia inwestora przekazanego razem z placem
budowy.

Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu korncowego odbioru. Utrzymanie powinno
by¢ prowadzone w taki sposob, aby obiekt lub jego elementy byty w zadowalajgcym
stanie, przez caty czas, do momentu odbioru koncowego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inspektora
nadzoru inwestorskiego powinien rozpocza¢ takie roboty, jednak nie poOzniej niz w 24
godziny od wezwania, pod rygorem wstrzymania robét z winy Wykonawcy.

Zgodno $¢ robot z PB i STWIORB

Dokumentacja projektowa i Specyfikacje Techniczne (STWIORB) oraz inne dodatkowe
dokumenty przekazane przez inspektora nadzoru inwestorskiego (np. protokoty
koniecznosci na roboty dodatkowe, zamienne i zaniechania) stanowig o zamowionym
zakresie i sg integralng czescig umowy, a wymagania w nich zawarte sg obowigzujgce dla
Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé¢ btedow w PB lub ich pomija¢. O ich wykryciu
powinien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktory w porozumieniu z
projektantem dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne PB i STWIORB.
Dane okreslone w PB i w STWIORB uwazane sg za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.

Cechy materiatbw muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymogami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. W przypadku, gdy roboty lub materialy nie bedg w pelni zgodne z PB lub
STWIORB i wplynie to na zmiane parametrow wykonanych elementéw budowli, to takie
materiaty winny by¢ niezwtocznie zastgpione innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt
Wykonawcy.

Projekt budowlany

Projekt budowlany dla modernizacji budynku, obejmuije:
— Projekt zagospodarowania terenu.

— Projekt instalacji elektrycznej

— Specyfikacje techniczne.

Teren budowy. Przekazanie terenu budowy

Wykonawca dostarczy Inwestorowi, w ciggu 14 dni, przed ustalonym w umowie terminem

przekazania terenu budowy nastepujgce dokumenty:

— oswiadczenia os6b funkcyjnych o przyjeciu obowigzkoéw na budowie (kierownik,
budowy, kierownicy robot),

Inwestor przekaze teren budowy wykonawcy w terminie ustalonym umowa.

7
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W dniu przekazania placu budowy Inwestor przekaze wykonawcy dzienniki budowy wraz
ze wszystkimi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Wskaze punkt poboru wody
i energii elektrycznej, punkty osnowy geodezyjnej. Wykonawca wykona z materiatow
wlasnych i usunie nieodpfatnie opomiarowanie punktow poboru medidw w sposob
uzgodniony z dostawcg (uzytkownikiem obiektu).

Zabezpieczenie terenu budowy

Fakt przystgpienia i prowadzenie rob6t Wykonawca obwiesci publicznie w sposob
uzgodniony z Inspektorem nadzoru inwestorskiego oraz przez umieszczenie, w miejscach
i llosciach okreslonych przez Inspektora nadzoru inwestorskiego, tablic informacyjnych
i ostrzegawczych — w miare potrzeb podswietlanych. Inspektor nadzoru inwestorskiego
okresli niezbedny sposéb ogrodzenia terenu budowy. Zabezpieczenie prowadzonych robot
nie podlega odrebnej zaptacie.

Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materiaty i urzgdzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakohczenia robot i przekazanie obiektu
Zamawiajgcemu. Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢é prowadzone w taki sposéb, aby obiekt lub jego elementy byly w
zadowalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego. Jesli
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera
powinien rozpoczgc¢ roboty utrzymaniowe nie pézniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

Powigzania prawne i odpowiedzialno $¢€ prawna. Stosowanie si e do ustale n prawa i
innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ i stosowaé wszystkie przepisy powszechnie
obowigzujgce oraz przepisy (wydane przez odpowiednie wladze miejscowe), ktore sg w
jakichkolwiek sposob zwigzane z robotami oraz musi by¢ w petni odpowiedzialny za ich
przestrzeganie podczas prowadzenia budowy.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych lub innych praw wiasnosci i bedzie w
peini odpowiedzialny za wypetnienie wszystkich wymagan prawnych dotyczacych:
wykorzystania opatentowanych rozwigzan projektowych, urzadzen, materiatdw lub metod.
W sposo6b ciggly powinien informowaé inspektora o swoich dziataniach, przedstawiajgc
kopie zezwolen i inne odpowiednie dokumenty.

Jesli nie dotrzymanie w/w wymagan spowoduje nastepstwa finansowe lub prawne to w
catosci obcigzg one Wykonawce.

Ochrona wiasno $ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem
wiasnosci publicznej lub prywatnej. Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym
prowadzeniem robét lub brakiem koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi
uszkodzenie lub zniszczenie wtasnosci prywatnej lub publicznej to Wykonawca, na swoj
koszt, naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnos$é. Stan uszkodzonej, a naprawionej
wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
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Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia
podziemne oraz musi uzyska¢ od odpowiednich wiadz, bedgcych wiascicielami tych
urzgdzen, potwierdzenie informacji o ich lokalizacji (dostarczone przez Inwestora).
Wykonawca zapewni w czasie trwania robot wtasciwe oznakowanie i zabezpieczenie
przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen.

Ochrona s$rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé, w czasie prowadzenia robot, wszelkie

przepisy ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania robot Wykonawca bedzie:

— podejmowac wszystkie uzasadnione kroki zmierzajgce do stosowania przepiséw i norm
dotyczgcych ochrony srodowiska na terenie budowy oraz bedzie unikat uszkodzen lub
ucigzliwosci dla oséb lub wlasnosci prywatnej i spotecznej, a wynikajacych ze skazenia
Srodowiska, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu
dziatania;

— miat szczegolny wzglad na prace sprzetu budowlanego uzywanego na budowie.
Stosowany sprzet nie moze powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym. Opfaty
i kary za przekroczenia norm, okreslonych w odpowiednich przepisach dotyczgcych
Srodowiska, obcigzajg Wykonawce;

— wszystkie skutki ujawnione po okresie realizacji robét, a wynikajgce z zaniedban w
czasie realizacji robot, obcigzajg Wykonawce.

Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia. Nie wolno stosowa¢ materialdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o
natezeniu wiekszym od dopuszczalnego. Wszystkie materiaty uzyte do rob6t muszg mie¢
Swiadectwa dopuszczenia do stosowania, wydane przez uprawniong jednostke,
jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania tych materiatbw na
Srodowisko.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia za zgodg Inwestora, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie dla srodowiska, to konsekwencje tego
poniesie Inwestor. Utylizacja materiatdw szkodliwych pochodzgcych z demontazu nalezy
do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

Ochrona przeciwpo zarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, Wykonawca
rozmiesci na terenie budowy, w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oraz przy
maszynach i w pojazdach mechanicznych. Materialy tatwopalne bedg sktadane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem oso6b trzecich.

Prace pozarowo niebezpieczne wykonywane bedg na zasadach uzgodnionych z
przedstawicielami uzytkownika nieruchomosci.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty powodowane pozarem wywotanym
jego dziatalnoscig przy realizacji robot przez personel Wykonawcy.
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Wykonawca odpowiada¢ bedzie za straty spowodowane przez pozar wywotany przez
osoby trzecie powstaty w wyniku zaniedban w zabezpieczeniu budowy i materiatow
niebezpiecznych.

Bezpiecze nstwo i higiena pracy (bhp.)

Podczas realizacji rob6t Wykonawca przestrzega¢ bedzie przepiséw dotyczgcych bhp.
W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowie o0soOb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczehstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszystkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej
zaptacie i sg uwzglednione w cenie kosztorysowe,.

Ograniczenie obci gzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczeh obcigzenia na o0$ przy
transporcie materialdw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od wiadz, co do przewozu, nietypowych wagowo tadunkow i w sposob ciggty
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera. Pojazdy i tadunki powodujgce
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone na $wiezo ukonczony fragment
budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich
robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
Akceptowanie u zytych materiatdw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materialdw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegoétowe informacije
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania oraz odpowiednie $wiadectwa
badania jakosci w celu zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.
Zatwierdzenie jednego materialu z danego zrédta nie oznacza automatycznego
zatwierdzenia pozostatych materiatéw z tego zrodta.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczalnego zrédia w sposob ciggly spetniajg wymagania
STWIORB w czasie prowadzenia robét.

Jezeli materialy z akceptowanego zrodta sg niejednorodne lub niezadawalajgcej jakosci,
Wykonawca powinien zmieni¢ zrédto zaopatrywania w materiaty.

Materialy wykonczeniowe stosowane na ptaszczyznach widocznych z jednego miejsca
powinny by¢ z tej samej partii materiatu w celu zachowania tych samych wiasciwosci
kolorystycznych w czasie calego procesu eksploatacji.

Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wladz na
pozyskanie materiatdbw z jakichkolwiek zrodet miejscowych wigczajgc w to zrédia
wskazane przez Inzyniera i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.
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Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatldw z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: optaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopdéw, ukopdw i miejsc pozyskania piasku
i zwiru bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robdét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych
miejsc wskazanych w dokumentach Umowy beda wykorzystane do robét lub odwiezione
na odktad odpowiednio do wymagan Umowy lub wskazan Inzyniera.

Eksploatacja zrodet materialtbw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

Wariantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacja projektowa lub STWIORB przewidujg mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera 0 swoim zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w
okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera.

Materiaty nie odpowiadaj gce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy. Wbudowanie materialbw bez akceptacji Inspektora nadzoru
inwestorskiego Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko liczac sie z tym, ze roboty nie
zostang przyjete i nie bedg zaptacone.

Inspekcja wytworni materiatow i elementow

Wytwornie materiatow i elementéw, zarowno przed jak i po akceptacji Inspektora nadzoru

inwestorskiego, mogg by¢ kontrolowane w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych

metod produkcyjnych z wymaganiami STWIORB.

W czasie przeprowadzania inspekcji nalezy zapewnic:

— wspotprace i pomoc Wykonawcy,

- wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwdrni, gdzie odbywa sie proces
produkcji materiatéw przeznaczonych do wbudowania na terenie budowy.

Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, (do czasu, gdy bedg one
potrzebne do wbudowania) byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowaly swojg
jakos¢ i wiasciwosci oraz byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru
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inwestorskiego. Przechowywanie materiatbw musi sie odbywa¢ na zasadach i w
warunkach odpowiednich dla danego materialu oraz w sposéb skutecznie
zabezpieczajgcy przed dostepem o0sOb trzecich. Wszystkie miejsca czasowego
skladowania materiatdw powinny by¢é po zakonczeniu robdt, doprowadzone przez
Wykonawce do ich pierwotnego stanu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych rob6t i bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w PB i STWIORB.

W przypadku braku ustalen w wymienionych dokumentach, zasady pracy sprzetu powinny
by¢ uzgodnione i zaakceptowane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.

Sprzet nalezacy do Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t musi by¢ utrzymany w
dobrym stanie technicznym i w gotowos$ci do pracy.

Wykonawca dostarczy, na Zzgdanie, Inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopie
dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to
wymagane przepisami. Jezeli przewiduje sie mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru inwestorskiego o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje.

Wybrany sprzet po akceptacji, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez zgody Inspektora.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw technologicznych, nie zostang przez Inspektora nadzoru inwestorskiego
dopuszczone do robét.

Wykonawca jest zobligowany do skalkulowania kosztéw jednorazowych sprzetu w cenie
jednostkowej robot, do ktorych ten sprzet jest przeznaczony. Koszty transportu sprzetu nie
podlegajg oddzielnej zaptacie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na witasciwosci przewozonych
materiatow.

Wykonawca bedzie usuwat, na biezgco i na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i na dojazdach na teren budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie robét zgodne z umowg oraz za jakos¢
stosowanych materialtdw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z PB, wymaganiami
STWIORB, programem zapewnienia jakosci PZJ oraz poleceniami Inspektora nadzoru
inwestorskiego.
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Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za doktadne wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow konstrukcji zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w PB lub
przekazanymi przez Inspektora nadzoru inwestorskiego.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
i wyznaczaniu roboét zostang, jesli wymagaé tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

5.2. Decyzja i polecenie Inspektora nadzoru inwest  orskiego

Decyzje Inspektora dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow roboét
bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, PB, STWIORB, PN, innych
normach i instrukcjach.

Inspektor jest upowazniony do inspekcji wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatdow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych.

Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Ewentualne skutki finansowe z tytutu niedotrzymania terminu poniesie Wykonawca.

W przypadku opdznien realizacyjnych budowy, stwarzajgcych zagrozenie dla finalnego
zakonczenia robot, Inspektor ma prawo wprowadzi¢ podwykonawce na okreslone roboty
na koszt Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jako Sci

Do obowigzkébw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
kierownikowi budowyprogramu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony
sposob wykonywania robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce
wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Zamawiajgcego.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czesc 0golng opisujgca:

- organizacje wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz o0s6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania
poszczegoblnych elementéw robot,

- system (sposOb i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzgdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wiasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

- spos6b oraz forme gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis
pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujgcych, a takze wycigganych wnioskéw i
zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposoéb i forme
przekazywania tych informacji Zamawiajgcemu;

b) czes¢ szczegobtowg opisujgcy dla kazdego asortymentu robot:
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- wykaz maszyn i urzgdzeh stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia
pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilos¢ srodkoéw transportu oraz urzgdzeh do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wtasciwosci w czasie
transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie urzgdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw
materialdw, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementow
robot,

- sposOb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi
wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako $ci i robot

Wykonawca odpowiedzialny jest za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli obejmujgcy personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do prowadzenia kontroli robét. Minimalne
wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwosci sg okreslone w STWIORB i normach
koniecznych, do wykonania robét zgodnie z PB.

6.3. Pobieranie probek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materiatdw, ktére budzg watpliwosci, co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie
zostang przez Wykonawce usuniete lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania proébek bedg dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inzyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Zamawiajgcego bedg odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakceptowany
przez Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm
i instrukcji. Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi
Inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania.

Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji przez Inspektora. Wyniki przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane
na kazde zgdanie Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z bada n
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Wykonawca bedzie przekazywa¢ Zamawiajgcemu kopie raportow z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia
jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Zamawiajgcemu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzorui nwestorskiego

Inspektor bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robdét z wymaganiami STWIORB na
podstawie wynikéw dostarczonych przez Wykonawce. Jezeli wyniki tych badan wykazg,
ze raporty wykonawcy nie sg wiarygodne, to Inspektor zleci przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badan. W tym przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych
badan poniesie Wykonawca.

W przypadku powtarzania sie niewiarygodnosci w prowadzeniu badan przez Wykonawce,
Inspektor moze wprowadzi¢ staly, niezalezny nadzér nad badaniami. Koszt tego nadzoru
poniesie Wykonawca.

6.7. Atesty jako $ci materiatow i urz adzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatdw przez Wykonawce, Inspektor moze dopuscic
do uzycia materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z
warunkami podanymi w STWIORB. W przypadku materiatdw, dla ktérych atesty sg
wymagane przez STWIORB, kazda partia materialu dostarczona na budowe winna
posiadac atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi. Materialy posiadajgce atesty, a urzgdzenia
wazne legalizacje, mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Atesty i legalizacje
przechowywane bedg na terenie budowy i okazywane Inspektorowi na kazde zgdanie.

Kierownik budowy moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujgcy ze zapewniono zgodnosc¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wiasciwych przepisow i dokumentow technicznych, deklaracje zgodnosci lub certyfikat
zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

— aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy i ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumenty sg wymagane przez ST, kazda
partia dostarczona do Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w
razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan bedg dostarczone przez Wykonawce kierownikowi budowy.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
Dziennik budowy
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Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Inwestora
i Wykonawce w okresie trwania budowy. Obowigzek prowadzenia dziennika budowy
spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczehstwa ludzi i mienia oraz technicznej i ekonomicznej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy bedag czytelne, dokonywane trwatg technikg, w porzgadku chronologicznym,
bezposrednio jeden po drugim, bez przerw.

Zatgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika, opatrzone datg i podpisem Wykonawcy oraz Inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosSci:

— date przyjecia i zakres obowigzkow oséb funkcyjnych na budowie,

— date przyjecia placu budowy,

- date rozpoczecia robot,

— uzgodnienia przez Inspektora PZJ i harmonogramow robot,

— terminy rozpoczecia i zakohczenia poszczegdélnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora,

— daty wstrzymania robét z podaniem przyczyn ich wstrzymania,

— zgloszenia i daty odbioru robot zanikajgcych, ulegajgcych zakryciu, czesciowych
i koncowych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatury powietrza w okresie wykonywania robot podlegajgcych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnosc rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w PB,

— dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
robat,

— dane dotyczgce sposobu zabezpieczenia robot,

— dane dotyczgce jakosci materiatdbw oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem
autora badan,

— wyniki prob poszczegolnych elementéw budowli z podaniem kto je prowadzit,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg
przedstawione Inspektorowi do akceptaciji.

Decyzje Inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z uzasadnieniem
stanowiska ich przyjecia. Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora i
Wykonawce do ustosunkowania sie do jego tresci.

Ksiega obmiaru robot
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Nie jest wymagana, ale jej zatozenia moze zazgdac Inspektor nadzoru w przypadku robot

0 duzym stopniu skomplikowania. Ksiega obmiaru rob6t bedzie wtedy jedynie

dokumentem kontrolnym. Nie stanowi ona podstawy do zaptaty za wykonane roboty.

Podstawg do wystawienia faktury bedzie zatgczony oryginat protokotu odbioru

poszczegolnych elementow potwierdzony przez Inspektora w oparciu o0 procentowe

zaawansowanie robot.

Obmiary wykonanych robot prowadzi sie w jednostkach przyjetych w STWIORB.

Ksiega obmiaru robét zawiera karty obmiaru robét z:

— numerem kolejnym karty,

— podstawg wyceny i opisem robat,

— iloscig przedmiarowg robat,

— datg obmiaru,

— obmiarem przeprowadzonym zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 4.4 niniejszego
rozdziatu STWIORB,

- iloscig robdt wykonanych od poczatku budowy.

Ksiega obmiaru robét (jesli wymagana) musi by¢ przedstawiona Inspektorowi do

sprawdzenia po wykonaniu robot, ale przed ich zakryciem.

Dokumenty laboratoryjne

Atesty materiatdbw, orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i wyniki badan
sporzadzone przez Wykonawce bedg stanowi¢ zatgcznik do protokotu odbioru.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie takze:

— decyzje o pozwoleniu na budowe,

— protokot przekazania placu budowy,

— protokot — szkic wytyczenia geodezyjnego obiektu w terenie,

— inwentaryzacje geodezyjne powykonawcze,

— harmonogram budowy,

— umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne,

— protokoty odbioru robot,

— protokoty z narad i ustalen,

— dowody przekazania materiatbw z demontazu, dowody utylizacji materialdw z
demontazu podlegajgce utylizaciji,

— korespondencja na budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na budowie w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora i przedstawiane na zyczenie
Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
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Obmiar robot bedzie odzwierciedlat faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z PB
i STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych roba6t i terminie obmiaru, co najmniej na trzy dni przed terminem obmiaru.
Wyniki obmiaru wpisywane bedg do Ksiegi obmiaru robdt. Jakikolwiek btad Iub
przeoczenie (opuszczenie) nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich
roboét. Btedne dane zostang poprawione wg ustalen Inspektora dostarczonych Wykonawcy
na pismie. Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do
umownych ptatnosci.

7.2. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Do pomiaru uzywane bedg tylko sprawne narzedzia pomiarowe, posiadajgce czytelng
skale, jednoznacznie okreslajgca wykonany pomiar.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzgdzenia
te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

7.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed ostatecznym odbiorem robot, a takze w przypadku
wystepowania diuzszych przerw w robotach oraz w przypadku zmiany Wykonawcy.

7.4. Wykonywanie obmiaru robo6t

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia wykonywane bedg w sposob

zrozumialy i jednoznaczny. Wykonany obmiar robot zawiera¢ bedzie:

— podstawe wyceny i opis robot,

— ilos¢ przedmiarowa robot (z kosztorysu ofertowego),

— date obmiaru,

— miejsce obmiaru przez podanie: nr pomieszczenia, nr detalu, elementu, wykonanie
szkicu pomocniczego,

— obmiar robot z podaniem sktadowych obmiaru w kolejnosci:
dtugosc x szerokos¢ x gtebokos¢ x wysokosc¢ x ilos¢ = wynik obmiaru,

— ilo$¢ robot wykonanych od poczgtku budowy,

— dane osoby sporzadzajgcej obmiar.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw

Roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom robo6t, dokonywanym przez Inspektora:
— odbiorowi robét zanikajgcych,

— odbiorowi czesciowemu, elementéw robot,

— odbiorowi koncowemu, ostatecznemu,

— odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr roboét zanikaj gcych i ulegaj gcych zakryciu
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Odbidr roboét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robot dokonuje Inspektor.

Gotowos$¢ danej czesci robot zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior przeprowadzony bedzie
niezwtocznie, nie pozniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do
dziennika budowy i powiadomieniem o tym takze Inspektora.

8.3. Odbidr cz esciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru robot
dokonuje Inspektor. Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem
do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inspektora. Odbior
przeprowadzony bedzie niezwtocznie, nie pdzniej jednak, niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora.

8.4. Odbidr ostateczny (ko ncowy)

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$é do odbioru
ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.

Osiggniecie gotowosci do odbioru musi potwierdzic wpisem do dziennika budowy
Inspektor nadzoru inwestorskiego. Wykonawca przekaze Inspektorowi nadzoru kompletny
operat kolaudacyjny, zawierajgcy dokumenty zgodnie z wykazem zawartym w pkt. 4.5.6.
W terminie siedmiu dni od daty potwierdzenia gotowosci do odbioru Inwestor powiadomi
pisemnie Wykonawce o dacie rozpoczecia odbioru i skiadzie powotanej komisiji
kolaudacyjnej. Rozpoczecie prac komisji nastgpi nie pozniej niz przed uptywem terminu
okreslonego w umowie.

Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci wykonania
robét z PB, PN i STWIORB. W toku odbioru ostatecznego komisja zapozna sie z realizacjg
robot, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét uzupetniajgcych
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej PB lub STWIORB z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo
0s6b i mienia, komisja dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w umowie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego.
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8.6. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac operat kolaudacyjny
zawierajacy:

— PB powykonawczy z naniesionymi zmianami wykonawczymi.

— Dziennik budowy — oryginat i kopie.

— Obmiar robot (jesli wymagany)

—  Woyniki pomiaréw kontrolnych (operaty geodezyjne).

— Atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow.

— Dokumenty potwierdzajgce legalizacje wbudowanych urzgdzen.

— Sprawozdania techniczne z prob ruchowych.

— Protokoty préb i badan.

— Protokoty odbioru robot zanikajgcych.

— Rozliczenie z demontazu.

— Wykaz wbudowanych urzadzen i przekazywanych instrukcji obstugi.

- Wykaz przekazywanych kluczy.

— Os$wiadczenia osob funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budowlanym.

- Inne dokumenty wymagane przez Inwestora.

W  przypadku, gdy =zdaniem komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe Ilub uzupetniajgce bedag
zestawione wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszone pismem przez
Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym przez komisje.

9. PODSTAWY PLATNO SCI
9.1. Ustalenia og6lne

Cena uwzglednia wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej

wykonanie, okreslone w STWIORB i PB.

Cena obejmuje:

— robocizne,

— warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami ich zakupu,

— wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenia sprzetu na plac
budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),

— koszty posrednie, w skfad ktorych wchodzg: ptace personelu i kierownictwa zaktadu,
pracownikow nadzoru i laboratorium, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, ubezpieczenia, koszty zarzgdu przedsiebiorstwa Wykonawcy, koszty
eksploatacji zaplecza,

— zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu wydatkow, ktére
mogg wystgpi¢ w czasie realizacji robot.

Podstawg do wystawienia faktury za wykonanie robdt bedzie, potwierdzony przez

Inspektora Nadzoru, protokét czesciowego wykonania i odbioru robot ustalony w oparciu o

procentowe zaawansowanie robét w danej branzy dla poszczegodlnych elementow robét.

Szczegoty rozliczenia Wykonawcy z Inwestorem regulujg zapisy umowy.
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9.2. Warunki Umowy i wymagania ogolne STWIORB

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkow Umowy i wymagan ogoélnych zawartych w
niniejszej STWIORB obejmuje wszystkie warunki okreslone w wymienionych
dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 1994r. Nr 89, poz. 414 z
pozniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985r. o drogach publicznych (Dz.U. z 1985r. Nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r. w sprawi e dziennika
budowy montazu i rozbiérki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz.U. z 2002r. Nr 108, poz. 953).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie
bezpieczenstwa pracy
i higieny pracy podczas wykonywania robo6t budowlanych (Dz.U. z 2003r. Nr 47, poz.
401 z pOzniejszymi zmianami)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
(Dz.U. z 2004r. Nr 202, poz. 2072 z pdzniejszymi zmianami)

Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie informacji
dotyczgcej bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia. (Dz. U. 120, poz. 1126)

~Warunki techniczne wykonania i odbioru robdét budowlano-montazowych” Arkady,
Warszawa 1997

Ustawa o wyrobach budowlanych z dnia 16 kwietnia 2004 (Dz.U.04.92.881).
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452-7 WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wykonaniem warstw odsgczajgcych pod
nawierzchnie przy realizacji inwestycji pn. ,Projekt boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni
utwardzonej dla 10 miejsc parkingowych”.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamoéwien CPV: 45233000-9

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem warstw odcinajgcych stanowigcych czes¢ podbudowy pomocniczej pod
nawierzchnie - wykonanie i zageszczenie mechaniczne warstwy odsgczajgcej w korycie
pod boiska.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakosé wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce
robo6t podano w czesci ,Wymagania ogélne” pkt 1.5 specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w
czesci ,\Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.
Materiatem odsgczajgcym jest piasek.

2.2. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinny spetniac
nastepujgce warunki:

— szczelnosci,

— zageszczalnosci
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Piasek stosowany do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinien spetiaé
wymagania normy PN-B-11113 dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinny
spetnia¢ wymagania normy PN-B-1111, dla klasy I i Il.

Miat kamienny do warstw odsgczajgcych i odcinajgcych powinien spetnia¢ wymagania
normy PN-B-11112.

2.3. Skladowanie materialéw

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odsgczajgcej lub odcinajgcej nie jest
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego
okresowego skladowania, to Wykonawca robét powinien zabezpieczyé kruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podtoze w miejscu
sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 3
specyfikacji technicznej.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania robdt powinien wykazaé sie mozliwoscig
korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wpltywu na wiasciwosci gruntu
podioza.

4. TRANSPORT

Ogollne wymagania dotyczace transportu podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt. 4
specyfikacji technicznej.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $srodkami transportu w  warunkach
zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieSzaniem z innymi materiatami,
nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
5 specyfikacji technicznej |.

33



WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

5.2. Przygotowanie podio za

Podtoze gruntowe powinno spetnia¢ wymagania okre$lone w SST ,Roboty ziemne przy
wykonaniu wykopow" oraz ,Korytowanie wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza".
Warstwy odcinajgca i odsgczajgca powinny by¢ wytyczone w sposob umozliwiajgcy
wykonanie ich zgodnie z dokumentacjg projektowg, z tolerancjami okreslonymi w
niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi,
lub w inny sposéb zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw lub linek
do wytyczenia robot w odstepach nie wiekszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zag eszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by¢ rozkiadane w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu rowniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Grubosé roziozonej warstwy
luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu osiggnieto grubos¢ projektowana.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odsgczajgcej lub
odcinajgcej o grubosci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalezy wykona¢ dwuwarstwowo.
Rozpoczecie uktadania kazdej nastepnej warstwy moze nastgpi¢ po odbiorze przez Inzyniera
warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktoérych widoczna jest segregacja kruszywa nalezy przed zageszczeniem
wymieni¢ kruszywo na materiat o0 odpowiednich wkasciwosciach.

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odsaczajacej lub odcinajgcej nalezy przystgpi¢
do jej zageszczania.

Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym nalezy rozpoczynaé¢ od krawedzi i stopniowo
przesuwac¢ pasami podiuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej osi. Zageszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku nalezy rozpoczyna¢ od dolnej krawedzi i przesuwac pasami
podtuznymi czesciowo naktadajgcymi sie, w kierunku jej gornej krawedzi.

Nieréwnosci lub zagtebienia powstale w czasie zageszczania powinny byé wyréwnywane na
biezgco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usuniecie materiatu, az do otrzymania
réwnej powierzchni.

W miejscach niedostepnych dla walcow warstwa odcinajgca i odsgczajgca powinna by¢
zageszczana pitytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczanie nalezy kontynuowac do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481. Wskaznik zageszczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany w warstwe odsgczajgcg lub odcinajaca,
uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontrole
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen pltytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny
modut odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10% jej wartosci. W przypadku, gdy wilgotnosé kruszywa jest wyzsza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy osuszyC przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku,
gdy wilgotnos¢ kruszywa jest nizsza od wilgotnosci optymalnej, kruszywo nalezy zwilzy¢ okreslong
iloscig wody i rownomiernie wymieszac.
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5.4. Utrzymanie warstwy ods aczajaceji odcinaj acej

Warstwa odsgczajgca i odcinajgca po wykonaniu, a przed utozeniem nastepnej warstwy powinny
by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza sie ruchu budowlanego po wykonanej warstwie odcinajgcej lub odsaczajgcej z
geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sie ruch pojazdéw koniecznych dla wykonania wyzej
lezgcej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania warstwy obcigza Wykonawce robot

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowaneqo i zag eszczonego podio za

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym

stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem poditoza nastgpi przerwa
w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien
on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad przez rozitozenie folii lub
w inny sposb6b zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania
kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to haprawe wykona on na
wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robdt podano w czesci ,\Wymagania ogdlne” pkt 6
specyfikacji techniczne.

6.2. Badania przed przystapieniem do robo6t

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robét i przedstawi¢ wyniki tych badanh Inzynierowi. Badania te powinny obejmowaé
wszystkie wtasciwosci kruszywa okreslone w dokumentacji projektowe;j.

Geowldkniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej powinny posiadac
aprobate techniczna.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia
warstwy odsgczajgcej i odcinajagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw warstwy odsgczajacej i odcinajgcej

Lp. Wyszczegolnienie badan i Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiaréw
pomiarow
1 |Szerokos¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 |ROwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 |Réwnos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 |Spadki poprzeczne *' 10 razy na 1 km
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5 |Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
autostrad i dr6g ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég

6 |Uksztalttowanie osi w co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla
planie * autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég
7 |Grubo$¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m® Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m”
8 |Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
kruszywa rzadziej niz raz na 600 m”

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé¢ w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

Szerokos$¢ warstwy nie moze sie rézni¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
Nieréwnosci podituzne i poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsaczajgcej nalezy mierzy¢ 4 metrowg
tatg, zgodnie z normg BN-68/8931-04. Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne warstwy odcinajgcej i odsgczajgcej na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z
dokumentacjg projektowg z tolerancjg + 0,5%. ROznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi
warstwy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

Grubos¢ warstwy powinna by¢ zgodna z okreslong w dokumentacji projektowej z tolerancjg +1 cm,
-2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgledéw technologicznych, zostata wykonana w dwoch warstwach, nalezy
mierzy¢ tgczng grubosc¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci Wykonawca wykona naprawe
warstwy przez spulchnienie warstwy na gtebokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym
materiatem o odpowiednich wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zageszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Po wykonaniu tych robét nastgpi ponowny pomiar
i ocena grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

Wskaznik zageszczenia warstwy odcinajgcej i odsaczajgcej, okreslony wg BN-77/8931-12 nie
powinien by¢ mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia warstwy stosuje sie poréwnanie wartosci modutow
odksztafcenia, to wartos¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych
zgodnie z normg BN-64/8931-02, nie powinna by¢ wieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zageszczenia nalezy badaé¢ wedlug PN-B-06714-17. Wilgotnos¢
kruszywa powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w czesci ,Wymagania ogdlne” pkt 7 specyfikacji technicznej.
Jednostkg obmiarowsg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej warstwy odcinajgcej i odsgczajace;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w czesci ,Wymagania ogélne” pkt 8 specyfikacji technicznej.

8.2. Zgodno $¢é z dokumentacj a
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Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji) wg pkt. 6 ST daty

pozytywny wynik.

8.3. Wymagania przy odbiorze

Sprawdzeniu przy odbiorze podlega:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg techniczna,
— prawidlowos¢ wykonania robdét.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci podano w czesci ,Wymagania ogodlne” pkt 9
specyfikacji technicznej

Cena wykonania 1m? warstwy odsgczajgcej i/lub odcinajgcej z kruszywa obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podfozu warstwy materialu o grubosci i
jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej,

- wyréwnanie utozonej warstwy do wymaganego profilu,

zageszczenie wyprofilowanej warstwy,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie warstwy.

Cena wykonania 1m? warstwy odsgczajgcej i/lub odcinajgcej z geowtéknin obejmuije:

- prace pomiarowe,

- dostarczenie i roztozenie na uprzednio przygotowanym podtozu warstwy geowtdknin,
- pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania

PN-B-11111 Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych . Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i
podioza przez obcigzenie piytg

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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454-6 BETONOWE OBRZEZA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem betonowych obrzezy nawierzchni boisk przy
realizacji inwestycji pn. ,Projekt boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni utwardzonej dla 10
miejsc parkingowych”.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamoéwien CPV: 45233000-9

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

Obrzeza chodnikowe - belki betonowe rozgraniczajgce jednostronnie lub dwustronnie ciggi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji

1.4. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych:
z wykonaniem obrzezy betonowych oraz z wykonaniem taw betonowych na podsypce
cementowo-piaskowe;.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakosé wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce
robo6t podano w czesci ,Wymagania ogélne” pkt 1.5 specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogollne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w
czesci ,Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 3
specyfikacji technicznej.

3.2. Sprzet stosowany do wykonania robot

Roboty wykonuje sie recznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. TRANSPORT

Ogollne wymagania dotyczace transportu podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt. 4
specyfikacji techniczne.

Betonowe obrzeza chodnikowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po
osiggnieciu przez beton wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem sie i uszkodzeniami w
czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
5 specyfikacji technicznej j.

5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypke (tawe) nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu
powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu
ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podlo ze lub posypka

Podioze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka
(tawa) ze zwiru lub piasku, o grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszczeniu. Podsypke
(ftawe) wykonuje sie przez zasypanie koryta zwirem lub piaskiem i zageszczenie z
polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrze zy

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢c na wykonanym podiozu w miejscu i ze
Swiattem (odlegtoscig gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z
ustaleniami dokumentacji projektowe,;.

Zewnetrzna Sciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym
gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczac¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypehi¢ je piaskiem lub zaprawg
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cementowo-piaskowg w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$cic¢ i zmy¢ woda.
Spoiny muszg by¢ wypetnione catkowicie na petng gtebokos¢.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w czesci ,Wymagania ogélne”
pkt 6 specyfikacji technicznej.

6.2. Badania przed przeystapieniem do robot.

Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow
przeznaczonych do ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki
tych badan Inzynierowi do akceptacii.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i policzenie uszkodzeh wystepujgcych na powierzchniach i
krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugosci i gtebokosci
uszkodzen nalezy wykonac za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig
do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z dokfadnoscig do 1
mm przy uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i 2. Sprawdzenie kgtow prostych w narozach elementow wykonuje sie przez
przytozenie kgtownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1
mm.

Badania pozostatych materiatbw powinny obejmowaé wszystkie wtasciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatow wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot.

W czasie robo6t nalezy sprawdza¢ wykonanie:
— koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
— podioza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (tawy) ze zwiru lub piasku -
zgodnie z wymaganiami pkt 5.3,
— ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,
przy dopuszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktdre moze wynosi¢ £ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktdre moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m diugosci
obrzeza, wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktdére powinno wykazywac
catkowite wypetnienie badanej spoiny na petng gtebokosc.

7. OBMIAR ROBOT

Ogllne zasady obmiaru robét podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 7 specyfikacji
technicznej. Jednostkg obmiarowa jest m? wykonanych trawnikéw.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogblne zasady odbioru robot.
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Ogodlne zasady odbioru robot podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 8 specyfikaciji
technicznej.

8.2. Zgodno $¢ z dokumentacj a

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)
wg pkt. 6 ST daty pozytywny wynik.

9. PODSTAWA P+ATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
9 specyfikacji technicznej.

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw,
— wykonanie koryta,
— rozscielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrzeza,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwyktly

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech
geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
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453. ROBOTY W ZAKRESIE INSTALACJI BUDOWLANYCH

453-2 INSTALACJE ELEKTRYCZNE ZEWN ETRZNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robot elektrycznych zewnetrznych zwigzanych z inwestycjg pn.
.Projekt boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni utwardzonej dla 10 miejsc
parkingowych”.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamowieh (CPV)

Grupa Klasa Kategoria Opis

Roboty budowlane w zakresie wznoszenia
45200000-9 kompletnych obiektéw budowlanych lub ich czesci
oraz roboty w zakresie inzynierii lgdowej i wodnej

Roboty budowlane w zakresie budowy
rurociggow, linii komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drég, lotnisk i
kolei; wyréwnywanie terenu

45230000-8

Roboty budowlane w zakresie budowy linii

45231400-9
energetycznych

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowa specyfikacja techniczna jest dokumentem bedacym podstawg do
udzielenie zamowienia i zawarcia umowy na wykonanie robét zawartych w punkcie 1.1
niniejszego opracowania.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg
zgodne z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.
1.4. Zakres rob6t obj etych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i
majgce na celu wykonanie instalacji elektrycznych wewnetrznych.

1.5. Wymagania ogolne dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i poleceniami kierownika robot. Rodzaje (typy) urzadzen,
osprzetu i materiatdbw pomocniczych powinny by¢ zgodne z podanymi w dokumentaciji
projektowej. Zastosowanie innych rodzajow (typdw) urzadzen wymienione w projekcie
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dopuszczalne jest jedynie pod warunkiem wprowadzenia do dokumentacji projektowe]
zmian uzgodnionych w trybie okreslonym w umowie.

Ogolne wymagania dotyczgce rob6t podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 1.5
specyfikacji techniczne.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Do realizacji instalacji elektrycznych zasilania oraz sterowania mogg by¢ stosowane
wyroby producentéw krajowych i zagranicznych posiadajgce aprobaty techniczne
wymagane przez odpowiednie Instytuty Badawcze, a zwlaszcza posiada¢ swiadectwa
dopuszczenia do obrotu oraz, wymagane (Ustawa z dnia 3 kwietnia 1993r.) certyfikaty
bezpieczenstwa. Ponadto powinny by¢:

. Znajdowac sie w biezgcej produkcji

. Odpowiada¢ wymaganiom norm i przepisbw wymienionych w niniejszych

specyfikacjach i projektach budowlanych oraz innym normom i przepisom.

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 2
specyfikacji technicznej

2.2. Materialy potrzebne do wykonania robét elektry  cznych i teletechnicznych

Do wykonania robot stosowac doktadnie te materiaty wymienione w dokumentacji
projektowej i przetargowej lub materiaty rownowazne majgce te same whasciwosci i
wiasnosci. Kazdorazowo na uzycie innych materiatdw Wykonawca musi uzyskac¢ zgode
Kierownika budowy oraz Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podane sg w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 3
specyfikacji techniczne.

Wykonawca robot elektrycznych zobowigzany jest do stosowania sprzetu, narzedzi,
elektronarzedzi wkasciwych do wykonywanego rodzaju robaot i spetniajgcych wymagania
norm obligatoryjnych w zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

Sprzet powinien by¢ zgodny z ofertg wykonawcy i powinien odpowiada¢ wskazaniom
zawartym w specyfikacji lub projekcie organizacji prac. Sprzet bedgcy wiasnoscig
wykonawcy lub wynajety do wykonania prac ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Wykonawca przystepujgcy do pracy powinien posiadac niezbedne
narzedzia gwarantujgce whkasciwg jako$¢ wykonywanych prac.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podane sg w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt
4 specyfikacji technicznej.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktére nie
wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych Roboét i wilasciwosci przewozonych
materiatow.

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie,
wymiarow tadunku i innych parametrow technicznych. Wykonawca bedzie usuwat na
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biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

Ogolne zasady wykonania robot podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 5
specyfikacji techniczne.

Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty instalacyjne.
Roboty powinny by¢ wykonywane w odpowiedniej kolejnosci.

5.2. Wykopy i prace ziemne

Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek
sprawdzenia zgodnosci rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowe] oraz
oceny warunkéw gruntowych. Metoda wykonywania wykopdéw powinna by¢ dobrana w
zaleznosci od ich wymiaréw, uksztattowania terenu oraz rodzaju gruntu.

Pod fundamenty  prefabrykowane  zaleca sie  wykonywanie  wykopow
waskoprzestrzennych recznie. Ich obudowa i zabezpieczenie przed osypywaniem
powinno odpowiada¢ wymaganiom BN-83/8836-02. Wykopy wykonane powinny byé
bez naruszenia naturalnej struktury dna wykopu i zgodnie z PN-68/B-06050

Wykop rowka pod kabel powinien byé zgodny z dokumentacjg projektowg, ST Iub
wskazaniami Inspektora Nadzoru. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej
strony wykopu. Skarpy rowka powinny by¢é wykonane w sposob zapewniajgcy ich
statecznosc.

W celu zabezpieczenia wykopu przed zalaniem wodg z opaddw atmosferycznych,
nalezy powierzchnie terenu wyprofilowa¢ ze spadkiem umozliwiajgcym fatwy odptyw
wody poza teren przylegajgcy do wykopu.

Zasypanie fundamentu Iub kabla nalezy dokona¢ gruntem 2z wykopu, bez
zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkéw). Zasypanie nalezy wykonac
warstwami grubosci od 15 do 20 cm i zageszczac ubijakami recznymi lub zageszczarkg
wibracyjng. Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-
12. Zageszczenie nalezy wykonywac¢ w taki sposob aby nie spowodowac uszkodzen
fundamentu lub kabla.

Nadmiar gruntu z wykopu, pozostajgcy po zasypaniu fundamentu lub kabla, nalezy
rozplantowa¢ w poblizu lub odwiez¢é na miejsce wskazane w ST lub przez Inspektora
Nadzoru.

5.3. Fundamenty prefabrykowane

Montaz fundamentéw nalezy wykonaé zgodnie z wytycznymi montazu dla konkretnego
fundamentu, zamieszczonymi w dokumentacji projektowe;.

Fundament powinien by¢ ustawiany przy pomocy dzwigu, na 10 cm warstwie betonu B
10, spetniajgcego wymagania PN-88/B-06250 lub zageszczonego zwiru spetniajgcego
wymagania BN-66/6774-01 Przed jego =zasypaniem nalezy sprawdzi¢ rzedne
posadowienia, stan zabezpieczenia antykorozyjnego $cianek i poziom goérnej
powierzchni, do ktérej przytwierdzona jest ptyta mocujgca. Maksymalne odchylenie
gornej powierzchni fundamentu od poziomu nie powinno przekroczy¢é 1:1500, z
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dopuszczalng tolerancjg rzednej posadowienia £ 2 cm. Ustawienie fundamentu w planie
powinno by¢ wykonane z doktadnoscig + 10 cm.

5.4. Ochrona przeciwpora zeniowa dodatkowa

Jako ochrone przeciwporazeniowg dodatkowg nalezy stosowaé Szybkie Wytgczanie
Zasilania zgodnie z PN-IEC-60364-4-41 Wszystkie metalowe czesci mogace znalez¢
sie pod napieciem w warunkach zaktoceniowych, nalezy potgczy¢ przewodem
miedzianym z zaciskiem uziemiajgcym.

5.5. Uktadanie kabli w wykopie

Kable nalezy uktada¢ w wykopie linia falista (zapas 1 - 3 % na kompensacje przesunie¢
gruntu), na warstwie piasku o grubosci 0,1 m i zasypa¢ taka sama warstwa piasku.
Nastepnie po nasypaniu warstwy gruntu rodzimego o grubosci, co najmniej 0,15 m
utozyc folie ostrzegawcza koloru niebieskiego /dla kabli nn/ o grubosci 0,5 mm i
szerokosci 25cm. Pozostata czes¢ wykopu zasypa¢ gruntem rodzimym z
zageszczeniem warstwami, co najmniej 20 cm, oraz gleba roslinng. Gteboko$¢ utozenia
kabli w gruncie mierzona od powierzchni gruntu do zewnetrznej powierzchni kabla
powinna wynosi¢ nie mniej niz 70 cm /dla kabli nn/.

5.6. Przepusty kablowe

Przepusty kablowe nalezy wykonywa¢ z rur PCW wysokoudarowych. Przepusty
kablowe nalezy uktada¢ w miejscach, gdzie kabel jest narazony na uszkodzenia
mechaniczne. W jednym przepuscie powinien by¢ utozony tylko jeden kabel; nie
dotyczy to kabli jednozytowych tworzgcych ukfad wielofazowy, kabli sygnalizacyjnych
oraz kabla elektroenergetycznego i kabli sygnalizacyjnych przytgczonych do tego
samego urzadzenia ktére mogq by¢ umieszczone w jednej rurze lub w jednym otworze
bloku.

Glebokos¢ umieszczania przepustow kablowych w gruncie, mierzona od powierzchni
terenu do gérnej powierzchni rury, powinien wynosi¢, co najmniej 70cm - w terenie bez
nawierzchni i 100 cm od nawierzchni drogi przeznaczonej do ruchu kotowego. Miejsca
wprowadzania kabli do rur powinny by¢ uszczelnione, uniemozliwiajgcymi
przedostawanie sie do ich wnetrza wody i przed ich zamuleniem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przyst gpieniem do robét

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ od producentow
zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materiatdw. Na zgdanie Inspektora
Nadzoru nalezy dokonac testowania sprzetu posiadajgcego mozliwos¢ nastawienia
mechanizméw regulacyjnych. W wyniku badan testujgcych nalezy przedstawic¢
Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa cechowania.

6.2. Wykopy pod fundamenty

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopdéw, ich wymiary oraz ewentualne
zabezpieczenie s$cianek przed osypywaniem sie ziemi. Wykopy powinny by¢ tak
wykonane aby zapewnione byto w nich ustawienie fundamentoéw lub ustojéw, zgodnie z
lokalizacjg i rzednymi posadowienia okreslonymi w Dokumentacji Projektowe;.
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6.3. Fundamenty

Program badan powinien obejmowacC sprawdzenie ksztattu i wymiarow, wygladu
zewnetrznego oraz wytrzymatosci. Parametry te powinny by¢ zgodne z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej oraz wymaganiami PN-80/B-03322 i PN-73/B-
06281. Ponadto nalezy sprawdzi¢ usytuowanie fundamentow w planie i rzedne
posadowienia.

Po zasypaniu fundamentow, nalezy sprawdzi¢ stopien zageszczenia gruntu, ktory
powinien wynosi¢ co najmniej 0,85 wg BN-8932-01.

6.4. Badania po wykonaniu robot

W przypadku zadawalajgcych wynikéw pomiaréw i badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania robot, na wniosek Wykonawcy Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode na
niewykonywanie badan po wykonaniu robot.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 7
specyfikacji technicznej. Obmiar robét obejmuje catos¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostkg obmiarowg jest komplet robot.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Wymagania ogolne

Ogodlne zasady dotyczgce odbioru robot ziemnych podano w czesci ,Wymagania
ogolne” pkt 8 specyfikacji technicznej. Roboty elektryczne uznaje sie za wykonane
zgodnie z dokumentacjg projektowsa, jezeli wszystkie wyniki badan przeprowadzonych
przy odbiorach okazaty sie zgodne z wymaganiami. W przypadku, gdy wykonanie, cho¢
jednego elementu robot elektrycznych okazato sie niezgodne z wymaganiami, roboty
elektryczne i teletechniczne uznaje sie za niezgodne z dokumentacjg projektowsg i
Wykonawca roboét zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodnosci z wymaganiami i
przedstawi¢ je do ponownego odbioru. Dodatkowe roboty w opisanej wyzej sytuacji nie
podlegajg zaptacie.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstaw ptatnosci podano w czesci ,Wymagania ogolne”
pkt 9 specyfikacji technicznej.

Podstawe ptatnosci stanowi komplet wykonanych roboét i pomiaréw pomontazowych
instalacji elektrycznych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-IEC 60364-1 Instalacje elekiryczne w obiektach budowlanych, Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

. PN-IEC 60364-4-443 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajgca bezpieczehnstwo. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed
przepieciami atmosferycznymi i tgczeniowymi.

. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.
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PN-IEC 60364-4-46 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Odigczanie izolacyjne i fgczenie.

PN-IEC 60364-4-442 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona instalacji niskiego napiecia przed
przejsciowymi przepieciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napiecia.

PN-IEC 60364-4-482 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczehstwa. Dobor srodkéw ochrony w zaleznosci od
wptywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenie elektrycznego. Postanowienia ogolne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenie elektrycznego. Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-53 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenie elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC 60364-5-54 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenie elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC 60364-5-56 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Doboér i
montaz wyposazenie elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa.

PN-IEC 60364-5-534 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenie elektrycznego. Urzgdzenia do ochrony przed przepieciami.
PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

PN-IEC 60364-7-707 |Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczgce instalacji lub lokalizacji. Wymagania dotyczgce uziemien
instalacji urzgdzen przetwarzania danych.

PN-IEC 60364-5-548 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uktady uziemiajgce 1 potgczenia
wyrownawcze instalacji elektrycznych.

PN-EN 50086-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czes¢ 1:
Wymagania ogolne

PN-EN 50086-2-1 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw. Czes¢
2-1: Wymagania szczegotowe dla systemow rur instalacyjnych sztywnych

PN-EN 50086-2-2 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czes$é
2-2: Wymagania szczegotowe dla systemow rur instalacyjnych gietkich

PN-EN 50086-2-3 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czes$é
2-3: Wymagania szczego6towe dla systemow rur instalacyjnych elastycznych
PN-88/E-08501 Urzgdzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa
PN-92/N-01256.01 Znaki bezpieczenhstwa. Ochrona przeciwpozarowa
PN-92/N-01256.02 Znaki bezpieczenstwa. Ewakuacja

PN-N-01256-4 Znaki bezpieczenstwa. Techniczne srodki przeciwpozarowe
PN-N-01256-5 Znaki bezpieczenstwa. Zasady umieszczania znakow
bezpieczenstwa na drogach ewakuacyjnych i drogach pozarowych.
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454. ROBOTY WYKONCZENIOWE

454-1 NAWIERZCHNIE SYNTETYCZNE BOISK

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni syntetycznych boisk przy realizaciji
inwestycji pn. ,Projekt boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni utwardzonej dla 10 miejsc
parkingowych”.

Klasyfikacja wg Wspoélnego Stownika Zamowien CPV: 45233000-9

1.2. Zakres stosowania

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych
z:

— wykonaniem nawierzchni na boisku do gry w pitke siatkowg

— wykonanie kortu do tenisa ziemnego.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakosé wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce
robo6t podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5 specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w
czesci ,Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.
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2.2. Materiaty na boisko wielofunkcyjne z nawierzc hni syntetycznej

Badania na zgodnos¢ z normg PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub
rekomendacja techniczna ITB lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajgcego
nawierzchnie sportowe.
1. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.
2. Atest PZH dla ofiarowanej nawierzchni.
3. Autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez
producenta na tg nawierzchnie.

2.3. Materialy na boisko do pitki n0  znej z trawy syntetycznej

Badania na zgodno$¢ z normg PN-EN 15330-1, lub aprobata techniczna ITB, lub
rekomendacja techniczna ITB, lub wynik badan specjalistycznego laboratorium badajgcego
nawierzchnie sportowe np. Labosport.
1. Karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.
2. Atest PZH dla oferowanej nawierzchni.
3. Autoryzacja producenta trawy syntetycznej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez
producenta na tg nawierzchnie.

2.4. Urzadzenia boiskowe

Wyposazenie boiska :

1. Boisko do pitki siatkowej:

— Siatkdwka — Stupki stalowe mocowane w tulejach z regulacjg wysokosci
mocowania siatki i mechanizmem naciggowym , siatka calosezonowa — 1
komplet.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 3
specyfikacji technicznej.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt. 4
specyfikacji technicznej.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne
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Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
5 specyfikacji technicznej j.

5.2. Wykonanie nawierzchni syntetycznych na boiska ch

Rozwigzanie nawierzchni syntetycznej pozostawia sie do wyboru przez Inwestora oraz
Projektanta przystosowujacego projekt do warunkow miejscowych. Przy wyborze
rozwigzan nalezy przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegolnych
oraz kierowa¢ sie wiedzg techniczng. Wykonanie robot przeprowadzi¢é zgodnie z
dokumentacjg projektowg, zaleceniami inwestora oraz inspektora nadzoru, zgodnie z
obowigzujgcg sztukg budowlanag.

5.3. Montaz urzadzen boiskowych

1. Boisko do siatkowki:
— Wpykonanie fundamentéw pod stojaki z montazem tuleji
— Ustawienie demontowalnych stojakéw do siatkbwki w tym jeden z krzestem
sedziowskim , siatka turniejowa czarna z antenkami - 1 kpl

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Ogodblne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot podano w czesci ,Wymagania ogolne”
pkt 6 specyfikacji technicznej.

7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 7 specyfikaciji
technicznej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 8 specyfikacji
technicznej.

8.1. Zgodno $¢ z dokumentacj a

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

wg pkt. 6 ST daly pozytywny wynik.

8.2. Wymagania przy odbiorze

Sprawdzeniu przy odbiorze podlega:
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— zgodnosc¢ wykonania z dokumentacjg techniczng,
- prawidtowos$¢ wykonania robaot.

9. PODSTAWA P+ATNO SCI

Ogollne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
9 specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Atesty PZH

— Instrukcje producentow

- Inne - wybrane przez Inwestora oraz Projektneta przystosowujacego projekt do
warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozwigzan nalezy przestrzega¢ prawa
budowlanego, praw pokrewnych i szczegoélnych oraz kierowac¢ sie wiedzg techniczng
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452. ROBOTY WYKONCZENIOWE

454-2 NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni z kostki betonowej przy realizaciji
inwestycji pn. ,Projekt boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni utwardzonej dla 10 miejsc
parkingowych”.

Klasyfikacja wg Wspoélnego Stownika Zamowien CPV: 45233000-9

1.2. Zakres stosowania

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy
warstwy Scieralnej nawierzchni, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego
niebarwionego lub barwionego, jedno- Ilub dwuwarstwowego, charakteryzujgcy sie
ksztaltem, ktory umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

Kraweznik - prosty lub tukowy element budowlany oddzielajgcy jezdnie od chodnika,
charakteryzujacy sie statym lub zmiennym przekrojem poprzecznym i dlugoscig nie wiekszg
niz 1,0 m.

Sciek - umocnione zagtebienie, ponizej krawedzi jezdni, zbierajgce i odprowadzajgce wode.
Obrzeze - element budowlany, oddzielajgcy nawierzchnie chodnikow i ciggdéw pieszych od
terendw nie przeznaczonych do komunikaciji.

Spoina - odstep pomiedzy przylegajgcymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi
materiatami wypetniajgcymi.

Szczelina dylatacyjna - odstep dzielgcy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu
umozliwienia odksztalcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami

wypetniajgcymi.

1.4. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki brukowe;j
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1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace
robét podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 1.5 specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w
czesci ,\Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.

2.2. Betonowa kostka brukowa

Klasyfikacja betonowych kostek brukowych - wymagania
1. odmiana:
a) kostka dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniej konstrukcyjnej i warstwy
Scieralnej (goérnej) zwykle barwionej grubosci min. 4 mm,
2. barwa:
a) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wzor (ksztatt) kostki:
zgodny z ksztaltami okreslonymi przez producenta
4. wymiary, zgodne z wymiarami okreslonymi przez producenta, w zasadzie:
a) diugosc¢: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokosc¢: od 0,5 do 1,0 wymiaru diugosci, lecz nie mniej niz 100 mm,
c) grubosé: 60mm lub 80 mm
Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu ukfadania i siatki spoin
oraz umozliwialy wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznosci
przecinania elementow w trakcie ich wbudowywania w nawierzchnie.
Kostki mogg by¢ z wypustkami dystansowymi na powierzchniach bocznych oraz z
ukosowanymi krawedziami gérnymi.

2.3. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostk om brukowym

Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na
nawierzchniach drog, ulic, chodnikow itp. okresla PN-EN 1338.

Kostki kolorowe powinny by¢ barwione substancjami odpornymi na dziatanie czynnikow
atmosferycznych, swiatta (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliéw (m.in. cementu, ktéry
przy wypetnieniu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nie moze odbarwiaé kostek). Zaleca
sie stosowanie srodkow stabilnie barwigcych zaczyn cementowy w kostce, np. tlenki zelaza,
tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek kobaltowo-glinowy (nie nalezy stosowac¢ do barwienia:
sadz i barwnikdw organicznych).

2.4. Skladowanie kostki brukowej

Kostke zaleca sie pakowac¢ na paletach. Palety z kostkg mogg by¢ sktadowane na otwartej
przestrzeni, przy czym podioze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.
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3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 3
specyfikacji technicznej.

3.2. Sprzet do wykonania nhawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sie:

— recznie, zwlaszcza na matych powierzchniach,

— mechanicznie przy zastosowaniu urzgdzen uktadajgcych (uktadarek),

— do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki,
szlifierki z tarczg).

- do zageszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowac¢ zageszczarki wibracyjne
(ptytowe) z wykladzing elastomerowa, chronigce kostki przed $cieraniem i
wykruszaniem narozy.

— do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt. 4
specyfikacji technicznej.

Betonowe kostki brukowe mogg by¢ przewozone na paletach - dowolnymi srodkami
transportowymi po osiggnieciu przez beton wytrzymatosci na sciskanie co najmniej 15
MPa. Kostki w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem sie
i uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogdlne

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
5 specyfikacji technicznej j.

5.2. Podlo ze i koryto

Grunty podioza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone
przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z
dokumentacjg projektowa.

Koryto pod podbudowe Ilub nawierzchnie powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z
projektowanymi spadkami

Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacjg projektowa, oraz
Specyfikacjg techniczng w okreslonym zakresie.

62



NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

5.3. Konstrukcja nawierzchni

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu nawierzchni, z wystepowaniem podbudowy,
podsypki cementowo-piaskowej i wypetnieniem spoin zaprawg cementowo-piaskows,
obejmuja:

— wykonanie podbudowy,

— wykonanie obramowania nawierzchni (z kraweznikow, obrzezy i ew. sciekow),

— przygotowanie i rozscielenie podsypki cementowo-piaskowej,

— utozenie kostek z ubiciem,

— zasypka spoin piaskiem

— wypetnienie szczelin dylatacyjnych,

— pielegnacje nawierzchni i oddanie jej do ruchu

5.4. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwg betonowej kostki brukowej
powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.

5.5. Obramowanie nawierzchni

Krawezniki i obrzeza zaleca sie ustawia¢ przed przystgpieniem do uktadania nawierzchni z
kostki. Przed ich ustawieniem, pozgdane jest utozenie pojedynczego rzedu kostek w celu
ustalenia szerokosci nawierzchni i prawidtowej lokalizacji kraweznikéw lub obrzezy.

5.6. Podsypka

Grubos¢ podsypki powinna wynosi¢ po zageszczeniu 3-"5 cm, a wymagania dla
materialtdw na podsypke powinny by¢ zgodne z pktem 2.3. Dopuszczalne odchyiki od
zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1 cm.

Podsypke cementowo-piaskowg przygotowuje sie w betoniarkach, a nastepnie rozsciela
sie na uprzednio zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

wspotczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

wytrzymatosci na sciskanie nie mniejszej niz R; = 10 MPa, R,s = 14 MPa.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po scisnieciu podsypki
w dioni podsypka nie rozsypywata sie i nie byto na dtoni sladow wody, a po nacisnieciu
palcami podsypka rozsypywata sie. Roz$cielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno
wyprzedzaé uktadanie nawierzchni z kostek od 3 do 4 m. Rozscielona podsypka powinna
by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekkimi walcami (np. recznymi) lub
zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu
nawierzchni nalezy jg pola¢ wodg w takiej ilosci, aby woda zwilzyta catg grubos¢ podsypki.
Rozécielenie podsypki z suchej zaprawy moze wyprzedza¢ ukfadanie nawierzchni z
kostek o okoto 20 m.

Catkowite ubicie nawierzchni i wypetnienie spoin zaprawg musi by¢é zakonczone przed
rozpoczeciem wigzania cementu w podsypce.

63



NAWIERZCHNIE Z KOSTKI BETONOWEJ

5.7. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek bru kowych

* Utozenie nawierzchni z kostek
Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej grubosci.
Na wiekszym fragmencie robot zaleca sie stosowaé kostki dostarczone w tej samej partii
materiatu, w ktorej niedopuszczalne sg rozne odcienie wybranego koloru kostki.
Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.
Ukladanie reczne zaleca sie wykonywa¢ na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza
skomplikowanych pod wzgledem ksztattu lub wymagajgcych kompozycji kolorystycznej
uktadanych deseni oraz ro6znych wymiaréw i ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni
wykonywaé przyuczeni brukarze.
Ukladanie mechaniczne zaleca sie wykonywaé na duzych powierzchniach o prostym
ksztalcie, tak aby uktadarka mogta przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich
utozenia z wymagang doktadnoscig. Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mieé
duzych odchytek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio przygotowana przez producenta, tj.
utozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dotozenia potowek i dziewigtek, przy czym
kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by
kostki nie przywieraty do siebie. Ukltadanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg
brukarzy, ktérzy uzupeiniajg przerwy, wyrabiajg tuki, dokladajg kostki w okolicach
studzienek i kraweznikow.
Kostke ukitada sie okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie
ubijania podsypka zageszcza sie.
Powierzchnia kostek potozonych obok urzgdzen infrastruktury technicznej (np. studzienek,
wlazow itp.) powinna trwale wystawa¢ od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych
urzgdzen oraz od 3 mm do 10 mm powyzej korytek sciekowych (Sciekow).
Do uzupetnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac
elementy kostkowe wykohczeniowe w postaci tzw. potéwek i dziewigtek, majgcych
wszystkie krawedzie réwne i odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o
nietypowych wymiarach, wolng przestrzeh uzupetnia sie kostkg cietg, przycinang na
budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami, szlifierkami z tarczg itp.).
Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca sie
zakonczy¢ prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej
w celu wytworzenia oporu dla ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem
robot, prowizorycznie utozong nawierzchnie na podsypce piaskowej nalezy rozebraé i
usungé wraz z podsypka.

» Ubicie nawierzchni z kostek
Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomocg zageszczarki wibracyjnej (ptytowej) z
ostong z tworzywa sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywaé walca.
Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej $rodka i
jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nieréwnosci powierzchniowe
mogg by¢ zlikwidowane przez ubijanie w kierunku wzdtuznym kostki.
Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymieni¢ na
kostki cate.
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5.8. Spoiny

Szerokos$¢ spoin pomiedzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm
do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca sie aby osie
spoin pomiedzy dtuzszymi bokami tych kostek tworzyty z osig drogi kat 450, a wierzchotek
utworzonego kata prostego pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku
spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypei¢ piaskiem.

5.9. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jejdo u zytku

Nawierzchnie na podsypce piaskowej ze spoinami wypetnionymi piaskiem mozna oddac
do uzytku bezposrednio po jej wykonaniu.

Nawierzchnie na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi zaprawg
cementowo-piaskowg, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o
grubosci od 3,0 do 4,0 cm i utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po
uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze Sredniej otoczenia nie nizszej niz 150C) do 3
tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchnie nalezy oczysci¢ z piasku i mozna oddac¢ do
uzytku.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Wymagania ogolne

Ogodblne wymagania dotyczgce kontroli jakosci robot podano w czesci ,Wymagania ogolne”
pkt 6 specyfikacji techniczne,.

6.2. Badania po zako nczeniu robo6t

Zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w

tablicy 1
Tablica 1. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni
Lp. |Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Sposoéb sprawdzenia
1 |Sprawdzenie wyglgdu zewnetrznego |Wizualne sprawdzenie jednorodnosci wygladu,
nawierzchni, kraweznikéw, obrzezy, prawidtowosci desenia, kolorow kostek, spekan,
sciekow plam, deformaciji, wykruszen, spoin i szczelin
2 |Badanie potozenia osi nawierzchniw |Geodezyjne sprawdzenie potozenia osi co 25
planie m i w punktach charakterystycznych
(dopuszczalne przesunigcia wg tab. 2, Ip. 5b)
3 |Rzedne wysokosciowe, rownosc Co 25 m i we wszystkich punktach
podtuzna i poprzeczna, spadki charakterystycznych (wg metod i dopuszczalnych
poprzeczne i szerokosé wartosci podanych w tab. 2, Ip. od 5c do 5gq)
4 |Rozmieszczenie i szerokos¢ spoin i Wg pktu 5.515.7.5
szczelin w nawierzchni, pomiedzy
kraweznikami, obrzezami, $ciekami
oraz wypetnienie spoin i szczelin
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7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 7 specyfikaciji
technicznej. Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z
betonowej kostki brukowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogllne zasady odbioru robét podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 8 specyfikacji
technicznej.

8.1. Zgodno $¢ z dokumentacj a

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

wg pkt. 6 ST daty pozytywny wynik.

8.2. Odbiodr robot zanikaj acych i ujegaj acych zakryciu.

Odbiorowi robo6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— przygotowanie podtoza i wykonanie koryta,
— ewentualnie wykonanie podbudowy,
— ewentualnie wykonanie taw (podsypek) pod krawezniki, obrzeza, Scieki,
— wykonanie podsypki pod nawierzchnie,
— ewentualnie wypetnienie dolnej czesci szczelin dylatacyjnych.

9. PODSTAWA P+ATNO SCI

Ogollne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
9 specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1:2002 Cement. &2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodiwodotyczce
cementu powszechnegayiku

PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe. Wymagan&tody bada

PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych

PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni
drogowych; piasek

PN-88 B/32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rosanmawierzchni planografem i tat
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454. ROBOTY WYKONCZENIOWE

454-3 OGRODZENIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem montazu ogrodzenia terenu boisk przy realizaciji
inwestycji pn. ,Projekt boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni utwardzonej dla 10 miejsc
parkingowych”.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zaméwiehn CPV: 45342000-6

1.2. Zakres stosowania

Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres rob6t obj etych SST

Niniejsza specyfikacja okresla zakres robot w skiad ktorych wchodzi:
— Woykonanie ogrodzenia terenu boisk,
— Woykonanie furtki.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakosé wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera. Ogdlne wymagania dotyczgce
robo6t podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 1.5 specyfikacji technicznej.

2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogdlne

Ogollne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w
czesci ,Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.

Nalezy wykona¢ wymienione elementy ogrodzenia: brama, furtka, przesta.

Rozwigzanie ogrodzenia pozostawia sie do wyboru przez Inwestora oraz Projektanta

przystosowujgcego projekt do warunkéw miejscowych. Przy wyborze rozwigzah nalezy

przestrzega¢ prawa budowlanego, praw pokrewnych i szczegollnych oraz kierowaé sie
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wiedzg techniczng. Ogrodzenie musi spetnia¢ wymogi bezpieczenstw.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 3
specyfikacji technicznej.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt. 4
specyfikacji technicznej.

Elementy do wykonania elementéw ogrodzenia mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami
transportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z
innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
5 specyfikacji technicznej.

Montaz elementow ogrodzenia nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg producenta.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w czesci ,Wymagania ogélne”
pkt 6 specyfikacji technicznej.

6.2. Sprawdzenie ustawienia stupkow i monta  zu prz eset

Stupki muszg by¢ ustawione pionowo zgodnie z wytycznymi producenta systemu,
przesta zamocowane na sruby i uchwyty zgodnie z systemem ogrodzenia.

7. OBMIAR ROBOT

Ogllne zasady obmiaru robét podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 7 specyfikacji
technicznej. Jednostkg obmiarowg jest mb (metr biezgcy) wykonanego ogrodzenia.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot.

Ogllne zasady odbioru robét podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 8 specyfikacji
technicznej.
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8.2. Zgodno $¢ z dokumentacj a

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

wg pkt. 6 ST daty pozytywny wynik.

8.3. Wymagania przy odbiorze

Sprawdzeniu przy odbiorze podlega:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg techniczna,
— prawidtowos¢ wykonania robot.

9. PODSTAWA PtATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
9 specyfikacji technicznej

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-03264 Konstrukcje betonowe zZelbetowe i sprezone. Obliczenia statyczne i
projektowanie

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu

PN-B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikacja i okreslenia

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

PN-H-04623 Ochrona przed korozja. Pomiar grubosci powlok metalowych metodami
nieniszczacymi

PN-H-04651 Ochrona przed korozja. Klasyfikacja i okre$lenie agresywnosci korozyjnej
Srodowisk

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogolnego zastosowania
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno o0goélnego
przeznaczenia

PN-H-82200 Cynk

PN-H-84018 Stal niskostopowa o0 podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki

PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki

PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogolnego przeznaczenia. Gatunki
PN-H-84023-07 Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki

PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki

PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco

PN-H-93401 Stal walcowana. Katowniki rownoramienne

PN-H-93402 Katowniki nierownoramienne stalowe walcowane na gorgco

PN-H-93403 Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

PN-H-93406 Stal. Teowniki walcowane na gorgco

PN-H-93407 Stal. Dwuteowniki walcowane na goraco

PN-H-97051 Ochrona przed korozja. Przygotowanie powierzchni stali, staliwa i zeliwa do
malowania. Ogollne wytyczne
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PN-H-97053 Ochrona przed korozja. Malowanie konstrukcji stalowych. Ogélne wytyczne
PN-M-06515 Dzwignice. Ogolne zasady projektowania stalowych ustrojow nosnych
PN-M-69011 Spawalnictwo. Zlacza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania

PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawania i napawania stali

PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliwos¢ ztgczy spawanych. Oznaczanie klasy wadliwosci na
podstawie ogledzin zewnetrznych

PN-M-80006 Zanurzeniowe powtoki cynkowe na drutach stalowych. Badania

PN-M-80026 Druty okragte ze stali niskoweglowej ogdlnego przeznaczenia

PN-M-80201 Liny stalowe z drutu okrggtego. Wymagania i badania

PN-M-80202 Liny stalowe 1 x 7

PN-M-82054 Sruby, wkrety i nakretki stalowe ogélnego przeznaczenia. Ogélne wymagania i
badania

PN-M-82054-03 Sruby, wkrety i nakretki. Wiasnosci mechaniczne $rub i wkretow
PN-1ISO-8501-1 Przygotowanie podiozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Stopnie skorodowania i stopnie przygotowania nie zabezpieczonych podtozy
stalowych oraz podtozy stalowych po catkowitym usunieciu wczesniej natozonych powtok
BN-73/0658-01 Rury stalowe profilowe ciagnione na zimno. Wymiary

BN-89/1076-02 Ochrona przez korozja. Powloki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowych, staliwnych i zeliwnych. Wymagania i badania
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452. ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM KONSTRUKCJI OBIEKTU

452-8 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM POD:OZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wykonaniem koryta i profilowaniem oraz
zageszczaniem podtoza gruntowego pod boiska przy realizacji inwestycji pn. ,Projekt
boiska dwu-funkcyjnego i powierzchni utwardzonej dla 10 miejsc parkingowych”.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamoéwien CPV: 45233000-9

1.2. Zakres stosowania

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej specyfikacji technicznej ST sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa budowlanego.

1.4. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu wykonanie robo6t zwigzanych z wykonaniem:
— Koryt i profilowaniem i zageszczaniem podtoza pod nawierzchnie boisk

1.5. Ogodlne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot, ich zgodnosé
z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogélne wymagania dotyczace
robét podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 1.5 specyfikacji techniczne,j.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne

Ogollne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i skiadowania podano w
czesci ,Wymagania ogolne” pkt 2 specyfikacji technicznej.

W tym przypadku materialy nie wystepuija.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 3
specyfikacji technicznej.

3.2. Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujgcy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykazac
sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier
moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podtoza z zastosowaniem spycharki z
lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowacé niekorzystnego wplywu na wikasciwosci gruntu
podioza.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt. 4
specyfikacji technicznej.

Transport urobku na odlegtos¢ ustalong przez Wykonawce.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
5 specyfikacji technicznej |.

5.2. Warunki przyst apienia do roboét

Wykonawca powinien przystgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podioza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zageszczania podioza, jest mozliwe wytgcznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych
warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podiozu nie moze
odbywac sie ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy
nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta
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Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny byc¢
wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno
umozliwiaé naciggniecie sznurkéw Ilub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie
wigekszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdllnosci jego moc nalezy dostosowac¢ do rodzaju gruntu, w
ktorym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie
maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o matym zakresie. Sposob
wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z
ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

5.4. Profilowanie i zag eszczanie podio za

Przed przystgpieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejgce rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sie,
aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane
rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepujg zanizenia poziomu w podiozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gtebokos¢
zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spetniajgcy wymagania
obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych
rzednych wysokosciowych i zagescic warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé¢ réwniarki. Sciety grunt powinien byé
wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystgpi¢c do jego zageszczania.
Zageszczanie podtoza nalezy kontynuowac¢ do osiggniecia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna wartd¢ I dla:
Strefa Autostrad i Innych drég
drég
korpusu ekspresowych Ruch cezki | Ruch mniejszy

i bardzo od ckzkiego
ciezki

Gorna warstwa o grulici 20 1,03 1,00 1,00

cm

Na gkbokasci od 20 do 50 cm

od powierzchni podiza 1,00 1,00 0,97
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W  przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzgcy podioze uniemozliwia
przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na
metodzie obcigzeh ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podioza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci
optymalnej z tolerancjg od -20% do +10%

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zag eszczonego podio za

Podtoze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym
stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpi natychmiast do ukiadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podioze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przykiad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podioze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do
uktadania kolejnej warstwy mozna przystgpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podifoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie
niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to
naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Wymagania ogolne

Ogolne wymagania dotyczgce kontroli jakosci rob6t podano w czesci ,Wymagania ogélne”
pkt 6 specyfikacji technicznej.

6.2. Badania w czasie wykonywania robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczgcych cech geometrycznych i
zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. CzestotliwoS¢ oraz zakres badan i pomiarbw wykonanego Koryta i
wyprofilowanego podioza

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i Minimalna czestotliwos¢ badan i
pomiaréw pomiaréw
1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Réwnosc¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne 10 razy na 1l km
5 Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej
krawedziach dla autostrad i drog
ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drég
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6 | Uksztaltowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej

*) krawedziach dla autostrad i drog

ekspresowych, co 100 m dla
pozostatych drog

7 Zageszczenie, wilgotnosc¢ w 2 punktach na dziennej dzialce
gruntu podtoza roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na
600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksat@énia osi w planie natg wykona w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

Szerokos¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ sie od szerokosci projektowane;j
o wiecej niz+10 cmi-5cm.

Nieréwnosci podtuzne koryta i profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg
zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg. Nierébwnosci nie mogag
przekracza¢ 20 mm.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg
projektowsg z tolerancjg = 0,5%.

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i
rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac¢ +1 cm, -2 cm.

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazujg wieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do gtebokosci co
najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

Ogllne zasady obmiaru robét podano w czesci ,Wymagania ogoélne” pkt 7 specyfikacji
technicznej. Jednostkg obmiarowg jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego
koryta.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogblne zasady odbioru robot.

Ogllne zasady odbioru robét podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt 8 specyfikacji
technicznej.

8.2. Zgodno $¢ z dokumentacj a

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania (z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji)

wg pkt. 6 ST daly pozytywny wynik.

8.3. Wymagania przy odbiorze
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Sprawdzeniu przy odbiorze podlega:
— zgodnos¢ wykonania z dokumentacjg techniczna,
— prawidtowos¢ wykonania robot.

9. PODSTAWA P+ATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w czesci ,Wymagania ogolne” pkt
9 specyfikacji technicznej

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na
odkiad lub nasyp,

profilowanie dna koryta lub podtoza,

zageszczenie,

utrzymanie koryta lub podtoza,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie ptytg

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tatg
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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