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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

CPV 45311100-1 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
CPV 31321100-3 Napowietrzne linie energetyczne

1. Okreslenie przedmiotu zaméwienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogd6lna przedsi¢wzigcia

Rozbudowa ulicy Fabrycznej w Lomiankach i Lomiankach Dolnych

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego

1. Zamawiajacy i zarzadzajacy realizacja umowy: Burmistrz Lomianek ul. Warszawska 115, 05-092
Lomianki.

2. Instytucja finansujgca inwestycje: Burmistrz L.omianek ul. Warszawska 115, 05-092 Lomianki.

1.3. Charakterystyka przedsiewziecia

1.3.1.  Ogolny zakres robét

Przewiduje si¢ wykonanie robdét tj.:

Usunigcie kolizji z elementami infrastruktury elektroenergetycznej nN.

1.3.1.1. Roboty ziemne

L. Wykopy liniowe o szerokosci do 0,5 m i glebokosci 0,7m o $cianach pionowych w
gruntach (pod kabel nN) - wykop oraz utozenie kabla nN

2. Roboty w zakresie sieci elektroenergetycznych nN — wykop i ustawienie fundamentow

pod zerdzie wirowane oraz wykonanie uziomu

3. Posadowienie fundamentéw oraz ustawienie ztaczy kablowych i SOK

4. Wykonanie robot taczeniowych

5. Zasypywanie wykopdw o $cianach pionowych o szerokosci 0.5m i gteb. 0,7 m w gruncie

6. Przysypanie kabla podsypka oraz utozenie foli sygnalizacyjnej koloru niebieskiego oraz

zasypanie wykopu gruntem rodzimym.

7. Utozenie kabla w rurze ostonowej DVK przy zblizeniu do innych elementéw infrastruktury
technicznej oraz w rurach SRS przy przejsciach pod drogami lub wjazdami na posesje

8. Demontaz istniejacych elementow sieci elektroenergetycznej (tj. zlacze kablowo-
pomiarowe, rozdzielnica SON, stupy sieci nN)

1.3.1.2. Roboty na wysokoSci

L. Demontaz istniejacych przewodoéw nN

2 Demontaz istniejacego stupa nN

3. Demontaz istniejacej rozdzielnicy SON

4 Posadowienie zerdzi wirowanych

5 Roboty taczeniow



1.4. Dokumentacja techniczna okres§lajaca przedmiot zamo6wienia i stanowigca podstawe do
realizacji rob6t
1.4.1.  Spis projektow

Projekt budowalny usuniecia kolizji ulicy Fabrycznej w Lomiankach i Lomiankach Dolnych.

1.4.2.  Spis szczegolowych specyfikacji technicznych

Ip. numer nazwa
1. SST-01 Roboty w zakresie okablowania elektrycznego
2. SST-02 Napowietrzne linie energetyczne

1.4.3.  Przedmiar robot

Oferenci powinni dokladnie przestudiowac cato$¢ dokumentacji przetargowej, aby wykona¢ swoje
oferty bedac w petni $wiadomym catej odpowiedzialnosci.

Wymagana jest wycena kazdej pozycji przedmiaru robdt z wyjatkiem opisanych jako ,,poza dostawa”.

Ceny i warto$¢ wstawiane do przedmiaru robdt powinny by¢é wartosciami globalnymi dla robot
opisanych w tych pozycjach, wlaczajac koszty i wydatki konieczne dla wykonania opisanych robot razem z
wszelkimi robotami tymczasowymi, pracami towarzyszacymi i instalacjami, ktére moga okazaé sig
niezbedne oraz zawiera¢ wszelkie ogdlne ryzyko, obciazenia i obowiazki przedstawione lub zawarte w

dokumentach, na ktdérych oparty jest przetarg.

1.4.4. Zgodnos¢ rob6t z dokumentacja techniczng

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ prac i ich zgodno$¢ z dokumentacja kontraktowa i
techniczna, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca jest
zobowiazany wykonywaé wszystkie roboty $cisle wedlug otrzymanej dokumentacji technicznej. Jesli jednak
w czasie realizacji robdt okaze sie, ze dokumentacja projektowa dostarczona przez zamawiajacego wymaga
uzupehien wykonawca przygotuje na wlasny koszt rysunki i przedlozy je w czterech kopiach do akceptacji

zarzadzajacemu umowa.

1.5. Definicje i skroty

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Normami Technicznymi
(PN i PN-IEC). Wymienione ponizej okre$lenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Roboty budowlane przy wykonywaniu instalacji — nalezy rozumie¢ wszystkie prace budowlane
zwiazane z wykonaniem instalacji zgodnie z ustaleniami projektowymi,

Wykonawea — osoba lub organizacja wykonujaca ww. roboty budowlane, w jego imieniu w sprawach
realizacji robot budowlanych wystepuje Kierownik Budowy, posiadajaca okreslone prawem Budowlanym
uprawnienia budowlane.

Procedura — dokument zapewniajacy jakosé¢, ,jak, kiedy, gdzie i kto” wykonuje i kontroluje
poszczegdlne operacje robocze — procedura moze by¢ zastapiona przez normy, aprobaty techniczne i

instrukcje.



Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych dostepnych w wypadku
pojawienia si¢ na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych.

Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu elektrycznego,
mogacy pracowac pod i nad ziemia.

Uziom — przedmiot metalowy umieszczony w gruncie i tworzacy potaczenie przewodzace z ziemia.

Zlacze — urzadzenie elektroenergetyczne, w ktorym nastepuje potaczenie wspolnej sieci elektrycznej o
napieciu znamionowym do 1kV.

Linia kablowa - kabel wielozylowy lub wigzka kabli jednozylowych w ukladzie wielofazowym albo
kilka kabli jedno lub wielozytowych potaczonych rownolegle, tacznie z osprzetem, utozone na wspdlnej
trasie i taczace zaciski tych samych dwdch urzadzen elektrycznych jedno lub wielofazowych.

Napiecie znamionowe linii - napigcie migdzyprzewodowe, na ktdre linia kablowa zostata zbudowana.

Oprawa oS$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdzialu, filtracji i przeksztalcania strumienia
$wietlnego wysytanego przez zrédlo swiatta, zawierajace wszystkie niezbedne detale do przymocowania i
potaczenia z instalacja elektryczna.

Osprzet linii kablowej - zbior elementéw przeznaczonych do laczenia, rozgaltezienia lub zakonczenia
kabli.

Przepust kablowy - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony kabla przed
uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

Przykrycie - ostona ulozona nad kablem w celu ochrony przed mechanicznym uszkodzeniem od gory.

Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym jakakolwiek czes¢ rzutu poziomego
linii kablowej, przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego innej linii kablowej lub innego
urzadzenia podziemnego.

Trasa kablowa - pas terenu, w ktorym ulozone sa jedna lub wiecej linii kablowych.

Zblizenie - takie miejsce na trasie linii kablowej, w ktorym odlegtos¢ miedzy linia kablowa,
urzadzeniem podziemnym lub droga komunikacyjna itp. jest mniejsza niz odleglos¢ dopuszczalna dla danych

warunkow ukladania bez stosowania przegrod lub oston zabezpieczajacych i w ktérym nie wystepuje

skrzyzowanie.
2. Prowadzenie robot
2.1. Ogodlne zasady prowadzenia robodt

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa i $cisle przestrzeganie
harmonogramu robo6t oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych Robét, za ich zgodnos¢ z
wymaganiami specyfikacji technicznych i programu zapewnienia jakosci, projektu organizacji robot oraz
poleceniami zarzadzajacego realizacja umowy. Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez
wykonawce w wyznaczeniu robot, jesli wymagaé tego bedzie zarzadzajacy realizacja umowy, zostana
poprawione przez wykonawce na wilasny koszt. Decyzje zarzadzajacego realizacja umowy dotyczace
akceptacji lub odrzucenia materialdw i elementow robdt beda oparte na wymaganiach sformulowanych w
umowie i szczegdlowych specyfikacjach technicznych, a takze w normach i wytycznych wykonania i
odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji zarzadzajacy realizacja umowy uwzglednia wyniki badan

materiatow i jakosci robot, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki



wplywajace na rozwazana kwestie. Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie
pézniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawce, pod grozba
wstrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.

2.2. Teren budowy

2.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Teren budowy obejmuje teren projektowej rozbudowy i zwiazanego z tym usuniecia kolizji

infrastruktury elektroenergetycznej ulicy Fabrycznej w Lomiankach i Lomiankach Dolnych.

2.2.2. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy teren budowy w czasie i na warunkach okreslonych
w ogblnych warunkach umowy. W czasie przekazania terenu zamawiajacy przekazuje wykonawcy
dokumentacje techniczna.

2.2.3.  Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone placu budowy oraz wszystkich materialow i elementow
wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczecia do ostatecznego odbioru robdt. Przez caly ten
okres urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane w sposob satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja
umowy. Moze on wstrzymaé realizacje robot, jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje
obowiazki konserwacyjne. Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest wlaczony w cene umowna. Przed rozpoczeciem robot wykonawca poda ten fakt do wiadomosci
zainteresowanych uzytkownikdéw terenu w sposéb ustalony z zarzadzajacym realizacja umowy. Tablice
podajace informacje o zawartej umowie zgodnie z rozporzadzeniem z 15 grudnia 1995 wydanym przez
Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

2.2.4. Ochrona wlasnoSci i urzadzen

Wykonawca odpowiada za ochrong urzadzen na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wtascicielami tych urzadzen,
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

2.2.5. Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robét

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace
ochrony s$rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy i wykanczania robét wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub uciazliwo$ci dla
0s0b lub wihasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych
W nastepstwie jego sposobu dziatania.

2.2.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywatl pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie speiniajacych odpowiednich wymagan

sanitarnych. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz



sprzet i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypehieniem
wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umowy.
Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywac
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w
pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach. Materiaty
latwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem
0s6b trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji robot albo przez personel wykonawcy. Materiaty, ktdre w sposob trwaly sa szkodliwe
dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialdw wywotujacych
szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialty odpadowe uzyte do robot beda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawniona jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na
srodowisko. Materiaty, ktére sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakoniczeniu robot ich
szkodliwos¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy zamawiajacy powinien
otrzymac zgode na uzycie tych materialow od wlasciwych organow administracji panstwowe;j.

2.3. Projekt organizacji rob6t wraz z towarzyszacymi dokumentami

2.3.1. Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sklad projektu organizacji robot

Zgodnie z umowa, w ramach prac przygotowawczych, przed przystapieniem do wykonania
zasadniczych robdt, wykonawca jest zobowiazany do opracowania i przekazania zarzadzajacemu realizacja

umowy do akceptacji nastepujacych dokumentow:

. projekt organizacji robot,

. szczegotowy harmonogram robot i finansowania,
. plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

. program zapewnienia jakosci.

2.3.2. Projekt organizacji robét

Opracowany przez wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do charakteru i zakresu
przewidywanych do wykonania robot. Ma on zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robdt, w oparciu o
zasoby techniczne, ludzkie i organizacyjne, ktore zapewnia realizacj¢ robdt zgodnie ze specyfikacjami

technicznymi i instrukcjami zarzadzajacego realizacja umowy oraz harmonogramem robo6t. Powinien

zawierac:
. Organizacje wykonania robdt, w tym terminy i sposob prowadzenia robdt,
. Projekt zagospodarowania zaplecza wykonawcy,
. Wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
. Wykaz o0so6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos¢ wykonania poszczegolnych

elementdw robot.
2.3.3. Szczegélowy harmonogram roboét i finansowania
Szczegdtowy harmonogram robdt i finansowania musi uwzglednia¢ uwarunkowania wynikajace z

ustalen zawartych w umowie. Mozliwosci przerobowe wykonawcy w dziedzinie robot budowlanych i



montazowych, kolejnos¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robdt w terminie
okreslonym w umowie. Wykonawca przedstawi zarzadzajacemu realizacja umowy do zatwierdzenia
szczegotowy harmonogram robot i platnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy.

2.3.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich obowiazujacych przepisow i
wymagan w zakresie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. W tym celu, w ramach prac przygotowawczych do
realizacji robot, zgodnie z wymogami ustawy — Prawo budowlane jest zobowigzany opracowac i przedstawic
do akceptacji zarzadzajacemu realizacja umowy program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia. Na
jego podstawie musi zapewni¢, zeby personel nie pracowal w warunkach, ktore sa niebezpieczne, szkodliwe
dla zdrowia i nie spelniaja odpowiednich wymagan sanitarnych.

2.3.5. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za jakos¢ robot.

2.4. Dokumenty budowy

2.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem urzedowym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawce w okresie od przekazania wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na kierowniku budowy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw. Zalaczone do dziennika
budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i

podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru. Do dziennika budowy nalezy wpisywacé w szczegdlnosci:

. date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

. date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j,

. uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

. terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot,

. przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

. uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

. daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

. zgloszenia i daty odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i

ostatecznych odbioréw robot,
. wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
. stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych

ograniczeniom lub wymaganiom w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

. zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,
. dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robot, dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

. dane dotyczace jakosci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z



podaniem kto je przeprowadzal,

. wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem kto je przeprowadzat,

. inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2.4.2. Ksigzka obmiaru robét

Ksiazka obmiaru robot jest dokumentem, w ktdrym rejestruje sie iloSciowy postep kazdego elementu
realizowanych robot. Szczegotowe obmiary wykonanych robot robione sa na biezaco i zapisywane do ksiazki
obmiaru robét, wykorzystujac opis pozycji i jednostki uzyte w wycenionym przez wykonawce przedmiarze
robot, stanowigcym zalacznik do umowy.

2.4.3. Inne istotne dokumenty budowy

Oproécz p.2.3.1. dokumenty budowy zawieraja tez:

. dokumenty wchodzace w sktad umowy;

. protokoty przekazania placu budowy wykonawcy;

. umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno — prawne;
. instrukcje zarzadzajacego realizacja umowy oraz sprawozdania ze spotkan i narad na budowie;
. protokoty odbioru robdét;

. opinie ekspertow i konsultantow;

. korespondencja dotyczaca budowy

2.4.4. Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywanie na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla
zarzadzajacego realizacja umowy oraz upowaznionych przedstawicieli zamawiajacego w dowolnym czasie i
na kazde zadanie.

2.5. Dokumenty przygotowane przez Wykonawce w trakcie trwania budowy

2.5.1. Informacje ogdlne

W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robot wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia

na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy nastepujacych dokumentow:

. Rysunki robocze

. Aktualizacja harmonogramu robdt i finansowania
. Dokumentacja powykonawcza

3. Zarzadzajacy realizacja umowy

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajacego reprezentuje

interesy zamawiajacego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci realizacji robdt budowlanych ze



specyfikacjami technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkow
umowy. Dla prawidlowej realizacji swoich obowiazkow, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektoréw nadzoru dziatajacych w jego imieniu, w
zakresie przekazanych im uprawnien i obowiazkow. Wydawane przez nich polecenia maja moc polecen
zarzadzajacego realizacja umowy.

4. Materialy i urzadzenia

4.1.  Zrédta uzyskiwania materialéw i urzadzen

Wszystkie wbudowywane materialy i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot musza by¢
zgodne z wymaganiami okreslonymi w poszczegdlnych szczegotowych specyfikacjach technicznych. Co
najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialdéw przeznaczonych
do robdt wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace proponowanego zrédla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatéw i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez zarzadzajacego realizacja umowy. To samo dotyczy instalowanych urzadzen.
Zatwierdzenie partii (czesci) materialdéw z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialty z
danego zrodla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do dostarczenia atestow i/lub
przeprowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob
ciagly speliaja wymagania odpowiedniej szczegotowej specyfikacji technicznej w czasie postepu robot.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow
jakiegokolwiek zrodta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwiazane z dostarczeniem materialdéw do robot.

4.2. Kontrola materialow i urzadzen

Zarzadzajacy realizacja umowy moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materialy i
urzadzenia, zeby sprawdzi¢, czy sa one zgodne z wymaganiami szczegétowych specyfikacji technicznych.
Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawa akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jakosci. W przypadku, gdy zarzadzajacy
realizacja umowy bedzie przeprowadza¢ badania materialdéw, wykonawca ma obowiazek spetniacé
nastepujace warunki:

. Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat zapewniona wspdtprace i pomoc wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzania badar,

. Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie do tych miejsc,
gdzie odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot.

4.3. Atesty materialéw i urzadzen

Materialy zastosowane do wykonania zamdwienia objetego niniejsza specyfikacja winny mie¢ peina
dokumentacje, potwierdzajaca ich przydatnos¢ dla realizacji niniejszego zamowienia. Powinny takze spetnia¢
wymogi formalne zawarte w art.5 ustawy o wyrobach budowlanych oraz winny posiada¢ cechy techniczne i
jakosciowe zgodne z Polskimi Normami przenoszacymi normy zharmonizowane. W przypadku braku
Polskich Norm przenoszacych europejskie normy zharmonizowane wyroby winny spelia¢c wymogi
przynajmniej jednego z ponizej wymienionych dokumentow:

. Europejskiej aprobaty technicznej,

. Wspolnych specyfikacji technicznych,



. Polskich Norm przenoszacych normy europejskie,

. Norm panstw czlonkowskich Unii Europejskiej przenoszacych europejskie normy
zharmonizowane,

. Polskich Norm wprowadzajacych normy migdzynarodowe,

° Polskich Norm,

. Polskich aprobat technicznych.

Dopuszcza sie do stosowania wyrdb posiadajacy aktualna "Rekomendacje Techniczna" wystawiona
przez ITB. Na zadanie zarzadzajacego realizacja umowy, wykonawca jest zobowiazany do wykonania badan
lub ekspertyz potwierdzajacych cechy techniczne lub jako$ciowe zastosowanych materialow. W przypadku
materiatow, dla ktéorych w szczegotowych specyfikacjach technicznych wymagane sg atesty, kazda partia
dostarczona na budowe musi posiadac atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

4.4. Materialy nieodpowiadajace wymaganiom umowy

Materialy nieodpowiadajace wymaganiom zostana przez wykonawce wywiezione z terenu budowy,
badz zlozone w miejscu wskazanym przez zarzadzajacego realizacja umowy. Jesli zarzadzajacy realizacja
umowy zezwoli wykonawcy na uzycie tych materialdw do innych robot, niz te, dla ktorych zostaly
zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie przewartosciowany przez zarzadzajacego realizacja umowy.
Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykonawca wykonuje
na wilasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

4.5. Przechowywanie i skladowanie materialéw urzadzen

Wykonawca zapewnia, aby tymczasowo skltadowane materialy i urzadzenia, do czasu gdy beda one
potrzebne do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wlasciwos¢ do
robdt i byly dostepne do kontroli przez zarzadzajacego realizacja umowy. Miejsca czasowego skladowania
beda zlokalizowane w obrebie placu budowy w miejscach uzgodnionych z zarzadzajacym realizacja umowy
lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robét i srodowisko. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w szczegdlowych specyfikacjach technicznych. Liczba i wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé
przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji technicznej w terminie
przewidzianym umowa. Sprzet bedacy wlasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma byc¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i
przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy zarzadzajacemu realizacja umowy kopie
dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami. Jezeli szczegolowe specyfikacje techniczne przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja umowy o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji zarzadzajacego
realizacja umowy, nie moze by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia
i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana przez zarzadzajacego realizacja umowy

zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.
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Prace przy wykopach przy zblizeniach z innymi instalacjami wykonywac¢ recznie. Na odcinkach poza
wykopami recznymi stosowa¢ koparke lub minikoparke. Teren po zasypaniu utwardzi¢ za pomoca
zageszczarki wibracyjnej kroczacej.

6. Transport

Wykonawca stosowac sie bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o§ przy transporcie
materiatow/sprzetu na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od wladz co do przewozu
nietypowych fadunkow i w sposéb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiatl zarzadzajacego
realizacja umowy.. Wykonawca jest zobowiazany do stosowanie jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robdt i wilasciwosci przewozonych materiatdéw. Liczba
srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
technicznej 1 wskazaniach zarzadzajacego realizacja umowy, w terminie przewidzianym umowa.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wilasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

7. Kontrola jakoS$ci robot

7.1. Zasada kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac
zatozona jakos$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrole robot i jakosci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz robét. Przed zatwierdzeniem
systemu kontroli Inspektor zarzadzajacy realizacja umowy moze zazada¢ od wykonawcy przeprowadzenia
badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy. Wykonawca bedzie
przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji techniczne. Minimalne wymagania, co
do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sa okreslone w szczegdétowych specyfikacjach technicznych, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okre$lone, zarzadzajacy realizacja umowy ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa. Wykonawca dostarczy
zarzadzajacemu realizacja umowy $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazna legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm
okreslajacych procedury badan. Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mie¢ nieograniczony dostep do
pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie przekazywac
wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych,
sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda
tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, zarzadzajacy realizacja umowy natychmiast
wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w
pracy laboratorium wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materiatow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi wykonawca.

7.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych
na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem

wytypowane do badan. Zarzadzajacy realizacja umowy bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w
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pobieraniu probek. Na jego zlecenie wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktére budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez wykonawce usunigte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

7.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy
normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w szczegolowych specyfikacjach technicznych,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacja
umowy. Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, wykonawca powiadomi zarzadzajacego realizacja
umowy o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, wykonawca
przedstawi na pis$mie ich wyniki do akceptacji zarzadzajacego realizacja umowy. Wykonawca bedzie
przekazywac zarzadzajacemu realizacja umowy kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi wykonawca.

8. Obmiary robét

8.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt wg stanu na dzien jego
przeprowadzenia. Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je zgodnie z
wymaganiami zawartymi w szczegétowych specyfikacjach technicznych, a ich ilo$¢ podaje sie w
jednostkach ustalonych w wycenionym przedmiarze robot wchodzacym w skltad umowy. Obmiaru Robét
dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja umowy o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda
wpisane do ksiegi obmiaréw i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego. Jakikolwiek btad Iub
przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w przedmiarze robdt lub gdzie indziej w szczegétowych
specyfikacjach technicznych nie zwalnia wykonawcy od obowiazku wykonania wszystkich Robot. Bledne
dane zostang poprawione wg instrukcji zarzadzajacego realizacja umowy na pi$mie. Dlugosci i odleglosci
pomiedzy okreslonymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli
szczegolowe specyfikacje techniczne wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, to objetosci
beda wyliczone w m3 jako dlugo$¢ pomnozona przez sredni przekroj. Ilosci, ktore maja by¢é obmierzone
wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach. Zasady okreslania ilosci robét podane sa w odpowiednich
specyfikacjach technicznych lub w KNR-ach oraz KNNR-ach. Jednostki obmiaru powinny zgodne z
jednostkami okreslonymi w przedmiarze robot.

8.2. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie obmiaru robot beda zaakceptowane
przez zarzadzajacego realizacja umowy. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez
wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to wykonawca bedzie posiadaé
wazne $wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez wykonawce utrzymywane w
dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze

w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach. Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza sie w
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czasie ich wykonywania. Obmiar Robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumialy i

jednoznaczny.

9. Odbiory robét i podstawy platnosci

Zasady odbioréw robét i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

10. Przepisy zwigzane

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zaréwno przez wiladze

panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktére sa w jakikolwiek sposob zwiazane z

prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych regut i wytycznych w

trakcie realizacji robot.

BN-68/6353-03
BN-73/3725-16
PN-61/E-01002
BN-79/9068-01
PN-55/E-05021
PN-74/E-04500
PN-76/D-79353
PN-76/E-02032
N SEP-E-004

PN-76/E-90301

0
PN-77/E-05030/00 1 01

1 PN-79/E-06314

’ PN-80/C-89205

’ PN-81/C-89203

! PN-83/E-06305

5 PN-84/E-02032

’ PN-86/0-79100

' PN-88/E-08501

i PN-90/E-05023

’ PN-91/E-05009/01
" PN-91/E-05009/43
1 PN-92/E-05009/41
2

PN-92/E-05009/54

Folia kalandrowana techniczna z  uplastycznionego
polichlorku winylu suspensyjnego

Znakowanie kabli, przewodow i zyt (analogia).

Przewody elektryczne. Nazwy i okre$lenia.

Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy konstrukcji
wsporczych oswietleniowych i energetycznych linii
napowietrznych

Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczanie obciazalnosci
przewodow i kabli

Osprzet linii elektroenergetycznych. Powloki ochronne
cynkowe zanurzeniowe chromianowane.

Bebny kablowe.

Oswietlenie drég publicznych

Elektroenergetyczne i1 sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

Kable elektroenergetyczne o izolacji z  tworzyw
termoplastycznych i powloce polwinitowej na napiecie
znamionowe 0,6/1 kV.

Ochrona przed korozja. Ochrona katodowa. Wspdlne
wymagania i badania. Ochrona metalowych czesci podziemnych.

Elektryczne oprawy oswietleniowe zewnetrzne

Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu
Ksztaltki z nieplastyfikowanego polichlorku winylu

Elektryczne oprawy oswietleniowe. Typowe wymagania i
badania
Oswietlenie drog zakladowych.

Opakowania transportowe. Odpornos¢ na narazanie
mechaniczne. Wymagania i badania
Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa.

Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych
barwami lub cyframi.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przed pradem przetezeniowym.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
przeciwporazeniowa.

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Uziemienia
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i przewody ochronne.

PN-92/E-08106 Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP).

PN-93/E-05009/51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego.

PN-93/E-05009/61 Instalacje  elektryczne ~ w  obiektach ~ budowlanych.
Sprawdzenia odbiorcze.

PN93/E-90403 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji i

powloce polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace
6,6 kV. Kable sygnalizacyjne na napiecie znamionowe 0,6/1 kV

PN-94/E-05204 Ochrona przed elektrycznoscia statyczna. Ochrona obiektow,
instalacji i urzadzen. Wymagania.
PN-IEC 364 -4-481 i 364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
703
PN-IEC 60364 -3 do 708 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
PN-IEC 664-1 Koordynacja izolacji urzadzen elektrycznych w ukladach

niskiego napiecia. Zasady, wymagania i badania.

Zarzadzenie Ministra Gornictwa i Energetyki oraz Ministra Budownictwa i Przemyshu Materiatow
Budowlanych w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinna odpowiada¢ ochrona odgromowa sieci
elektroenergetycznych. Dz. Bud. Nr 6, poz. 21 z 1969 r.

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE wyd. 1980 r.

WTWiO - Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robét - instalacje elektryczne.
Katalogi wyrobdw i osprzetu aparatury taczeniowej, sterowniczej i zabezpieczajacej

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych - Cze$¢ V. Instalacje
elektryczne, 1973 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr
81 zdn. 26.11.1990 1.)

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i rozbiérkowych. Dz.
U. Nr 13 zdnia 10.04.1972 1.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-01
KOD CPV 45311100-1
ROBOTY W ZAKRESIE OKABLOWANIA ELEKTRYCZNEGO

1. Przedmiot specyfikacji

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robot usuniecia kolizji z urzadzeniami infrastruktury elektroenergetyczne;j.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem i odbiorem robdt w zakresie usunigcia kolizji z
elementami infrastruktury elektroenergetycznej nN przy ulicy Fabrycznej w Lomiankach i Lomiankach

Dolnych.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt w zakresie usunigcia kolizji z

elementami sieci elektroenergetycznych nN, tj.:

. Demontaz istniejacego ztacza kablowo-pomiarowego z fundamentem

. Montaz zlaczy kablowych z fundamentami

. Roboty w zakresie sieci elektroenergetycznych nN — wykop ptytki oraz utozenie kabla nN

. Roboty w zakresie sieci elektroenergetycznych nN — wykop ptytki i ustawienie fundamentow

pod zerdzie wirowane

. Wykopy liniowe o szerokosci 0,5 m i glebokosci 0,7m o $cianach pionowych w gruncie (pod
kabel nN)

. Zasypywanie wykopdw o $cianach pionowych o szerokosci 0.5m i gieb. 0,7 m w gruncie

. Przysypanie kabla podsypka oraz ulozenie folii sygnalizacyjnej koloru niebieskiego oraz

zasypanie wykopu gruntem rodzimym.

. Roboty taczeniowe

2. Materialy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (grunt), do czasu, gdy beda one potrzebne
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robét i byty
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materialéw beda
zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Zlecenia. W
oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodta
wytwarzania i pochodzenia materialéw, odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu

i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inwestorowi. Aparatura i urzadzenia powinny
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posiada¢ aktualng DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow i
urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z
zatozeniami dokumentacji projektowe;j.

Istn. linie¢ kablowa nN biegnaca od stacji ST 04-0573 do dziatki 965 przy ulicy Fabrycznej nalezy
rozebra¢ pomiedzy proj. mufami kablowymi MP-DMA2 120. Nowe linie kablowe nalezy zbudowac
pomigdzy proj. mufami kablowymi MP-DMA?2 120 L=15(20)m (dlugos¢ jednego kabla).

Kabel wyprowadzony ze stacji transformatorowej nr [04-1290] wprowadzi¢ na projektowany shup nN.
Nowy kabel z istniejacym nalezy potaczy¢ przy pomocy mufy kablowej MP-DMA2 120 dlugos¢ nowego
kabla L=2m.

Istniejace przytacze do ztacza nr 04z6244 nalezy przepiac z istniejacego kabla nN na stup nr04-1290/1-
1 Nowe przylacze wykonac kablem YAKXS4x35 L=18(33)m. Nalezy wykorzysta¢ istniejacy osprzet.

Na dzialce nr 513 nalezy wykona¢ przylacze kablowe shuzace zasileniu przepompowni. Z
projektowanego ztacza (wg projektu i wykonania PGE Dystrybucja S.A) nalezy wyprowadzi¢ przylacze
kablowe YKXS4x10 L=2(5)m do projektowanej skrzynki sterowania przepompowni.

Na dzialce drogowej, przy granicy, nalezy wykonaé przylacze stuzace zasileniu przepompowni. Z
projektowanego ztacza (wg projektu PGE Dystrybucja S.A) nalezy wyprowadzi¢ przytacze kablowe
YKXS4x10 L=1(4)m do projektowanej skrzynki sterowania przepompowni.

Kable nalezy uktadac¢ linia falista z 3 % zapasem ich dtugosci w wykopie na giebokosci 0,7 m na 10 cm
warstwie piasku. Na utozone kable nalezy nasypa¢ 10 cm warstwe piasku oraz 20 cm rodzimego gruntu
oczyszczonego z kamieni. Warstwy nalezy zagesci¢, po czym ulozy¢ na nich folie ostrzegawcza koloru
niebieskiego. Pozostaly wykop zasypac¢ rodzimym gruntem warstwami go ubijajac.

Na kable nalezy zalozy¢ opaski oznacznikowe o tre$ci zawierajacej nazwe wiasciciela kabla, jego typ,
jego napigcie znamionowe, rok budowy linii oraz tras¢ w formacie ,,skad, dokad”. Opaski nalezy rozmiesci¢
co 10 m oraz w miejscach charakterystycznych, przed wprowadzeniem kabla do rur, przy mufach na
skrzyzowaniach itp. Linie kablowa wykonac zgodnie z norma N SEP-E-004.

Przy skrzyzowaniach z instalacjami nalezy stosowa¢ rury ostonowe DVK110, a pod wjazdami i przy
przejsciach pod droga rure dwudzielng A110PS (dot. istniejacych oraz projektowanych).

Do budowy proj. linii napowietrznej niskiego napigcia rozpigtej na nowych stupach biegnacej wzdhuz

ulicy Fabrycznej zostana zastosowane linie AsXSN 4x70.

Istniejaca linia AL 4x35 rozpieta na istniejacych niemodernizowanych pozostaje bez zmian.

Projektowane shupy nalezy posadowi¢ na fundamentach prefabrykowanych dla stupéw oraz uziemic¢

uziomami TP-1. Ustoje zostaly dobrane do gruntu sredniego wystepujacego na terenie inwestycji.

Istniejace shupy elektroenergetyczne nalezy rozebra¢ zgodnie z rysunkiem 1. Materialy z demontazu

zda¢ do punktu wskazanego przez PGE Dystrybucja S.A.

Projektowane stupy elektroenergetyczne nalezy postawi¢ zgodnie z rysunkiem 1.

Na poczatku i koncu wymienianych linii elektroenergetycznych na AsXSn4x70 zamontowac

ograniczniki przepie¢, ktére nalezy uziemic poprzez bednarke ocynkowana.

Istniejacy stupowy rozlacznik bezpiecznikowy RSA nalezy przepia¢ na projektowany stup
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nr 04-1290/2-1. Na dziatce nr 513 i 512 planuje si¢ budowe skrzynek sterowania przepompowni P1 i P2 obok
nowych ztaczy kablowo-pomiarowych nn (projekt i wykonanie zlaczy kablowo-pomiarowych PGE Dystrybucja
S.A)).

Lokalizacja skrzynek sterowania przepompowni zgodnie z rysunkami projektowymi. Wyposazenie skrzynek
sterowania przepompowni zgodnie z materiatami dostarczonymi przez producenta.

Na dzialce nr 512 z nowego zlacza kablowo-pomiarowego nn (projekt i wykonanie zlaczy kablowo-
pomiarowych przez PGE Dystrybucja S.A.), nalezy wyprowadzi¢ przylacza kablowe typu YKXS 4x10 do proj.
skrzynki sterowania przepompowni.

Na dzialce nr 512 z nowego zlacza kablowo-pomiarowego nn (projekt i wykonanie zlaczy kablowo-
pomiarowych przez PGE Dystrybucja S.A.), nalezy wyprowadzi¢ przylacza kablowe typu YKXS 4x10 do proj.
skrzynki sterowania przepompowni. Trasa przylaczy zgodnie z rysunkami technicznymi.

Na dziatkach nr 512 i 513 z proj. skrzynek sterowniczych nalezy wyprowadzi¢ obwody zasilajace i sterujace do
nowych przepompowni. Przewody zostang dostarczone od producenta przepompowni. Kable w ziemi nalezy
prowadzi¢ na glebokosci min 0,7m stosujac na calej dlugosci podsypke z pasku oraz niebieska folig
sygnalizacyjna. Kabel uklada¢ zgodnie z norma SEP-E-004 i PBUIE zeszyt nr 17. Przy zlaczach pozostawi¢ ok.
2m zapasu, kabel na catej dtugosci uktada¢ linia falista z 3% zapasem dlugosci. Na kablu, na kazdym zalamaniu
oraz maksymalnie co 10m stosowa¢ oznaczniki kablowe. Kable uktada¢ na calej dtugosci w rurze ostonowe;j
SRS110.

Skrzynki sterowania przepompowni nalezy uziemi¢. W skrzynkach zainstalowa¢ szyny PE i N, ktdre nalezy
dotaczy¢ do projektowanych uzioméw pionowych glebokich. Wymagana wartos¢ uziemien min 10,0Q. W
przypadku, gdyby warto$¢ rezystancji uziemien Ruz > 10 Ohm, nalezy wbi¢ dodatkowy uziom pionowy,
gleboki. Uziom nalezy pograza¢ w ziemi do momentu uzyskania wymaganych Ruz<I0 Ohm. Elementy
przewodzace przepompowni nalezy potaczy¢ wyrownawczo z zaciskiem PE w skrzynkach.

2.1. Urzadzenia nN do ponownego uzycia

. Elementy zlacza ZK-1/SL-1

. Elementy rozdzielnicy SON

2.2. Elementy wyposazenia nN

. Ztacze kablowo-pomiarowe ZK-2/SL-1 z fundamentem
. Rura SRS110

. Tasma sygnalizacyjna niebieska

. Kabel YAKXS

. Kabel YAKXS

. Ztacze kablowo-pomiarowe ZK-1/SL-1 z fundamentem
. Plyta ustojowa

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu, na jakos¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej w terminie przewidzianym Zleceniem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami

dotyczacymi jego uzytkowania.
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Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkow Zlecenia,
zostanie niedopuszczony do Robot.

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny technicznie
sprzet:

U Spawarki

° Wiertarki

. Wibromtot

. Srodek transportowy

. Drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne.
4. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej i ST, w terminie przewidzianym Zleceniem.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu
kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materialéw i urzadzen nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych wilasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie
transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen
wytworcy, a w szczegdlnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz
przesuwaniem si¢ lub przewrdceniem. Przy zatadunki i roztadunku materiatdéw i urzadzen zabezpieczy¢
przed uderzeniem nie dopuszczajac do ubytkéw i zadrapan.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie, na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych

pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i

rzeczowym.
5. Wykonanie rob6t
5.1. Ogolne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowiazujacych PN i
PN-IEC oraz postanowieniami Zlecenia.

Wykonanie robdt powinno by¢ takie, jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone
zostanie przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz za jako$¢ zastosowanych

materiatow i wykonywania robét, za ich zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa oraz poleceniami Inwestora.
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Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé¢. Polecenia Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe
z tego tytutu ponosi Wykonawca.

5.2. Ukladanie kabli

Kable nalezy uktada¢ linig falista z 3 % zapasem ich dtugosci w wykopie na glebokosci 0,7 m na 10 cm
warstwie piasku. Na utozone kable nalezy nasypa¢ 10 cm warstwe piasku oraz 20 cm rodzimego gruntu
oczyszczonego z kamieni. Warstwy nalezy zagesci¢, po czym ulozy¢ na nich folie ostrzegawcza koloru
niebieskiego. Pozostaty wykop zasypac rodzimym gruntem warstwami go ubijajac.

Na kable nalezy zalozy¢ opaski oznacznikowe o tresci zawierajacej nazwe wiasciciela kabla, jego typ,
jego napigcie znamionowe, rok budowy linii oraz trase w formacie ,,skad, dokad”. Opaski nalezy rozmiesci¢
co 10 m oraz w miejscach charakterystycznych, przed wprowadzeniem kabla do rur, przy mufach na
skrzyzowaniach itp. Linie kablowa wykona¢ zgodnie z norma N SEP-E-004.

Przy skrzyzowaniach z instalacjami nalezy stosowa¢ rury ostonowe typu DVK, pod wjazdami oraz pod
droga kabel prowadzi¢ w rurze ostonowej SRS.

5.3. Posadowienie fundamentéw

W celu posadowienia fundamentow, nalezy wykona¢ wykop o glebokosci 1m, nastgpnie umiescié
fundament. Przy fundamencie wbi¢ uziom, ktory stuzy¢ bedzie uziemieniu stanowiska stupowego.

5.4. Montaz zlaczy kablowo-pomiarowych oraz SOK

Ztacza kablowo-pomiarowe oraz SOK nalezy posadowi¢ na fundamentach, a nastepnie polaczy¢
obwody zgodnie ze schematami zasilania. Przy wejsciu oraz wyjsciu ze zlaczy oraz SOK, nalezy zachowac
po 2m zapasu kabla.

5.5. Proby pomontazowe

Po zakonczeniu robdt elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca zobowiazany jest do
przeprowadzenia tzw. prob pomontazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z
dokonaniem potrzebnych pomiardéw i probnym uruchomieniem poszczegdlnych linii, instalacji, urzadzen.

5.6. Ochrona przeciwporazeniowa

Podstawowa ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym stanowi izolacja ochronna
poszczegolnych elementow instalacji.

6. Kontrola jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdét podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.7. Przed
przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonania robdt
pomiarowych i przygotowawczych i prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne dostarczajac kopie ich
wynikéw do Inspektora. Badania kontrolne nalezy wykonaé¢ w zakresie i z czestotliwoscia gwarantujaca
zachowanie wymagan dotyczacych jako$ci robét.

7. Obmiar robét

Ogolne zasady dokonywania obmiaru robdt podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej p.8. Podstawa

dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest
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zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.
8. Odbiory i podstawy robét
Ogolne zasady odbioru robdt i podstawy ptatnosci podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej p.8.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

SST-02
KOD CPV 31321100-3
NAPOWIETRZNE LINIE ENERGETYCZNE

9. Przedmiot specyfikacji

9.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania techniczne dotyczace wykonania i
odbioru robot usuniecia kolizji z urzadzeniami infrastruktury elektroenergetyczne;j.

9.2. Zakres stosowania specyfikacji

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1. Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad
prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem i odbiorem robdt w zakresie usunigcia kolizji z
elementami infrastruktury elektroenergetycznej nN przy ulicy Fabrycznej w Lomiankach i Lomiankach
Dolnych.

9.3. Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt w zakresie usunigcia kolizji z

elementami sieci elektroenergetycznych nN, tj.:

. Demontaz istniejacego przewodu napowietrznego

. Demontaz istn. rozdzielnicy SON

. Demontaz istn. slupa sieci napowietrznej nN

. Roboty w zakresie sieci elektroenergetycznych nN — posadowienie stupdw na fundamentach
. Roboty w zakresie sieci elektroenergetycznych nN — montaz przewodow napowietrznych nN
. Roboty taczeniowe

10. Materialy

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty (grunt), do czasu, gdy beda one potrzebne
do robét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do robét i byly
dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru. Miejsca czasowego skladowania materialéw beda
zlokalizowane w obregbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem
budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

Wszystkie materialy przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami Zlecenia. W
oznaczonym czasie przed wbudowaniem Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace zrodta
wytwarzania i pochodzenia materialéw, odpowiednie swiadectwa badan, dokumenty dopuszczenia do obrotu
i stosowania w budownictwie i probki do zatwierdzenia Inwestorowi. Aparatura i urzadzenia powinny
posiada¢ aktualng DTR.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materialow i
urzadzen dostarczanych na plac budowy oraz za ich wlasciwe sktadowanie i wbudowanie zgodnie z
zatozeniami dokumentacji projektowe;j.

Istniejaca linie napowietrznag nN AsXSn nalezy zdemontowa¢ migdzy stupem nr. 6 oraz 4.

Kolidujacy stup linii napowietrznej nN nalezy przesuna¢ poza jezdnie, przesuniecie wynosi 4m od
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pierwotnej lokalizacji w kierunku potudniowym. Shup nalezy wybudowa¢ na nowych ustojach, w przypadku
stwierdzenia przez kierownika robdt uszkodzen lub niemozliwe bedzie zamontowanie obecnego stupa nalezy
dobra¢ nowy o parametrach analogicznych lub lepszych.

Projektowana lini¢ napowietrzng nN AsXSn nalezy wybudowa¢ miedzy stupem nr. 6 oraz 4 z
montazem na przesunigtym juz w nowa lokalizacje stupie nr.5.

10.1.  Urzadzenia nN do ponownego uzycia

. Stup napowietrzny sieci nN
. Elementy rozdzielnicy SON
10.2.  Elementy wyposazenia nN
. Przewo6d AsXSn

. Zerdzie wirowane

11. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jako$¢ wykonywanych Robét. Sprzet uzywany do Roboét powinien by¢ zgodny z
oferta Wykonawcy. Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robdt, zgodnie z
zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej w terminie przewidzianym Zleceniem.

Sprzet bedacy wilasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie moze by¢ pdzniej zmieniany
bez jego zgody. Sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujace zachowania warunkéw Zlecenia,
zostanie niedopuszczony do Robot.

Do wykonania robdt bedacych przedmiotem niniejszej ST stosowac nastepujacy, sprawny technicznie

sprzet:
. Spawarki
. Wiertarki
. Wibromtot

. Srodek transportowy

. Drobny sprzet mechaniczny i elektronarzedzia podreczne.

12. Transport

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie, na jako$¢ wykonywanych Robot i whasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej i ST, w terminie przewidzianym Zleceniem.

Bebny z kablami nalezy przetacza¢ zgodnie z kierunkiem strzatki na tabliczce bebna. Unika¢ transportu
kabli w temperaturze nizszej od -15°C. W czasie transportu i przechowywania materialéw i urzadzen nalezy
zachowa¢ wymagania wynikajace z ich specjalnych wlasciwosci zastrzezonych przez producenta. W czasie

transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury i urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen

22



wytworcy, a w szczegdlnosci urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami i wstrzasami oraz
przesuwaniem si¢ lub przewrdceniem. Przy zatadunki i roztadunku materiatdéw i urzadzen zabezpieczy¢
przed uderzeniem nie dopuszczajac do ubytkow i zadrapan.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda, spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Placu Budowy.

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyna
niekorzystnie, na jako$¢ robot i wlasciwosci przewozonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy musza spelnia¢ wymagania przepisow ruchu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i
rzeczowym.

13. Wykonanie roboét

13.1.  Ogélne wymagania

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z wymaganiami obowiazujacych PN i
PN-IEC oraz postanowieniami Zlecenia.

Wykonanie robdt powinno by¢ takie, jak okreslono w specyfikacji, badz inne, o ile zatwierdzone
zostanie przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywania robdt, za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa oraz poleceniami Inwestora.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robdt
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie
wytyczenia robdot lub wyznaczenia wysokosci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnos$ci za ich doktadnos¢. Polecenia Nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe
z tego tytutu ponosi Wykonawca.

13.2.  Napowietrzna sie¢ nN

Napowietrzna sie¢ nN nalezy wykonac zgodnie z obliczeniami technicznymi, opisem technicznym oraz
wiedzg techniczna.

Stupy powinny zosta¢ posadowione na fundamentach.

Do zawieszenia przewodu nalezy uzy¢ niezbednego osprzetu. Nalezy zachowaé zwis zgodny z
obliczeniami technicznymi, przepisami oraz wiedza techniczna.

13.3.  Préby pomontazowe

Po zakonczeniu robdt elektrycznych, przed ich odbiorem Wykonawca zobowiazany jest do
przeprowadzenia tzw. prob pomontazowych, tj. technicznego sprawdzenia jakosci wykonanych robot wraz z
dokonaniem potrzebnych pomiardéw i probnym uruchomieniem poszczegdlnych linii, instalacji, urzadzen.

13.4.  Ochrona przeciwporazeniowa

Podstawowa ochrone przed porazeniem pradem elektrycznym stanowi izolacja ochronna

poszczegolnych elementow instalacji.

14. Kontrola jakoS$ci robot
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Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej p.7. Przed
przystapieniem do robot ziemnych Wykonawca powinien sprawdzi¢ prawidlowos¢ wykonania robdt
pomiarowych i przygotowawczych i prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne dostarczajac kopie ich
wynikéw do Inspektora. Badania kontrolne nalezy wykonaé¢ w zakresie i z czestotliwoscia gwarantujaca
zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot.

15. Obmiar robét

Ogolne zasady dokonywania obmiaru robdt podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej p.8. Podstawa
dokonywania obmiaréw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczegdlnych pozycji, jest
zalaczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robot.

16. Odbiory i podstawy robot

Ogolne zasady odbioru robdt i podstawy ptatnosci podano w Ogoélnej Specyfikacji Technicznej p.8.
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