Budowa chodnika z przystosowaniem do paramefodstki rowerowej w ul. Warszawskiej
na odcinku od ul. Brukowej do ul. Wolgskiej wraz z propozygjsposobu odwodnienia
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Budowa chodnika z przystosowaniem do paramefodstki rowerowej w ul. Warszawskiej
na odcinku od ul. Brukowej do ul. Wolgskiej wraz z propozygjsposobu odwodnienia

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej TS wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zwzanych ze zdciem warstwy darniny podczas realizacji
inwestycji: ,Budowa chodnika z przystosowaniem do parametrowciezki rowerowej w

ul. Warszawskiej na odcinku od ul. Brukowej do ul.Wodlczynskiej wraz z propozycp
sposobu odwodnienia”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji robét zawaht w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét zzanych
ze zdgciem warstwy darniny, wykonywanych w ramach rohatygotowawczych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okitenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBAM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotycgce robot

Wymagania dotycce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt
1.5.

2. MATERIALY
Nie wyskpuja.

3. SPRAT
3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” kt
3.2. Sprt do zdjecia darniny

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy darniny nienadagj sk do
powtornego @ycia naley stosowa:

- réwniarki,
- spycharki,
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— lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscach,
gdzie prawidtowe wykonanie robot sprgm zmechanizowanym nie jest Aioe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkandportu na odlegio
wymagajca zastosowania takiego spta.

Do wykonania robot zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do

powtdrnego mycia, naley stosowa:

— noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,

— lopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagaagiaine” pkt
4,

4.2. Transport darniny

Darnirg nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny
przeznaczonej do powtérnego zastosowania, powinadg transportowana w sposob
niepowodujcy uszkodze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00\M8@magania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw innych
miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej ip@m by oczyszczony z humusu

i/lub darniny.

5.2. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w ollsie pasa przeznaczonego pod bugdrasy drogowej
jest pokryta darnimprzeznaczando umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w sposéb, ktéry
nie spowoduje jej uszkodiei przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu
wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed zgjiem darniny. Darnig nalezy cia¢ w
regularne, prostaitne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didégo boku
okoto 0,30 metra. Grulé darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozuycia pozyskanej darniny. Z&i darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi bysktadowana, to zalecagsjej roztazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozienie darniny, to naky ja magazynowa w
regularnych pryzmach. W porze rozwojélno darnirg nalezy sktadowa w warstwach traw
do dotu. W pozostatym okresie darg@inalezy sktadow& warstwami na przemian trawlo
gory i trawa do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnirg nienadajca sie do powtdrnego wykorzystania najeusuraé mechanicznie, z
zastosowaniem rowniarek lub spycharek i przedwiea miejsce wskazane w SST lub przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.
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6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakaosci robot

Zasady kontroli jakéci robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia darniny

Sprawdzenie jakai robot polega na wizualnej ocenie komplémasungcia darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,\&@gamia ogolne”  pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 pvdgania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycace podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rhiwykonania rob6t obejmuije:
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i skfadowamijej w regularnych

pryzmach.

10. Przepisy zwazane
Nie wystpuja.
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D-01.02.04

ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

SPIS TRESCI
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Budowa chodnika z przystosowaniem do paramefodstki rowerowej w ul. Warszawskiej
na odcinku od ul. Brukowej do ul. Wolgskiej wraz z propozygjsposobu odwodnienia

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneFT» @ wymagania dotycge
wykonania i odbioru robét zwkanych z rozbiork elementéw drog podczas realizacji
ul. Warszawskiej na odcinku od ul. Brukowej do ul.Wélczynskiej wraz z propozyci
sposobu odwodnienia”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stosaw@st jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji robo6t nagaoh gminnych.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot aganych
z rozbiorka:
- warstw nawierzchni,
- kraweznikow, obrzey i opornikéw,,
chodnikow,
znakow drogowych,

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okégenia podstawowe as zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi

polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SBIM-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotycgce robot

Wymagania dotycce robot podano w SSST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt
1.5.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotycgce materiatdw

Wymagania dotycice materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puder SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

3. SPRZET
3.1. Wymagania dotycgce sprztu

Wymagania dotycce sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” kt
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3.2. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw drog m@ by wykorzystany
sprzt podany portej, lub inny zaakceptowany przez Inspektora Nadhowestorskiego:
- tadowarki,
— samochody eizarowe,
- zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
—  pity mechaniczne,
-  koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt
4,

4.2. Transport materiatow z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00\8gmagania ogolne” pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmuisunecie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutael projektowa, SST lub
wskazanych przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentagjizbiorkowej, Inspektor
nadzoru Inwestorskiego me polect Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w
ktorej zostanie oké&ony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonyw& mechanicznie lubgcznie w sposéb okéony w
SST lub przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastesioewm frezarek drogowych,
nalezy spetnt warunki okrélone w SST D-05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez
powodowania ztdnych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wilasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przez
Inspektora Nadzoru Inwestorskiego.

Elementy i materiaty, ktdre zgodnie z SST stsig wlkasndcia Wykonawcy, powinny
by¢ usungte z terenu budowy.
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Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementéw dedgjdujce sé w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dy
tymczasowo zabezpieczone. W szczegdnpalezry zapobiec gromadzeniuegsiv nich wody
opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujes skykonania wykopdw drogowych nale
wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami okilenymi w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakaosci robot

Zasady kontroli jakéci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania 0gblpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakdci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robot
rozbiorkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeelementéw przewidzianych do
powtornego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypelni@jego ewentualne doty po usetyich elementach
nawierzchni powinno spetniaodpowiednie wymagania olktene w SST D-02.00.00
.Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot
Zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,\agamia ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy rob6t zwihzanych z rozbiork elementéw drég jest:
dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),

dla kraweznika, opornika, obrzea - m (metr),
dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Vegania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycace podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni,
—  ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jejaycia, z
utozeniem na poboczu,
zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbioérki,
— wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiorki krawznikdw, obrzey i opornikdw:
— odkopanie krawznikow, obrzey i opornikdw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
—  zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. faw,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiérki;
c) dla rozbiérki chodnikéw:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ihy materiatow
chodnikowych,
— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbmrkelu ponownego jegozycia, z
utozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyréwnanie podtea i uporadkowanie terenu rozbiérki;
d) dla rozbiorki znakéw drogowych:
— demonta tablic znakéw drogowych ze stupkow,
— odkopanie i wydobycie stupkow,
—  zasypanie dotéw po stupkach wraz z gaagzeniem do uzyskania #s1,00 wg BN-
77/8931-12 [9],
zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
uporzdkowanie terenu rozbiorki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacziesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo
0g6lnego stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwwgriione i walcowane na
zimno ogodlnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®éwniki rownoramienne

7. PN-H-93402 litowniki nierébwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwiadzie budowlane. Gwalzie 2z trzpieniem
gtadkim, okagtym i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkiéka zagszczenia gruntu.
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