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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneSTy @ wymagania dotycice
wykonania i odbioru rob6t zwkanych z humusowaniem i obsianiem powierzchniowyny p
realizacji inwestycji: ,Budowa chodnika z przystosowaniem do parametréwsciezki
rowerowej w ul. Warszawskiej na odcinku od ul. Brukowej do ul. Wolczyaskiej wraz z
propozycja sposobu odwodnienia”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosowgast jako dokument
przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t zawaht w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot
zwiazanych z trwatym powierzchniowym umocnieniem skagstpujacymi sposobami:
- humusowaniem, obsianiem,

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemiasliona zawierajca co najmniej 2% gZci
organicznych.

1.4.2.Humusowanie - zespot czyniwd przygotowugcych powierzchri gruntu do obudowy
roslinnej, obejmugcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi zagptej z jej
grabieniem (bronowaniem) i deggczeniem.

1.4.3.Hydroobsiew - proces obejnagy nanoszenie hydromechaniczne mieszanek siewnych,
srodkéw wyzniajacych i emulsji przeciwerozyjnych w celu umocnier@logicznego
powierzchni gruntu.

1.4.4. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Wymagania dotycace robot
Wymagania dotycce robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlokt
1.5.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania dotycace materiatow

Wymagania dotycce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puda SST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,@ow sciekOw obgtymi niniejsz
SST &
- ziemia urodzajna,
- nasiona traw ,
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2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiéraco najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia
urodzajna powinna léywilgotna i pozbawiona kamieni gkszych od 5 cm oraz wolnha od
zanieczyszczeobcych.

W przypadkach atpliwych Inspektor Nadzoru Inwestorskiego im0 zlecé
wykonanie bad@a w celu stwierdzeniaze ziemia urodzajna odpowiada rgstiacym
kryteriom:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 48%y7

b) zawarté¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,

c) zawartéc potasu (KO) > 30 mg/m,

d) kwasowéé pH >5,5.

2.4. Nasiona traw

Wybor gatunkoéw traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia.
Zaleca s} stosowa mieszanki traw o drobnymggtym ukorzenieniu, speinigje wymagania
PN-R-65023:1999 [9] i PN-B-12074:1998 [4].
3. SPRZAET
3.1. Wymagania dotycace sprztu

Wymagania dotycice sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 3.

3.2. Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umochienia techniczno-biologicznego
powinien wykazé sic mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
- ew. walcow gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,
- ubijakéw o ¢cznym prowadzeniu,
- piyt ubijaacych,
- cysterny z waogl pod cknieniem (do zraszania) oraze¢zy do podlewania (miejsc
niedosgpnych).
4. TRANSPORT
4.1. Wymagania dotycace transportu

Wymagania dotycge transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane”
pkt 4.

4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport nasion traw
Nasiona traw mmna przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonania robot
Zasady wykonania robo6t podano w SST D-M-00.00\M8gmagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno kBywykonywane od gornej krazi skarpy do jej dolnej
krawedzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinnaga poza gora krawedz skarpy i poza
podn@e skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

Gruba¢ pokrycia ziemi urodzaja powinna wynosi od 10 do 15 cm po moletowaniu
i zaggszczeniu, w zalaosci od gruntu wysipujacego na powierzchni skarpy.

W celu lepszego powzania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxdeni
skarpy nalgy wykonywa rowki poziome lub pod &em 30 do 45 o gkbokcici od 3 do 5
cm, w ods¢pach co 0,5do 1,0 m. Utaong warstwe ziemi urodzajnej naly zagrabé
(pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

W okresach posusznych najesystematycznie zraszaoda obsiane powierzchnie.

Do zabiegow pielgnacyjnych (pratotechnicznych) naje koszenie (po wschodach),
uzyznianie (np. nawozami azotowymi do 100 kg/ha) oseimanie nierowngci, kep oraz
kretowisk oraz nawadnianie w okresach suszy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakasci robot

Zasady kontroli jakéri robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt
6.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej ja&owykonanych robét i ich zgodici z SST,
oraz na sprawdzeniu daty #wepci $wiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion
traw.

Po wzejciu raslin, taczna powierzchnia nie paiwietych miejsc nie powinna Iy
wigksza nk 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wynpajedynczych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekrac£s2 nf. Na zarénictej powierzchni nie mag
wystepowa® wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 pvegania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- nf (metr kwadratowy) powierzchni skarp umocnionychearhumusowanie, obsianie,

8. ODBIOR ROBOT
Zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 pvdlgania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje s8i za wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, SST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru Inwestorskiegaglijewszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pktu 6 daty wyniki pozyhe.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ustalenia dotycxre podstawy ptatrdei podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fnrumocnienia skarp i rowéw przez humusowanie, olsjan
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- ew. pietgnacja spoin,
- uporadkowanie terenu,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w spkagji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-R- Materiat siewny. Nasiona §tin rolniczych
65023:1999
2. PN-S- Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badan
02205:1998
3. PN-S- Drogi samochodowe. Popioty lotne
96035:1997

10.2. Inne materiaty

14.14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowyBIPED), Transprojekt-Warszawa,
1979.

15.15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe efaubssfaltowe EmA-99. Informacje,
instrukcje - zeszyt 60, IBDiIM, Warszawa, 1999.
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