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1. Wstep:
PRZEDMIOT ZAMOWIENIA:
OPIS OGOLNY
L1,  LOKALIZACIA OBIEKTU - drogi gminne Gmina Lomianki,
12, FORMA ITFUNKCJA OBIEKTU - drogi gminne majg charakter liniowy i speniaja funkcje

komunikacyjna. Wszelkie roboty oraz zastosowane materialy musza spelniaé wymagania
bezpieczeristwa 1 dopuszczenia do stosowania w budownictwie drogowym .

2. Ogdlna specyfikacja techniczna wykonania i odbioru rob6t budowlanych

1. Wstep

1.1.1. Przedmiot ogélnej specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej ogdlInej specyfikacji technicznej (ost) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania i odbioru robot budowlanych zwigzanych z drogami gminnymi w Lomiankach.

1.1.2.Podstawa opracowania specyfikacji
- Zalozenia od inwestora

- Ogledziny na migjscu

- Pomiary stanu istniejacego

1.1.3.Zakres stosowania ost
Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szezegdlowych specyfikaci
technicznych (sst) stosowanych jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu robét.

2. Zakres robot objetych ost

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robét objetych
szezegolowym  specyfikacjamu  techmicznymi, opracowanymi dla poszczegdlnych asortymentdéw robot
budowlanych.

3. Zakres i rodzaj robot przy wyrownaniu drog gruntowych bez uzupelniania
materialu.

ul. Wesola, Graniczna, 6P6lku Piechoty, Brzegowa, Koécielna Droga, Szymanowskiego, Eakowa,
Przelajowa, Przelotowa, Boczna, Kiepury

1) Zabezpieczenie terenu robdt

2) Wyznaczenie pasa robot

3) Nadanie profilu drodze réwniarks drogowsg

4) Zageszezenie wykonanego profilu

5) Zhikwidowanie waldw ziemnych powstabych po przejéeiu lemiesz rédwniarki

4. Zakres i rodzaj robot przy wyréwnaniu drég gruntowych destruktem
asfaltowym

ul. Niegodzisza, Zolnierzy Narwiku, Krzyczkowskiego, Leszczynowa, 6Polku Piechot, Nowa,
Szpitalna

1} Zabezpieczenie terenu robot

2} Wyznaczenie pasa robot

3) Dowdz destruktu z miejsea sktadowania na terenie Gminy

4) Roztozenie destruktu z nadaniem wiasciwego profilu poprzecznego

5) Oczyszezenie rozloZzonego materiahu z bryt nadnormatywnych

6) Zageszezenie uloZone] nawierzchni

5. Zakres i rodzaj robo6t przy wyréwnaniu drog gruntowych zuzlem stalowniczym



ul. Brzegowa, 6Polku Piechoty, Koécielna Droga, Jeziorna, Wspdlna, Chopina, Jednosci
Robotniczej, Przy Jeziorze, Waligory
1) Zabezpieczenie terenu robdt
2} Wyznaczenie pasa robot
3) Wykonanie nawierzchni z uzla stalowniczego gr. 10 cm z wykonaniem wlasciwego profilu na drodze
4) Zageszczenie ulozonej nawierzchni

6. Punktowe odwodnienie wskazanych czesci ulic - doly chlonne z geowlékning
1) Zabezpieczenie terenu robot
2) Wyznaczenie pasa robot
3) Wykonanie doléw chlonnych o przekroju 1x1m i zmiennej dhugoéci
4) Wrylozenie dotu geowhukning
5) Zasypanie dolow zuzlem stalowniczym
6) Zageszezenie warstwami uloZzonego Zuila
7) Zamknigcie dotu geowlukning 1 warstwa gruntu przepuszczalnego
8) Plantowanie terenu sasiadujacego z terenem robot
9) Uprzatnigcie z zamiataniem pozostatosci robdt ziemnych znajdujacych sie na nawierzchni asfaltowe;

7. Wyrownanie poboczy wraz z usunieciem nadmiaru gruntu
1) Zabezpieczenie terenu robét
2) Sciecie poboczy drogi na $rednia gruboséé 7 em mechanicznie
3) Sciecie poboczy w okolicy urzadzen znajdujacych sie w poboczu
4) Plantowanie pozostalosci po $cinaniu poboczy
5) Wywdéz urobku ze Scinania na szacowana odleglosé

8. Wyrownanie poboczy i wykonanie powierzchni odparowywalnej
1) Zabezpieczenie terenu robdt
2) Wyznaczenie pasa robdt
3} Wykonanie profilowania pobocza z nadaniem mu zadanych spadkéw poprzecznych
4) Wrykonanie powierzchni chlonnych wg szkicu
5) Wywodz urobku na szacowana odleglosc
6) Plantowanie terenu sasiadujacego z terenem robot
7) Uprzatmigcie z zamiataniem pozostalosci robdt ziemnych znajdujacych sig na nawierzchni asfaltowe;
8) Wykonanie trawnika w pasie robdt

1.1.4.0kreélenia podstawowe
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé nastepujaco:

Inspektor nadzoru inwestorskiego - dalej zwan awna lub fizvezna, w tvin réwniez
pracownik inwestora, Wyznaczona przez inwestora do reprezentowania jego interesow przez sprawowanie
kontroli zgodnosci realizacji robdt budowlanveh z dokumentacia projektowa, speeviikaciami technicznymi,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkdéw umowy (w rozumieniu prawa
budowlanego - inFynierem okresla sie inspektora nadzoru - koordvnatora).

Kierownik Budowy: osoba wyznaczona przez wykonawce, upowazniona do kierowania robotami 1 do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

Kosztorys ofertowy: Wyceniony kosztorys zlozony w ofercie wykonawcy .

Przedmiar ofertowy: Wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnodei technologicznej ich
wykonania.

Laboratorium: Laboratorium badawcze, zaakceptowane przez inwestora, niezbedne do przeprowadzenia
wszelkich badan 1 prob zwiazanych z ocena jakosci materialow oraz robét.

Materialy: Wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inZyniera.

Odpowiednia zgodnoié: Zgodnodéé wykonanych robdt z dopuszezonymi tolerancjami, a jezeli przedzial
tolerancji nie zostal okreslony - z przecietnymi tolerancjam przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju
robét budowlanych.

Polecenie inzyniera: Wszelkie polecenia przekazane wykonawcy przez inzyniera, w formie pisemnej,
dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.,




a. Ogdlne wymagania dotyeczace robot

Wykonawca jest zobowigzany do spelnmienia wszystkich czynnosci wykonawczych - przygotowawczych, 1
zasadniczych, pomocniczych skladajacych si¢ na kompletnos¢ robét wynikajacych z norm, przepisow
technicznych, warunkéw technicznych niniejszej specyfikacji technicznej i zasad sztuki budowlane;.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnoéé z Polskimi Normami,
sztuka budowlana, przepisami BHP i p.poZ oraz polecemiami inzyniera.

b. Podstawowe czynnosci i wymagania organizacji placu budowy

1.1.5. Dokumenty prac budowlanych
Do pozostalych dokumentdw remontu zalicza sie rowniez:

- Specyfikacja techniczna, kosztorys.

- Protokoty przekazania placu budowy przez inwestora do wykonawcy

- Protokoly odbioru robdt czesciowe 1 koncowe

- Rysunki i opisy uzupelniajace shuzace realizacji obiektu

- Ksigzki obmiardw

- Atesty matenialowe od producentdw i dostawcdw materialow

- Protokoly z narad 1 ustalen

- Wszystkie inne dokumenty niezbedne do odbioru ostatecznego obiektu i przekazania w uzytkowanie

- oswiadczenie kierownika robdt remontowych o przyjeciu placu budowy i przyjecie obowiazku wykonania

obiektu zgodnie z dokumentacjg wykonawcza, ,specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét",

normami technicznymi, przepisami i sztuka budowlang.

1.1.6.Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginiecie jakiegokolwiek dokumentu budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidziane] prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla inkyniera i przedstawione do wgladu na Zzyczenie

zamawiajacego.

1.1.7.Przekazanie terenu remontu
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze wykonawcy plac budowy wraz

ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami pravmymi i administracyjnymi.

1.1.8.Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia i utrzymania trenu prac w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot,
Zabezpieczenie odbywa sig przez:
- Oznakowanie terenu budowy,
- Zabezpieczema istnigjacych urzadzen przed uszkodzeniem,
- Wykonanie innych niezbednych zabezpieczen wiynikajacych z prawa budowlanego 1 zatwierdzonego przez
inwestora projektu organizacji robot.
- Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, 2e jest wlaczony w ceneg
Umowna.

1.1.9.0chrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wrykonawca ma obowiazek znad 1 stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace ochrony

srodowiska naturalnego.

W okresie trwania kontraktu 1 wykanczania robdt wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokél terenu
budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigfliwosci dla osdb lub whasnosci spoleczne) i innych, a
wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dzialania.

1.1.10.0chrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie utrzymywad
sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na terenie calego placu budowy.
Materialy latwopalne beda skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami 1 zabezpieczone przed
dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel wykonawcy.



1.1.11.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialéw wywolujacych promieniowanie o stezeniu wiekszym od dopuszczalnego
okreslonego odpowiednimi przepisami.

1.1.12.0chrona wlasnoéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji i za urzadzenia takie jak rurociagi, kable itp.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie 1| zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia istnigjacych instalacji i urzadzen na terenie budowy wykonawca
bezzwlocznie powiadomi inZyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi wspélpracowal dostarczajac
wszelkie) pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie
spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji i1 urzadzeh wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez inwestora.

1.1.13.Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robdt wykonawca bedzie przestrzegaé przepisdéw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy. W szczegdlnosci wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywatl pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespelniajacych odpowiednich wymagan sanitamych.
Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony Zycia i zdrowia osdéb zatrudnionych na budowie oraz do zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypehieniem wymagan okreélonych
powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie | sa uwzglednione w cenie umowne;j.

1.1.14.0¢chrona i utrzymanie robdt
Wykonawea bedzie odpowiedzialny za ochrong robét 1 za wszelkie materialy 1 urzadzenia uzywane do robét od

daty ich rozpoczecia do daty zakoficzenia.
Wykonawcea bedzie utrzymywaé ochrong robot do czasu odbioru ostatecznego.

c. Materialy

Wykonawca jest zobowigzany do uzgodnienia kazdorazowo wyboru materialdéw z inzynierem- inspektorem
nadzoru inwestorskiego

Wykonawea zobowigzany jest do dostarczenia atestow 1 certyfikatéw materialowych od producenta wyrobu.
Wszystkie materialy i wyroby dostarczone na budowe beda posiadaly fabryczne opakowanie z oznaczeniami
producenta, rodzaju materiaty, ilosci oraz instrukcje wykonawcze.

Wszystkie materialy dostarczone na budowe bgda przechowywane (magazynowane) zgodnie z zaleceniami

producenta lub dostawcy wyrobu

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy

uzyskane z dopuszczonego Zrodla w sposob ciggly spelniaja wymagania sst - nie zmienia sie gatunkowo,
wymiarowo, ilosciowo, opakowanie w czasie postepu robot.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za spelnienie wymagaf ilodciowych 1 jakosciowych materialow z
jakiegokolwick #rodia.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwiazane z
dostarczeniem materiatéw do robot.

d. Spreet

Wykonawca jest zobowiazany do uzgodnienia kazdorazowo wyboru sprzetu z inzynierem - inspektorem
nadzoru inwestorskiego.

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot oraz nie zagrozi srodowisku
naturalnemu oraz sasiadujacym z budowa obiektom. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢
zgodny z oferta wykonawecy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w sst lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera; w przypadku
braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez
inZzyniera.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu beda gwarantowad przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowe], sst i wskazaniach inzyniera w terminie przewidzianym umowa.



Sprzet bedacy wlasnoscig wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymany w dobrym stanie
technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub sst przewiduja mozliwo$é wariantowego uzycla sprzetu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inZyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzetu.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw umowy, zostang
przez inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

e, Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie
na jako$é wykonywanych robét i wlasciwoscl przewozonych materialow.

Przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich przemieszezeniem i skladowane na budowie wg
zalecen producenta.

Liczba érodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslomymi w
dokumentacji projektowe], sst 1 wskazaniami ingyniera w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda speinia¢ wymagania dotyczacych przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszezalnych obciazen na osie 1 innych parametréw technicznych.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia oraz zniszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach na teren budowy. Stan drog dojazdowych
do budowy zostanie udokumentowany protokolarnie z dokumentacja fotograficzna w czasie wprowadzenia na
budowe. W czasie trwania budowy wykonawca ma obowiazek zapewnic taki stan, dostgpno$é 1 jakos¢ drog, aby
mogli z nich swobodnie korzystaé dotychczasowi uzytkownicy. Jesli bedzie to niemozliwe wykonawca
opracuje czasowa organizacje ruchu ktéra zapewni bezpieczefistwo robot i uzytkownikéw. Ewentualne
zamkniecia dojazddw, czeéei ulic lub ograniczenia ruchu zostana poprzedzone uprzedzeniem ich uzytkownikow
ze stosownym wyprzedzeniem i zapewnieniem whasciwych objazdéw. Po zakonczeniu robdt wykonawea ma
obowiazek doprowadzi¢ wszelkie drogi dojazdowe do stanu nie gorszego niz ten jaki by! przed przystapieniem
do robot.

f. Wykonanie robot

Wykonawca jest zobowiazany do spelnienia wszystkich czynnosei wykonawezych - przygutowawcz}fch
zasadniczych, pomocniczych skladajacych sie na kompletnodé robét wynikajacych z norm, przepisow
technicznych, warunkéw technicznych niniejszej specyfikacji technicznej i zasad sztuki budowlanej.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umows oraz za jakost zastosowanych
materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami sst oraz
projektu organizacji robét, oraz poleceniami inzyniera. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za dokladne
wytyczenie w planie wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami okreSlonymi w dokumentacji
projektowe] lub przekazanymi na piSmie przez inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez wykonawce w wytyczeniu i wyznaczemiu robot
zostana, jesli wymagaé bedzie tego inZynier, poprawione przez wykonawce na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia przez inzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich dokiadnosé.

Decyzje inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementow robdt beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w sst, a takze w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw 1 robét, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkeji i przy badamach materiatéw, doswiadczenia z przeszlodei, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig.

Polecenia inzyniera beda wykonywane nie péiniej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu
przez wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi wykonawea.

g. Kontrola jakosci robdt

1.1.15.Zasady kontroli jakosci robat

Celem kontroli robot powinno byé takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnad zaloZong
jakosc robot,

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelna kontrolg robdt i1 jakodei materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, organizujac: personel, laboratorium, sprzet,

Zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badania materialéw oraz robot,
Wykonawca dostarczy inzynierowi $wiadectwa, Ze wszystkie stosowane urzadzenia 1 sprzet badaweczy
posiadaja wazna legalizacje 1 odpowiadaja wymogom norm okreslajacym procedury badan.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badaf materialéw ponosi wykonawea



1.1.16.Pobieranie probek

Prébki beda pobierane losowo. Inzynier bedzie mial mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zlecenie
inzyniera wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe tych materialow, ktére budzq watpliwoscl, co do
jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostana przez wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli.
Koszty tych dodatkowych badan pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa zamawiajacy.

1.1.17.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w sst, stosowaé mozma wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez inZyniera.

1.1.18.Raporty z badan

Wykonawca bedzie starannie przekazywal inzynierowi atesty i raporty z badan materialdw. Badania
prowadzone przez inzyniera

Dla celéw kontroli jakosei i zatwierdzenia, inZynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierania
probek i badania materiatéw u Zrédel ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony wykonawcy i producenta materialow. InZynier moze pobieraé probki materiatdw 1 prowadzié
badania niezaleznie od wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki badan wykaza, Ze raporty wykonawcy sg
niewiarygodne, to inkynier poleci wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie
powtérnych Jub dodatkowych badarn, albo oprze sie wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materiatéw i robét z dokumentacja projektowa i sst.w takim przypadku koszt dodatkowych lub powtérnych
badafi i pobierania prébek poniesione zostang przez wykonawce.

1.1.19.Certyfikaty i deklaracje

InZynier moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktre posiadaja:

- Certyfikat lub deklaracje na znak bezpieczefistwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodnodt z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie polskich norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepisow 1
dokumentow technicznych.

- Produkty przemyslowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda dostarczone przez
wykonawee inZzynierowi.

Jakiekolwiek materialy niespeliajace tych wymagaf bgda odrzucone. Faktury lub listy przewozowe od

dostawcy nie sa uznawane jako atesty lub certyfikaty.

h. Odbior robdt

i. Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
- Odbiorowi czesciowemu

- Odbiorowi ostatecznemu

- Odbiorowi pogwarancyjnemnii

1.1.20.0dbidr czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilogei 1 jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru czgsciowego robat
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robét dokonuje inzymier. Odbiorowi
czesciowemu podlegaja bezwzglednie wszelkie roboty zanikowe i zakrywane pod rygorem nieodebrania calodei
wykonywanych robat.

1.1.21.0dbidr ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robdt

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ilosei, jakosei i
wartodei, Calkowite zakoficzenie robot oraz gotowoéé do ostatecznego odbioru bedzie stwierdzona przez
wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie inZyniera.
Odbi6r ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
inzyniera zakoniczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktdrych mowa w odpowiednim punkcie umowy.
Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez zamawiajacego w obecnodci inzyniera i
wykonawey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przediozonych
dokumentdw, ocenie wizualne] oraz zgodnosei wykonania robot z dokumentacja projektows 1 sst.



Dokumenty do odbioru ostatecznego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania ostatecznego odbioru robdt jest protokdt ostatecznego odbioru robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

- Protokoly odbioru czesciowych i zapiséw technicznych w trakcie robot

- Dokumentacje powyvkonawcza,

- Dziennik budowy

- Atesty materialowe, deklaracje zgodnosci oraz certyfikaty zgodnosci wbhudowanych materialéw

- Wyniki badari i oznaczen laboratoryjnych.

Wiszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez zamawiajacego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupeliajacych wyeznaczy
komisja odbioru.

1.1.22.0dbiér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistmialych w olxesie gwarancyjnym. Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie "odbidr ostateczny robot"
oraz ze sprawdzeniem funkcjonowania wszystkich urzadzen 1 elementéw budynku.



3. Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) w zakresie poszczegolnych rodzajow
robét

3.1. Wstep

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej - sst sa wymagania dotyczace kompleksowego
wykonania robét - przygotowawczych, podstawowych, 1 pomoeniczych. SST jest stosowana jako dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wszystkich czynnoéei wykonawczych zwigzanych z
robotami budowlanymi dla remontu | modernizacji pomieszczen.

Wykonawca jest zobowiazany do spehiemia wszystkich czynnosci wykonawezych przygotowawczych i
pomocniczych sktadajacyceh sie na kompletnogé i fachowosé,

Zakres robdt objetych SST:
Foboty budowlane
CPV 45233140-2

3.2. Wyréwnanie drog gruntowych bez uzupehiania materiatu - ul. Wesota, Grniczna,
6Potku Piechoty, Brzegowa, Koécielna Droga, Szymanowskiego, Eakowa, Przetajowa,
Przelotowa, Boczna, Kiepury

Zakres i rodzaj czynnodei do wykonania:

1} Zabezpieczenie terenu robdt
Roboty nalezy zabezpieczy¢ przed ingerencja osob trzecich oraz przygotowaé zgodnie z przepisami BHP i
P-poZ.

2) Wyznaczenie pasa robot
Nalezy wytyczyé szerokosci 1 dlugodei pasa robdt z wyznaczeniem planowanych spadkéw poprzecznych i
podiuznych drogi, nawiazania do drog prostopadiych, sprawdzenie i przygotowanie zjazdéw bramowych z
planowanej nawierzehni. Wyznaczy¢ i przewidzie¢ nalezy réwniez miejsca sptywu waod opadowych.

3} Nadanie profilu drodze réwniarka drogows
Wykona¢ nalezy profilowanie pasow ruchu réwniarkg. Nalezy scinaé naddatki tereniu i zasypywaé zaglebienia.
Po zawalowaniu nalezy ponownie przeréwnaé nawierzchnie dla poprawienia finalnej réwnosci drogi i ponownie
zawalowac. W przypadku suszy i nie osiagania przez grunt rodzimy wilgotnosci optymalnej nalezy przewidzie¢
polewanie nawierzchni woda przed zawalowaniem.

4) Zaggszczenie wykonanego profilu
Wykonaé nalezy min. dwukrotnie z polewaniem woda w przypadku braku wilgotnosci optymalnej podtoza. W
przypadku obfitych opadow deszczu nalezy wstrzymac¢ wykonywanie prac do czasu osuszenia sie podloza do
wilgotnosci optymalnej gwarantujace] prawidlowe zageszczenie nawierzehni gruntowej. W okresie
bezposérednio po wykonaniu robot nalezy wykonywaé czynnogci pielegnacyine.

5) Zlikwidowanie waldw ziemnych powstalych po przejéciu lemiesz réwniarki
Po przejsciu lemiesza réwniarki pozostajg na brzegach pasa robdt waly ziemne. Nalezy jej rozplantowad
zapewniajac sptyw wdd opadowych z wyréwnanej nawierzehni tym samym przedhuzajac jej zywotnoseé,
Likwidagja waléw ziemnych jest réwniez niezbedna w celu unikniecia utrudnied ruchu dla mieszkancéw ulicy.

3.3. Wyréwnanie drog gruntowych destruktem asfaltowym

1) Zabezpieczenie terenu robdt
Roboty nalezy zabezpieczy¢ przed ingerencja oséb trzecich oraz przygotowaé zgodnie z przepisami BHP i
p.poz.

2) Wyznaczenie pasa robot
Nalezy wytyczy¢ szerokosci 1 dlugosci pasa robot z wyznaczeniem planowanych spadkéw poprzecznych i
podtuinych drogi, nawiazania do drég prostopadlych, sprawdzenie i przygotowanie zjazdéw bramowych z
planowanej nawierzehni. Wyznaczyé i przewidzied nalezy réwniez miejsca splywu wod opadowyeh.

3) Dowdz destruktu z miejsca skladowania na terenie Gminy — material inwestora.
Nalezy zaladowaé destrukt z miejsca wskazanego przez inwestora, nastepnie przewiezé go do miejsca
wbudowania na przygotowane podioze. W zakres zaladunku wchodzi réwniez utrzymanie w czystosci drog
dojazdowych, po ktorych poruszaé sig beda pojazdy transportujace destrukt. Nalezy réwniez w czystoscl 1
porzadku utrzymad miejsce pobierania materialu. Resztki materialu nalezy nagarniaé na stos i w czystosei i
porzadku utrzymywac plac skladowy.



4) Rozlozenie destruktu z nadaniem wlasciwego profilu poprzecznego
Nalezy rozscielic 1 wyrdwnad kruszywa dla poszezegdlnych warstw, wyrdwnaé warstwy 1 przveotowad do
walowania.

5) Oczyszczenie rozlozonego materiatu z bryl nadnormatywnych.
Nalezy podczas rozkladania materiatu nawierzchniowego na biezaco wybiera¢ bryly nadnormatywne (powyzej
@ 63mm) i odrzucaé je poza pas robét. Odrzucone bryly nalezy wywieZé na miejsce wskazane przez inwestora
lub na miejsce utylizaci.

6) Zageszczenie uloZonej nawierzchni
Wykonaté nalezy min. dwukrotnie. W przypadku obfitych opaddw deszezu nalezy wstrzymad wykonywanie
prac do czasu osuszenia sig podioza do wilgotnosci pozwalajacej na prawidlowe zaggszezenie nawierzchni z
destruktu, W okresie bezposrednio po wykonaniu robét nalezy wykonywac czynnoéci piclegnacyjne.

3.4. Wyréwnanie drog gruntowych zuzlem stalowniczym

1) Zabezpieczenie terenu robdt
FRoboty nalezy zabezpieczyd przed ingerencja osob trzecich oraz przygotowaé zgodnie z przepisami BHP i
p.poz

2) Wyznaczenie pasa robot
Nalezy wytyczy¢ szerokosci 1 dlugosci pasa robot z wyznaczeniem planowanych spadkéw poprzecznych i
podhuznych drogi, nawiazania do drég prostopadlych, sprawdzenie i przygotowanie zjazdow bramowych z
planowanej nawierzchni. Wyznaczyé 1 przewidzied nalezy rowniez miejsca sphywu wod opadowych.

3) Wykonanie nawierzchni z zuzla stalowniczego gr. 10 cm z wykonaniem wlasciwego profilu na drodze.
Nalezy wyprofilowaé podloze gruntowe, zakupié i dostarczy¢ zuzel stalowniczy frakeji 8-32mm rozécielenie na
przygotowanym podlozu dolnej warstwy Zuzla. Po zawalowaniu Zuzla nalezy powierzchnie robdt zasypaé
warstwa piasku na gornej warstwie Zzuzla.

4) Zageszczenie wykonanego profilu
Wykona¢ nalezy min. dwukrotnie z polewaniem woda w przypadku braku wilgotnosei optymalnej podloza. W
przypadku obfitych opadéw deszczu naleiy wstrzymaé wykonywanie prac do czasu osuszenia sie podloza do
wilgotnosci optymalnej] gwarantujacej prawidlowe =zageszczenie nawierzchni gruntowej. W okresie
bezposrednio po wykonaniu robét nalezy wykonywac czynnosci pielegnacyjne.

3.5. Punktowe odwodnienie wskazanych czesci ulic - doty chlonne z geowlukning

1) Zabezpieczenie terenu robot
Foboty nalefy zabezpieczyé przed ingerencja osob trzecich oraz przygotowad zgodmie z przepisami BHP i
p.poz

2} Wyznaczenie pasa robot
Nalezy wytyczy¢ szerokosei 1 dhugosci pasa robét z wyznaczeniem planowanych spadkéw poprzecznych i
podhuinych drogi, nawiazania do drog prostopadlych, sprawdzenie i przygotowanie zjazdéw bramowych z
planowanych robot, Wyznaczyé i przewidzieé nalezy rdéwniez miejsca sphywu wod opadowych. Szczegdlnie
nalezy zwrocié uwage na urzadzenia podziemne, aby ich nie uszkodzié. Nalezy rowniez dokladnie przewidzieé
lokalizacje dotéw chlonnych, aby woda opadowa splywala i gromadzila si¢ w miejscach do tego
przewidzianych 1 w sposdb kontrolowany.

3) Wrykonanie doléw chlonnych o przekroju 1x1m i zmiennej dlugosci
Nalezy wykonaé roboty ziemne z odlozeniem urobku na odklad. Dno i1 boli wykopu nalery wyréwnaé 1
przygotowaé do wylozenia geowlilming. Podczas wykonywania wykopdw nalezy zwrdcié uwage na
bezpieczenstwo ewentualnych urzgdzen podziemnych oraz systemow korzeniowych przvdroznych drzew. Grunt
zlozony na odkladzie nalezy wywiesé na szacowana odleglodc.

4) WryloZenie dotu geowhukning
Doly nalezy wylozy¢ geowlukning na dnie 1 na wszystlkach scianach z pozostawienie zapasu na nakrycie
wierzchniej warstwy wypehienia dolu z docigciem krawedzi materialu. Polaczenia krawedzi musza byé
wykonane na zaktad min. 20 cm. Geowluknina musi by¢ przystosowana do stosowania w robotach drenarskich 1
odwodnieniowych. Nalezy ja mocowa¢ do podloZa szpilkami stalowymi lub szpilkami z tworzywa sztucznego.

5) Zasypanie dolow zuzlem stalowniczym
Nalezy zakupié i dostarczyé¢ zuzel stalowniczy frakeji 32-63mm. Zuzel nalezy ukladaé w dole warstwami nie
grubszymi niz 30 ¢m 2 zageszezeniem poszezegdlnyeh warstw,

6) Zageszczenie warstwami ulozonego zuzla
Zuzel nalezy ukladaé¢ w dole warstwami nie grubszymi niz 30 ¢m z zageszczeniem poszczegélnych warstw,

7) Zamkmigcie dolu geowlukning 1 warstwa gruntu przepuszezalnego
Geowlukning po ulozeniu w dole zuzla nalezy zawinaé na powierzchni¢ dotu, a nastgpnie zasypaé warstwa 5-
Jom gruntu prz&puszczalnegﬂ.



8) Plantowanie terenu sasiadujacego z terenem robot
Malezy rozplantowaé teren wokoél robdt w celu uporzadkowania terenu i nadania takiego spadku terenu
sasiadujacego z dolem, aby woda deszczowa prawidlowo splywala z nawierzchni w przygotowane miejsce.

%) Uprzatniecie z zamiataniemn pozostalosci robot ziemnych znajdujacych sie na nawierzchni asfaltowej
Drogi w bezposrednim sasiedztwie robdt majg byé utrzymanie w czystosci. Dotyczy to réwniez drdg po
ktdrych poruszac sie beda pojazdy dostarczajace material na budowe 1 wywozace nadmiar gruntu.

3.6. Wyroéwnanie poboczy wraz z usunieciem nadmiaru gruntu

1) Zabezpieczenie terenu robot
Roboty nalezy zabezpieczyC przed ingerencja osob trzecich oraz przygotowaé zgodnie z przepisami BHP 1
p.poz

2) Sciecie poboczy drogi na $rednig grubosé 7 cm mechanicznie
Nalezy wykonaé $cinanie poboczy drogi z wyrdéwnaniem nierdéwnodci i nadaniem wladciwego spadku
poprzecznego. Sciete pobocze musi zapewniaé nalezyte odprowadzeni wod opadowych z drogi do rowéw
przydroznych lub powierzchni chlonnych.

3) Sciecie poboczy w okolicy urzadzen znajdujacych sie w poboczu
W miejscach, gdzie nie jest mozliwe wykonanie robdt mechanicznie nalezy wykonywaé je recznie. W
szczegolnosei dotyczy to okolic oznakowania pionowego, zasiggu koron drzew, sasiedztwie rewizji urzadzen
podziemnych.

4) Plantowanie pozostalosci po scinaniu poboczy
Nalezy rozplantowaé teren wokol robét w celu uporzadkowania terenu i nadania takiego spadku terenu, aby
woda deszczowa prawidlowo splywala z nawierzchni przez pobocze.

5) Wywdz urobku ze scinania na szacowang odleglosé
Zebrany nadmiar gruntu nalezy zebra¢ 1 wywies¢ na szacowang odleglosé.

3.7. Wyréwnanie poboczy 1 wykonanie powierzchni odparowywalnej

1) Zabezpieczenie terenu robot
Foboty nalezy zabezpieczyé przed ingerencia osob trzecich oraz przygotowad zgodnie z przepisami BHP i
p-poz

2) Wyznaczenie pasa robot
Malezy wytyczyd szerokosci i dlugosci pasa robdt z wyznaczeniem planowanych spadkdéw poprzecznych i
podhuznych drogi, nawiazania do drog prostopadiych, sprawdzenie i przygotowanie zjazdéw bramowych z
planowanych robét. Wyznaczyé 1 przewidzieé naledy réwniez miejsca sphywu wéd opadowych. Szezegolnie
nalezy zwrocié uwage na urzadzenia podziemne, aby ich nie uszkodzié. Nalezy réwniez dokladnie przewidzieé
lokalizacje powierzchni odparowywalnych, aby woda opadowa splywala 1 gromadzila si¢ w miejscach do tego
przewidzianych i w sposdb kontrolowany.

3) Wykonanie profilowania pobocza z nadaniem mu 2adanych spadkdow poprzecznych
Nalezy wykonaé wstepne profilowanie pobocza.

4) Wykonanie powierzchni chlonnych wg szkicu
Powierzchnie odparowywane nalezy wykonywa¢ wg szkicu. Wariant przekroju poda zamawiajacy bezposrednio
przed rozpoczeciem robdt. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcié na rozmieszezenie 1 przebieg urzadzen
podziemnych. Ewentualne ich uszkodzenie obciaza kosztarm naprawy wykonawce robot.

5) Wywoz urobku na szacowana odlegloéé
Zebrany nadmiar gruntu nalezy zebraé i wywiesé na szacowana odleglosé.

6) Plantowanie terenu sasiadujacego z terenem robot
Nalezy rozplantowaé teren wokol robot w celu uporzadkowania terenu i nadania takiego spadku terenu, aby
woda deszczowa prawidtowo sphywala z nawierzchni przez pobocze do powierzchni odparowywalnych.

7) Uprzatniecie z zamiataniem pozostatosci robét ziemnych znajdujacych sie na nawierzchni asfaltowej
Drogi w bezposrednim sasiedztwie robot maja byé utrzymanie w czystosci. Dotyczy to rdwniez drég po
ktorych poruszaé sie beda pojazdy dostarczajace material na budowe 1 wywozace nadmiar gruntu.

8) Wykonanie trawnika w pasie robot
Roboty obejmuja: Reczne wyréwnanie powierzchni Reczne przekopanie gleby Rozrzucenie nawozow
mineralnych i zagrabianie Wysianie nasion, zahakowanie grabiami oraz ubicie powierzchni.



Schemat wykonania powierzchni odparowywalnej
w ul. Ogrodowej w lomiankach.
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