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1.

l. Wstep:

PRZEDMIOT ZAMOWIENIA:

OPIS OGOLNY

1.1 LOKALIZACJA OBIEKTU - dziatka zabudowana przy ul. Fabrycznej 1 wntamkach,

1.2. FORMA | FUNKCJA OBIEKTU- obiekt jest opuszczonym i zdewastowanym budynkie

piekarni. Nie spetnia i nie nte w aktualnym stanie technicznym spedniadnych funkcji aytkowych.

W tej chwili stanowi zagrzenie dla os6b magych znaléc¢ sig w jego obgbie tym bardziejze
ogrodzenie obiektu jest niekompletne, a elementlybku podlegaj niszczeniu ze wzgtu na
dziatapce sity natury, brak konserwaciji i zabezpieceeaz préby dokonywania zniszdzprzez osoby

do tego nieupowanione i przypadkowe.

Il. Ogolna specyfikacja techniczna wykonania i odioru rob6t budowlanych —

rozbiérkowych.

1. Wstep

Przedmiot ogoélnej specyfikacji technicznej
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji techniznej (ost) % wymagania ogoélne dotycgce
wykonania i odbioru robét polegajacych na rozbidrce i wyburzeniu budynku przy ul.

Fabrycznej 1 w tomiankach.

Podstawa opracowania specyfikaciji
- Zatozenia od inwestora
- Ogledziny na miejscu

- Pomiary stanu istniggego

Zakres stosowania ost
Ogodlna specyfikacja techniczna stanowi olxawjaca podstaw opracowania szczegdtowych specyfikacii

technicznych (sst) stosowanych jako dokument prgetey i kontraktowy przy zleceniu robdét.

2. Zakres robot objtych ost
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obepnuyymagania ogolne, wspdllne dla robdt aypgh
szczegbtowymi specyfikacjami technicznymi, opracoywai dla poszczegélnych asortymentéw robét

budowlanych - rozbiérkowych.



3. Zakres i rodzaj robot.

Do zakresu robot nate:
- rozbiérka zabudowamurowanych
- rozbidrka zabudowadrewnianych
- rozbidrka wiat stalowych
- rozbiérka komina pieca piekarni
- rozbidrka pieca piekarni
- demonta urzadzea pieca
- rozbiorka fundamentow
- rozbidrka placéw manewrowych
- demonta ogrodzenia
- rozbiérka komorki murowanej w rogu dziatki
- wycinka drzew i karczowanie krzewow
- wyréwnanie terenu dziatki

- wywiezienie i utylizacja materiatu rozbieranego

4. Warunki ogolne.

Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione poriej okrelenia naléy rozumie€ nasgpujaco:

Inspektor nadzoru inwestorskiego -dalej zwany "igynier" Osoba prawna lub fizyczna, w tym réwhie

pracownik inwestora, wyznaczona przez inwestoreegoezentowania jego intereséw przez sprawowanie

kontroli zgodndci realizacji robot budowlanych-rozbiérkowych z dokentacj projektows, specyfikacjami

technicznymi, przepisami, zasadami wiedzy techmeraz postanowieniami warunkow umowy (w

rozumieniu prawa budowlanego zimierem okréla sk inspektora nadzoru - koordynatora).

Kierownik Budowy: osoba wyznaczona przez wykonawapowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokitua

Kosztorys ofertowy. Wyceniony kosztorys zimny w ofercie wykonawcy .

Przedmiar ofertowy: Wykaz rob6t z podaniem ich #d (przedmiar) w kolejnéci technologicznej ich
wykonania.

Odpowiednia zgodnd¢: Zgodnadé wykonanych robo6t z przepisami BHP, sztuka budowlarzasadami
demontau i rozbiérek konstrukcji budowlanych.

Polecenie izyniera: Wszelkie polecenia przekazane wykonawcy priezyniera, w formie pisemnej,

dotyczce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem rozbidrki.



a. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest zobowitany do spelnienia wszystkich czysob wykonawczych - przygotowawczych

zasadniczych, pomocniczych skiagajch st na kompletn& robot wynikajpcych z norm, przepisow
technicznych, warunkdéw technicznych niniejszej gfikacji technicznej i zasad sztuki budowlane;.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za ich zgodwtoz Polskimi Normami,

sztuka budowlan, przepisami BHP i p.po oraz poleceniamnzyniera.

b. Podstawowe czynngci i wymagania organizacji placu budowy

4.1.1. Dokumenty prac budowlanych

Do pozostatych dokumentow remontu zaliczaréivniez:

Specyfikacja techniczna, kosztorys.

- Protokoty przekazania placu rozbiorki przez inwesido wykonawcy

- Protokoty odbioru rob6t ezciowe i kaxcowe

- Rysunki i opisy uzupetniage stiace realizacji obiektu

- Ksiazki obmiaréw

- Protokoty z narad i ustaie

- Wszystkie inne dokumenty niegiine do odbioru robot

- oswiadczeniekierownika roboét rozbidrkowych o prayiu placu rozbidrki i przyjcie obowiazku wykonania
robot zgodnie z dokumentacjvykonawca, ,specyfikacja techniczm wykonania i odbioru robot”,

normami technicznymi, przepisami i szjududowlan.

4.1.2. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty rozbiorki bda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.
Zaginiccie jakiegokolwiek dokumentu rozbidérki spowodujegge natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dlainzyniera i przedstawione do wgllu nazyczenie

Zamawiagcego.

4.1.3. Przekazanie terenu remontu
Zamawiajicy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&avykonawcy plac budowy wraz

ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymilimanistracyjnymi.

4.1.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia i utrzymania trenu prac neso& trwania realizacji kontraktu,
az do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.
Zabezpieczenie odbywagprzez:
- Oznakowanie terenu budowy,

- Zabezpieczenia istniggych uradzen przed uszkodzeniem,



- Wykonanie innych niezlsinych zabezpiechewynikajacych z prawa budowlanego i zatwierdzonego przez
inwestora projektu organizacji robét.
- Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen

UMowWn.

4.1.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t
Wykonawca ma obowrek zna i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dage ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania kontraktu i wykazania robét wykonawcagtizie podejmowa wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowaniegsio przepiséw i horm dotygeych ochronysrodowiska na terenie i wokot terenu
budowy oraz bdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub wiasrdgi spotecznej i innych, a

wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stvie jego sposobu dziatania.

4.1.6. Ochrona przeciwpaarowa
Wykonawca kdzie przestrzeda przepisow ochrony przeciwparowej. Wykonawca dulzie utrzymywaé
sprawny spr& przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy na tereatego placu budowy.
Materialy tatwopalne &da sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
dostpem o0sab trzecich.
Wykonawca bkdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgogarem wywotanym jako rezultat

realizacji robot albo przez personel wykonawcy.

4.1.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposoéb trwahy szkodliwe dla otoczeniagta utylizowane w sposéb nalgy oraz zgodny
Z przepisami o utylizacji materiatow szkodliwycloiochronie przyrody .
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych promieniowanie o gteniu wiekszym od dopuszczalnego

okreslonego odpowiednimi przepisami.

4.1.8. Ochrona wtasnéci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji i za urgzdzenia takie jak ruroggi, kable itp.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieiminstalacji i urzdzer w
czasie trwania budowy.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia istauggh instalacji i urazdzen na terenie rozbiorki wykonawca
bezzwtocznie powiadonminzyniera i zainteresowane wladze oragdiie z nimi wspoétpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraiykonawca bdzie odpowiad& za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtali urzadzen wykazanych w dokumentach

dostarczonych mu przez inwestora.



4.1.9. Bezpiecagstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t wykonawcadhie przestrzedgaprzepiséw dotycych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegoldei wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz rééspjacych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni i ddzie utrzymywal wszelkie ugdzenia zabezpiecza@e, socjalne oraz spitz i
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz zhpewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznajegsize wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych

powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie umowne;j.

4.1.10. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do robdét od
daty ich rozpocgia do daty zakiczenia.

Wykonawca bdzie utrzymywa ochrore robétdo czasu odbioru ostatecznego.

C. Sprzet

Wykonawca jest zobowzany do uzgodnienia kdorazowo wyboru spetu z inzynierem - inspektorem
nadzoru inwestorskiego.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakdé¢ wykonywanych robét oraz nie zagrérodowisku naturalnemu orazssadupcym z budow
obiektom. Sprat uzywany do robot powinien l#yzgodny z ofeet wykonawcy i powinien odpowiadapod
wzgledem typow i iléci wskazaniom zawartym w sst lub projekcie orgagjizabot, zaakceptowanym przez
inzyniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach sgitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany

przez irgyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu beda gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stkmgmi w
dokumentacji projektowej, sst i wskazaniaciyniera w terminie przewidzianym umaw

Sprzt bedacy wlasndcia wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymany w dobrym stanie
technicznym i gotowszi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroérpdowiska i przepisami dotygzymi
jego wytkowania.

Wykonawca dostarczyinzynierowi kopie dokumentow potwierdzgiych dopuszczenie sptm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub sst przewidumazliwosé wariantowego #zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomizyniera o swoim zamiarze wyboru uzyska jego
akceptacje przed uyciem sprztu.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan

przezinzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robdét.

d. Transport
Wykonawca jest zobowrany do stosowania jedynie takigtodkdw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie

na jaké¢ wykonywanych robot i wiiwosci przewaonych materiatow.



Przewaone materialy powinny lyzabezpieczone przed ich przemieszczeniem i skladewa budowie wg
zaleca producenta.

Liczba srodkow transportu dulzie zapewnia prowadzenie robo6t zgodnie z zasadami diere/mi w
dokumentacji projektowej, sst i wskazaniamiyniera w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgaspetnid wymagania dotycgych przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych alieh na osie i innych parametrow technicznych.

Wykonawca kdzie usuwa na biegaco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia @aiBzczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach na teren budowy. Stan drég dojazdowyc
do budowy zostanie udokumentowany protokolarniezasie wprowadzenia na budewwW czasie trwania
budowy wykonawca ma obowdek zapewrd taki stan, dogpnas¢ i jakos¢ drog, aby mogli z nich swobodnie
korzyst& dotychczasowi zytkownicy. Jéli bedzie to niemeliwe wykonawca opracuje czas@wrganizacy
ruchu ktéra zapewni bezpiegatwo robot i aytkownikow. Ewentualne zamkggia dojazdéw, agci ulic lub
ograniczenia ruchu zostampoprzedzone uprzedzeniem ichytkownikédw ze stosownym wyprzedzeniem i
zapewnieniem wixiwych objazdow. Po zakezeniu robot wykonawca ma obaék doprowadZi wszelkie
drogi dojazdowe do stanu nie gorszegotan jaki byt przed przygpieniem do robét.

W przypadku transportu przedmiotéw wielkogabarytolwylub przy obcizeniach ponadnormatywnych

wykonawca zapewni na wtasny koszt zgody na przejazego transportu.

e. Wykonanie robot
Wykonawca jest zobowtany do spetnienia wszystkich czydob wykonawczych - przygotowawczych,
zasadniczych, pomocniczych sklaggich st na kompletn& robo6t wynikajcych z norm, przepiséw
technicznych, warunkéw technicznych niniejszej gfikacji technicznej i zasad sztuki budowlane;.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgddnie z umow oraz za jak& zastosowanych
materiatdbw i wykonywanych robét, za ich zgodéaz dokumentagj projektowa, wymaganiami sst oraz
projektu organizacji robo6t, oraz poleceniamiyniera. Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne
wytyczenie w planie wszystkich elementow robot agedz wymiarami okrdonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przeznzyniera.
Nastpstwa jakiegokolwiek kidu spowodowanego przez wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu robot
zostan, jesli wymaga bedzie teganzynier, poprawione przez wykonawoa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia przezzyniera nie zwalnia wykonawcy od odpowiedziafeoza ich doktadnst.

Decyzjeinzyniera dotyczce akceptacji spetu lub sposobu prowadzenia robédly oparte ha wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentaajgitowej i w sst, a tadle w normach i wytycznych
beda scisle przestrzegane przez wykonaw®rzy podejmowaniu decyzjhzynier uwzgkdni wyniki bada
materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatowswliadczenia

Z przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywagie na rozwzan kwestk.

Poleceniainzyniera beda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym po ich otrzymaniu

przez wykonawe, pod grdba zatrzymania roboSkutki finansowe z tego tytutu ponosi wykonawca.




f.  Kontrola jako $ci robét

4.1.11. Zasady kontroli jakdci rob6t
Celem kontroli rob6t powinno ldytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonani@iny osagna¢ zatazom
jakas¢ robat.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robot. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontrol
organizujc i przeszkalajc: personel i sprg,
Zaopatrzenie i wszystkie wdzenia nieztdne do pobierania probek i badania materiatow obat.
Wykonawca dostarczyinzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane wugdzenia | sprg badawczy

posiadaj wazna legalizacg i odpowiadai wymogom norm okrdajacym procedury bada

4.1.12. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiarydls prowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadkly normy nie
obejmup jakiegokolwiek badania wymaganego w sst, stogawazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,

zaakceptowane przéazyniera.

4.1.13. Raporty z bada
Wykonawca hkdzie starannie przekazywat zymierowi atesty i raporty z baflamateriatbw. Badania
prowadzone przez hyniera
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, isynier uprawniony jest do dokonywania kontroli i eamiona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony makay.Inzynier maoze prowadat badania niezaimie
od wykonawcy, na swoj koszt. z#di wyniki bada wykaza, ze raporty wykonawcy ss niewiarygodne, to

inzynier poleci wykonawcy lub _zleci niezaleemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub

dodatkowych bada albo oprze s wylacznie na witasnych badaniach przy ocenie zgézinocobét z

dokumentagj projektows i sst.w takim przypadku koszt dodatkowych lub powvych bada i pobierania

prébek poniesione zostaprzez wykonawe

g. Odbidr robot
Roboty podlegaj nastpujacym etapom odbioru:

Odbiorowi czsciowemu

Odbiorowi ostatecznemu

Odbiorowi pogwarancyjnemu

4.1.14. Odbior czsciowy
Odbior czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robdt. Odbioru cgciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. @dbrob6t dokonuje irynier. Odbiorowi
czesciowemu podlegajbezwzgédnie wszelkie roboty zanikowe i zakrywane pod rggomieodebrania caloi

wykonywanych robét.



4.1.15. Odbior ostateczny robot
Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatpgo wykonania rob6t w odniesieniu dosdp jakasci i
wartcsci. Catkowite zakaczenie robot oraz gotow® do ostatecznego odbiorwgdzie stwierdzona przez
wykonawe wpisem do dziennika rozbiérki z bezzwilocznym palimieniem na gmie o tym fakcie
inzyniera.
Odbior ostateczny robot napt w terminie ustalonym w warunkach umowy, licaod dnia potwierdzenia przez
inzyniera zakaczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w odpowiednim puakainowy.
Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznacz@nprzez zamawiagcego w obecngri inzyniera i
wykonawcy. Komisja odbierajca roboty dokona ich oceny jalkdowej na podstawie przedionych

dokumentéw, ocenie wizualnej oraz zgofiriavykonania robo6t z dokumentagjrojektows i sst.

4.1.16. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania ostateczndgoradob6t jest protokét ostatecznego odbioru tobo
sporadzony wg wzoru ustalonego przez zamasgeago.

Do odbioru ostatecznego wykonawca jest zohaany przygotowé&nasgpujace dokumenty:

Protokoty odbioru ocgciowych i zapiséw technicznych w trakcie robot

Dokumentacj powykonawcaz,

Dziennik rozbiorki,

Wyniki bada i ekspertyz.
Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupelnige leda zestawione wg wzoru
ustalonego przez zamawjaggo. Termin wykonania robét poprawkowych i robbupetniajcych wyznaczy

komisja odbioru.

4.1.17. Odbior pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytiotrawizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweyaym. Odbiér pogwarancyjny¢tizie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwalilieniem zasad opisanych w punkcie "odbiér ostatecnbdt”

oraz ze sprawdzeniem funkcjonowania wszystkichdmeh i elementéw budynku.
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lll. Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) w keesie poszczegdlnych

rodzajéw robot

3.1. Wstp

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaathtécznej - sstgswymagania dotyege kompleksowego
wykonania robot - przygotowawczych, podstawowyclpomocniczych. SST jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizaobot.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyomszystkich czynn&i wykonawczych zwizanych z
robotami rozbiérkowymi.

Wykonawca jest zobowzany do spetnienia wszystkich czydoo wykonawczych przygotowawczych i

pomocniczych skiadagych s¢ na kompletnét i fachowac¢.
Zakres robot olefych SST:

CPV :

45111100-9 — Roboty w zakresie burzenia
45111220-6 — Roboty w zakresie usuwania gruzu
45113000-2 — Roboty na placu budowy

3.2. Zakres i rodzaj robot

Do zakresu robét natg:
- rozbiérka zabudowamurowanych
- rozbidrka zabudowadrewnianych
- rozbidrka wiat stalowych
- rozbidrka komina pieca piekarni
- rozbidrka pieca piekarni
- demonta urzadzea pieca
- rozbiorka fundamentow
- rozbidrka placéw manewrowych
- demonta ogrodzenia
- rozbiorka komérki murowanej w rogu dziatki
- wycinka drzew i karczowanie krzewow
- wyréwnanie terenu dziatki

- wywiezienie i utylizacja materiatu rozbieranego
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3.2. Szczegotowe warunki wykonywania robo6t rozbodvigch.

3.2.1. Przygotowanie rozbiorki

Przed przyapieniem do robot trzeba przeprowaddoktadne badanie konstrukcji i stanu
technicznego poszczegdblnych elementéw sktadowydyriku, rozeznéjego otoczenie, ustéli
metod: rozbidrki, opracowaprojekt organizacji robot rozbidrkowych i zagospamva plac
rozbidrki oraz zatatwi formalngci w wydziale budownictwa miejscowego wdzi.

Badanie konstrukciji i stanu technicznego budymazbieranesgna ogét budynki diugotrwale
eksploatowane, wzniesionegsro technologi obecnie ja nie stosowasn Dlatego trzeba rozezéa
konstrukcg poszczegolnych elementow, ich gadenia m¢dzy sola oraz stopié zniszczenia, aby
maozna byto dobré& wiasciwy sposob rozbiorki. Z badania spaaiza s¢ kark ogledzin i na jej
podstawie opracowuje projekt organizacji rozbiokkgry ustala kolejng robot i sposoby ich wyko-
nania. Badania nie potrzeba przeprowgdyko przy rozbiérce rozbieralnych budynkéw
tymczasowych.

Dobdér metody rozbiorki zatg od tego, czy chcegmiet odzysk materiatdw. Na przyktad
rozbierajc stare budynki murowane, mta uzyska dobr cegk ceramicza, jesli mur nie byt
wykonywany na zaprawie z wapna hydraulicznego ektdigze cege tak silnie,ze z rozbiorki
otrzymuje s tylko gruz ceglany.

Ogodlnie metody rozbiorki dzieligha:

1) reczne,
2) mechaniczne
3) przy wyciu ma materiatbw wybuchowych.

Odzysk materiatow jest miliwy tylko przy rozbiorce ¢cznej i wyciu jedynie lekkich nargzi
mechanicznych. Gdy rezygnuje g odzysku materiatéw, rozbiGghprzeprowadza siprzy wyciu
urzadzen i maszyn budowlanych albo materiatébw wybuchowydetody te g§ tez stosowane do
rozbiérki budowli lub elementéw budowlanych z betamysokiej klasy.

3.2.2. Rozbiorka gczna

* Rozbiérka powinna hyprzeprowadzona tak, aby stopniowo adat elementy néne
konstrukcji. Usunicie elementu nie m@ powodowa naruszenia stateczst elementow
przylegtych. Nie mena na przykiad rozbie¢&ciany bez uprzedniego rozebrania spo-
czywapcego na niej stropu.

* Rozbidrke rozpoczyna siod demontau instalacji, stolarki i innych elementéw wykazenia
orazscianek dziatowych. Nagbnie rozbiera gidach, strop §ciany najwyszej kondygnaciji, a
potem stropy éciany kolejnych kondygnaciji. déna tej dziatce nie &lzie wznoszony nowy
budynek, mana nie

rozbierg fundamentow.
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* Elementy wykdczenia i wyposzenia oraz materiaty z odzysku znosi gicznie lub przy
zastosowaniu prostych przenikow, gruz za spuszcza rynnami z tworzyw sztucznych lub
metali jak na rys ponej.

Kubet

Rys. Rynna do spuszczania gruzu z rozbiorki

3.2.3. Rozbiorka przy wyciu maszyn
* Niskie, 2-3-kondygnacyjne budynki rama burzy taranem, uwaizanym do wysignika
koparki.

Rys. Burzenie budynku taranem.

» Wyzsze, murowane budynki rozbiera skesto w ten sposolig po zdgciu dachu i wyburzeniu
stropdw tnie gi sciany na stupy, ktére obalaedina pochgam przez cagnik.
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Rys. Obalanigcian za pomagciagnika.

« Sciarg odcina st od$cian poprzecznych i rozcina na tzw. stupy, przeljyeaasma podokienne.
Rozbidrle rozpoczyna siod pasm skrajnych, ad ku klatce schodowej, ktora dofdaa sty
komunikacji robotnikom zatrudnionym przy rozbiér&zy tego rodzaju rozbiérce nie zawsze
przeprowadza sidemonta elementéw wykaczenia i wyposzenia.

» Elementy z betonu wysokiej klasy, trudne do rozdrebia miotami pneumatycznymi tnie si
tarczowymi lub linowymi pitami do betonu. Elemeryzych rozmiarow g tez rozdrabniane przez

rozpieranie za pomagtaskich pras hydraulicznych lub wdzen rozpieragcych.
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Rys. Rozpieranie za pomp@) ptaskich pras hydraulicznych, b)adzex rozpieragcych

* Mozna tez wykorzystaciecie metod termiczry ptomieniem o temperaturze ponad 4000°C,&tor
uzyskuje st przez spalanie rury stalowej wypetnioneprkia drutow stalowych lub aluminiowych w
strumieniu tlenu o énieniu 1,2-1,5 MPa lub sproszkowanej stali i aluommw ptomieniu

acetylenowo-tlenowym.
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Ekran dodatkowy
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Poprzeczny
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Element” beton
przecinany

Rys. 12.14-5. Gcie elementow betonowych lanttenowy

3.2.4. Przebieg robot rozbiorkowych

Zagospodarowanie placu rozbidérki wykonuje mjodnie z projektem, rozpoczyaajod
ogrodzenia i przygotowania drég dla pojazdéw wyaeoych materiaty i gruz. Ogrodzenia budowli
rozbieranych na obszarach zagospodarowanych powyingzczelne. Wykonuje je najczsciej z
tarcz z blachy faldowej, zawieszanych na stalowstapkach z podstawami betonowymi . Nad
ogrodzeniem biegrecym wzdhez chodnika, na ktérym odbywagsiuch pieszy, nale wykona daszek
ochronny. Oprdcz ogrodzenia ustawiarsa placu barakowozy lub przy dtugotrwatych rozkainh
kontenery stiace jako pakamery, magazyny naizi, drobnego spetu rozbiérkowego i biura
kierownictwa robot. Plac rozbiorkidzy sk tez z sieciy drog publicznych, uktadag w razie potrzeby

drog: tymczasow z ptyt zelbetowych na 10-centymetro-wej podsypce piaskowe;.

Rys. Ogrodzenie przegoe placu rozbidrki

Demonta elementdéw wykaczenia i wyposzenia, takich jak posadzki klepkowe, boazerie,
sufity podwieszone itp. znajdige s¢ w dobrym stanie, zdejmujegsiv pierwszej kolejngci recznie i
przekazuje do magazynu. Przed prag&niem do demonta instalacji nalgy je odhczy¢ od sieci
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miejskich. Szczegolnej ostmoosci wymaga demontainstalacji gazowej. Nie nima stosowaw tym
przypadku gicia palnikiem lub pitkami wywotaicymi iskrzenie. Z przewodow elektrycznych
zdejmuje st tylko rurki pancerne i antygron, ewentualnie n&tyme przewody w igielicie.
Podtynkowych przewodow nie optaca siyjmowet.

Wyjeta stolarke w dobrym stanie lub zabytkewkompletuje si i w catagsci magazynuje.
Dotyczy to rownie materiatdbw uzyskanych z rozbiérki piecow i mebbwdowanych, gdy majone
wartas¢ zabytkowa. Typowych popularnych dawnych okien nie optagansagazynowd gdyz nie
spetniaj aktualnych wymagatermoizolacyjnych.

Przed rozbiork scianek dziatowych trzeba sprawézczy nie podtrzymujone piyty stropowej
lub wigzby dachowejScianks obchzona mazna rozebréa dopiero po rozebraniu spoczywaggo na
niej stropu czy dach$cianki szkieletowe, z ptyt widrowo - cementowych piowych, wiérowych
itp., przed rozbidrk wymagaj zbicia tynku. Nasipnie zdejmuje siptyty i rozbiera szkielet rimy,
wynoszc poszczegolne elementy przez okna na parteraeea glatk schodow z wyzszych kondy-
gnacji. Mazna tez spuszczawiazki ptyt lub elementow szkieletu przez okno nadiqprzerzuconej
przez zblocze na wsporniku.

Rozbiorlke dachu rozpoczynaesod zdgcia rynien, rur spustowych, wywietrznikow, da-
chowych okien potaciowych lub mansardowych i obkobkacharskich.

Pokrycia papowesstrudne do zerwania. Po zdju wierzchnich warstw silnie z¢zom z
podiazem pag zdejmuje si razem z deskami lub rwie przy rozbijaniu padtaelbetowego.

Dachoéwki, gonty, ptyty azbestowo-cementowe i inn&rgcia kawatkowe zdejmujecsi
poczynajc od kalenicy i schodg ku okapowi, uktada w paczki i opuszcza przaiaem w dot.

Pokrycie blach zdejmuje sj pasami prostopadtymi do okapu. Pokrycia giékkrwymagaj
Sciecia mbkow stojcych specjalnymi ngycami z ostrzami odgiymi pod katem 15-20° do poziomu.
Obcina st tez zabki przybite do deskowania. Blachigtone na zwoje lub mocowane wtami
(falista, szwedzka itp.) dapiec zdejmowa bez cecia. Arkusze blachy zwijasiw rulony i spuszcza w
dot. Po zdgciu pokrycia odrywa gideskowanie lub rozbija podkiaelbetowy.

Wie¢zbe drewnian rozbiera si w kolejndcci pokazanej na rys. poczynejod whzara
szczytowego. Aby zachowatateczn& wiazaréw, trzeba pozostagvco 1,5-2 m z obu stron yaara
taty lub deski. W4zary wieszarowe rozbieraggpo ich pot@eniu na stropie. Gdy dolne pasy tych
dzwigarow niog strop, naley je podstemplowai przed potageniem awigara wieszaki oraz krokwie

scinac.
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Rys. Kolejna¢ rozbiorki wigzby krokwiowo-ptatwiowej

Dzwigary stalowe najlepiej jest podwiésia zawiesitzurawia, zdjé ptatwie i dwigar przed
rozbiorka dachu. Z dwigaramizelbetowymi szczegolnie spronymi posgpuje st analogicznie.
Zelbetowe dachy o konstrukejebrowej rozbiera siz rusztowa koztowych lub stolikowych, kruse
beton najpierw ptyt, a naginie zeber.

Rozbidrke stropOw rozpoczynaegbczywicie od stropu strychowego, po rozebraniu dachu.
Do rozbidrki stropu mina przysipi¢ po zbadaniu jego konstrukcji i zabezpieczeniu prze
podstemplowanie, rozparcie itp. miejscgi@ych awari. Materiat z rozbiorki naley opuszczaw doét
przendgnikami lub rynnami, aby miiwie jak najmniej gruzu spadato nazej potazony strop, ktory
pod takim obcizeniem mae ulec zawaleniu. Stropy moa tez rozbierd z dotu w goe¢. Ten sposob
wymaga szczegolnie starannego opracowania kadlgjposzczegolnych czyniad, gdyz jest bardzo
niebezpieczny.

Rozbidrke stropu drewnianego rozpoczyna sd zdgcia podsufitki (zbicia tynku i oderwania
desek). Odstorte belki ze zmurszatymi kmami podstemplowuje @i przystpuje do zerwania
podtogi, usungcia polepy i wygcia deselélepego putapu. Czynkoi te wykonuje si z pomostu
przesuwanego po belkach stropu. Na koniec z ruszt@podstawionego na stropiesze]
kondygnaciji przecinasibelki i opuszcza je w dét za pomoin.

Stropy na belkach stalowych rozbierg gioczynajc od poditogi i usurcia polepy. Ptyty
rozbija s¢ mtotami pneumatycznymi z pomostu przesuwanegogiicabh. Nasipnie usuwa gigruz
ze stropu riszej kondygnacji, na ktéry on spadt, a z drabingkgomostow rusztowiskoztowych
wykuwa st konce belek zécian i spuszcza belki za ponadm i krazkOw. Przy rozbidrce stropow
odcinkowych trzeba partec o parciu bocznym, jakie wywieraposzczegolne tuki sklepiena belki
w miejscach oparcia. Przy uskciu sklepienia na catej diuga belki na odstorita belke przekae
Sig¢ parcie pozostatych pgget stropu. Wobec matego momentu bezwitadnezgledem osi pionowe]
belki maze ona ulec wygiciu bocznemu w kierunku parciaassednie przsto straci oparcie i runie w
calcsci na strop niszej kondygnacji. Taki wstiz maze wywota& zawalenie siscian i wypadki z

ludzmi. Aby tego uniki¢, stropy odcinkowe rozbieramy pasmami szefokdo 2 m w poprzek
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belek. Robotnicy zatrudnieni przy rozbiorce nie powsta na sklepieniu, lecz na posuie z desek
utozonych na belkach. Podobnie pasmami rozbieraldepienia ceglane.

Stropyzelbetowe monolityczne rozbiera; $iodobnie, zbijajc najpierw pty¢, a nastpnie
wykuwajac belkizebra zecian i spuszczag je za pomaglin i krazkéw. Rozbiérka stropow z
prefabrykatow réni sie tym, ze rownoczeénie z ptyt kruszy s¢ pustaki stropowe. Dla zapewnienia
sztywndci scian, jeli rozbiera s¢ je nieréwnolegle ze stropami, najgpozostawia co trzecy belke
rozbieranego stropu i usuwg w trakcie burzenigcian.

Stropy z wielkowymiarowych prefabrykatow rozbieramzem zécianami. Po odstorciu
opak dzwignikiem odrywa sj ptyte stropows od oparcia, zaklada uchwyty ja na rysurawiem ptyt

zdejmuje.

@“’/
7

T

N

Rys. Uchwyt do demonta wielkoptytowych ptyt stropowych

Sciany klatek schodowych i schody rozbieramd rozebraniu stropowscian danej
kondygnaciji.

Rozbidrke scian mana wykonywa reczni lub burzy je za pomog maszyn albo materiatow
wybuchowych. Mur z cegly petnej (lub bloczkéw) e rozbieré recznie, kilofami odbijajc
poszczegolne cegly lub bloczki) i spuszaezde rynny. Sciany z pustakéw nie dapic tak rozbiera,
bo pustaki si krusz. Przy stabej zaprawie moa je zdejmowa stosujc przecinaki. Monolityczne
sciany betonowe trzeba krusziolejno poszczegdlinymi grami, poczynajc od najwyszego.

Sciany z wielkowymiarowych prefabrykatéw betonowyolzbiera si podobnie jak stropy z
takich prefabrykatow. Poszczegolne elementy najpievalnia s¢ przez rozkucie atzy pionowych i
poziomych. Aby unika¢ wywrécenia si wielkiej ptyty lub bloku, zaktada sina element przyszl
rozpierajco - sciagajacy i element lekko pochyla do wewtrz budynku. Odszukujeguchwyty (lub
gdy @ zniszczone - zaktada nowejurawiem element zdejmuje. W budynkach wykonanych z
elementow wielkowymiarowych znajdugic takze murowanécianki dziatowe kciany ostonowe,
monolityczne fragmentyelbetowe oraz elementy wypasaia, ktore trzeba rozelérarzed

zdejmowaniem prefabrykatow.
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Rys. Przyrad rozpierajco -$ciagajacy

3.2.5. Dziennik robot rozbiorkowych
Przebieg robot rozbiorkowych powiniendbgdnotowany w dzienniku rozbiérki, ktory oprécz
danych porzdkowych powinien podawéa

- kolejnas¢ i sposéb wykonywania robat;

- protokolarne stwierdzenie, czgiany, stropy, schody i dach oraz innescz budynku, na ktérych
beda pracowali robotnicy lubdala ustawione rusztowania albo drabiny, mapstateczan
wytrzymailaié,

- opissrodkéw zabezpieczagych, ktore zostatyayte przy rozbiorce,

- opis okolicznéci towarzysacych rozbiorce i magych wptyw na przebieg robét i bezpie-

czeastwo ludzi prowadgcych rozbiork.

3.2.6. Podstawowe zasady bhp przy robotach rozbiéowych.

- Roboty rozbiérkowe powinien prowadzierownik o odpowiednich kwalifikacjach i
doswiadczeniu oraz zatrudrdaobotnikow obeznanych z tego rodzaju robotamiePiaty czas
trwania robot nakey pilnowa, aby na plac rozbidrki nie wchodzity osoby postren

- Przed przysipieniem do rozbiérki trzeba opracoévarogram rozbiorki i zatagzapozné z nim
oraz z bezpiecznymi sposobami wykonywania robdbid@kowych.

- SzczegoOlne niebezpiedmdwo stwarza praca na wysadkoi spadajce odtamki oraz madiwosé
przywalenia pracownikdéw gruzem lub obalanym eleraemt

- Kierownik rob6t powinien wskazywamiejsca ustawiania drabin i rusztawarzucania gruzu i
wystapcych czsci budynku, miejsca gromadzenia gruzu i sposobyaitezpieczania. Gruzu nie
maozna gromadzi na stropach, balkonach i schodach.

- Nalezy odlaczy¢ od sieci miejskich wszystkie instalacje.

- Teren rob6t rozbiérkowych ogrodzi oznaczy tablicami ostrzegawczymi.
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- Robotnicy zatrudnieni przy rozbiérce powinni legitgywa si¢c $wiadectwem dopuszczenia do
pracy na wysok&i, by¢ zaopatrzeni w hetmy ochronne i przy pracy na wgsalkpowyzej 2 m
nad terenem lub pomostem rusztowania - wypasiav pasy z lin diugasci do 3 m, ktég
przywiazuje s¢ do mocnej cgici sciany, rusztowania lub drabiny przystawionej i

przymocowanej déciany.

3.2.7. Czynndci zabronione:
Zabronione jest mdzy innymi:
1. wykonywanie rozbiérki podczas silnych wiatrow (8d/k),
2. zrzucanie na zieraielementéw z rozbiorki,
3. obalaniescian przez podcinanie lub podkopywanie. Przy obalégian za pomagciagnika lina
powinna by niezawodnie zwizana i przy jej zaktadaniu naleuwazac, aby odtamki cegiet nie
spadty na robotnikéw. Dtug6 liny powinna by trzykrotnie diisza od wysok&i obalonej

sciany.

3.2.8. Ustalenia kdécowa:
a) Urzadzenia ayteczndci publicznej, takie jak latarnie, stupy, przewodylinnos¢, nalery
zabezpieczy przed zniszczeniem czy uszkodzeniem.
b) Przyzyciu materiatbw wybuchowych nalg stosowa zasady obowizujace przy gérniczych
robotach strzatowych. O terminie rozbiorki trzelmavpdomi wszystkie osoby i instytucje

znajdupce st w strefie rozrzutu.

3.2.9. Uwagi ogdlne:
W szczegdlnéci nalery przestrzega
1. Wymaga podanych w Rozpo#zlzeniu MGP i B z dn. 15 grudnia 1994 r. w sprawie
warunkow i trybu pospowania przy robotach rozbiorkowych nigytkowanych,
zniszczonych lub nie wyk@zonych obiektéw budowlanych. (Dz.U. z 1995 r. Ry fioz. 47).,
2. Szczego6towych przepiséw BHP i papo

3. Zasad sztuki budowlanej.
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